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1.1

1.2

1.3

1.4

Sicherheitshinweise

Allgemeines

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegende und unbedingt zu beachtende
Hinweise fur Installation, Betrieb und Wartung des Geréates. Sie ist unbedingt
vor der Montage und Inbetriebnahme des Gerates vom Monteur, dem Betreiber
sowie dem zustandigen Fachpersonal zu lesen.

Diese Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss daher in unmittelbarer
Nahe des Gerates und fir das zustandige Fachpersonal jederzeit zuganglich
aufbewahrt werden.

Die folgenden Abschnitte, insbesondere die Anleitungen zu Montage, Inbetrieb-
nahme und Wartung, enthalten wichtige Sicherheitshinweise, deren Nichtbe-
achtung Gefahren fur Menschen, Tiere, Umwelt und Objekte hervorrufen kon-
nen.

Das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Gerat wird nach dem neuesten
Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssicher konstruiert und ge-
fertigt.

Personalqualifikation

Das Gerat darf nur von Fachpersonal, das mit Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen wer-
den.

Fachpersonal sind Personen, die auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer
Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer Kenntnisse der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und moégliche Gefahren erkennen
koénnen.

Bei Geraten in explosionsgeschutzter Ausflihrung miissen die Personen eine
Ausbildung oder Unterweisung bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an explo-
sionsgeschutzten Geraten in explosionsgefahrdeten Anlagen haben.

Gefahren bei Missachtung der Sicherheitshinweise

Eine Missachtung dieser Sicherheitshinweise, des vorgesehenen Einsatz-
zweckes oder der in den technischen Geratedaten ausgewiesenen Grenzwerte
fur den Einsatz kann zu einer Gefahrdung oder zu einem Schaden von Perso-
nen, der Umwelt oder der Anlage flihren.

Schadensersatzanspriiche gegentiber dem Hersteller schlief3en sich in einem
solchen Fall aus.

Sicherheitshinweise fiir Betreiber und Bediener

Die Sicherheitshinweise zum ordnungsgemafen Betrieb des Gerates sind zu
beachten. Sie sind vom Betreiber dem jeweiligen Personal fir Montage, War-
tung, Inspektion und Betrieb zuganglich bereitzustellen.

Gefahrdungen durch elektrische Energie, freigesetzte Energie des Mediums,
austretende Medien bzw. durch unsachgemafien Anschluss des Geréates sind
auszuschlief3en. Einzelheiten hierzu sind den entsprechend zutreffenden natio-
nalen bzw. internationalen Vorschriftenwerken zu entnehmen.

Beachten Sie hierzu auch die Angaben zu Zertifizierungen und Zulassungen im
Abschnitt Technische Daten.

6/136
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1.5

1.6

1.7

Das Gerat muss aulRer Betrieb genommen und gegen unbeabsichtigten Betrieb
gesichert werden, wenn angenommen werden muss, dass ein gefahrloser Be-
trieb nicht mehr mdéglich ist. Grinde fur diese Annahme kdnnen sein:

 sichtbare Beschadigung des Gerates
 Ausfall der elektrischen Funktion
 langere Lagerung aulierhalb des zugelassen Temperaturbereichs.
» schwere Transportbeanspruchung
Reparaturen durfen nur durch den Hersteller ausgefuhrt werden.

Bevor das Gerat wieder in Betrieb genommen wird, ist eine fachgerechte Stlick-
prifung nach DIN EN61010, Teil 1 durchzuflhren. Diese Priifung muss beim
Hersteller erfolgen. SachgemaRer Transport und fachgerechte Lagerung des
Gerates werden vorausgesetzt.

Unzulassiger Umbau

Umbauten oder sonstige technische Veranderungen des Gerates durch den
Kunden sind nicht zulassig. Dies gilt auch fir den Einbau von Ersatzteilen.
Eventuelle Umbauten/Veranderungen diirfen ausschlieRlich vom Hersteller
durchgefihrt werden.

Unzulassige Betriebsweisen

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaler Verwen-
dung gewahrleistet. Die Gerateausfuhrung muss dem in der Anlage verwende-
ten Medium angepasst sein. Die in den technischen Daten angegebenen
Grenzwerte durfen nicht Gberschritten werden.

Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die aus unsachgemalfer oder nicht be-
stimmungsgemaler Verwendung entstehen.

Sicherheitsbewusstes Arbeiten bei Wartung und Montage

Die in dieser Betriebsanleitung aufgefihrten Sicherheitshinweise, bestehende
nationale Vorschriften zur Unfallverhltung und interne Arbeits-, Betriebs- und
Sicherheitsvorschriften des Betreibers sind zu beachten.

Der Betreiber ist daflir verantwortlich, dass alle vorgeschriebenen Wartungs-,
Inspektions-, und Montagearbeiten von autorisiertem und qualifiziertem Fach-
personal ausgefuhrt werden.

BA_DE_DD90
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1.8 Symbolerklarung

A GEFAHR

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine unmittelbar gefahrliche Situati-
on hinzuweisen, die Tod oder schwerste Korperverletzungen zur Folge haben
wird (hochste Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

/A WARNUNG

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine moglicherweise gefahrliche Si-
tuation hinzuweisen, die Tod oder schwere Korperverletzungen zur Folge ha-
ben kann (mittlere Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

A\ VORSICHT

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine méglicherweise gefahrliche Si-
tuation hinzuweisen, die leichte bis mittlere Korperverletzungen, Sach- oder
Umweltschaden zur Folge haben kann (niedrige Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

e b B> P

Hinweis / Tipp

Diese Darstellung wird verwendet um nitzliche Hinweise oder Tipps fir einen
effizienten und stérungsfreien Betrieb zu geben.

8/136
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Sonstige Symbole

Sicherheitshinweise | 1

In dieser Tabelle wird erklart, wie die unterschiedlichen Objekte (Meni, Para-
meter, etc.) in dieser Betriebsanleitung dargestellt werden.

Symbol

Messwertanzeige

T
E I I |
e |

S O @ B -

(QEN
®

Tab. 1: Symbolerklarung

BA_DE_DD90

Beschreibung

Dieses Symbol zeigt an, dass der Kontakt des
Schaltausgangs offen ist.

Dieses Symbol zeigt an, dass der Kontakt des
Schaltausgangs geschlossen ist.

Diese Darstellung wird fiir Parameter- oder Menu-
Namen gewahlt.

Dieses Zeichen weist darauf hin, dass der Admi-
nistrator noch angemeldet ist.

Dieses Zeichen weist darauf hin, dass einer der
Benutzer noch angemeldet ist. Die Zahl entsprecht
der Nummer des Benutzers.

Dieses Zeichen weist darauf hin, dass der Benut-
zer 1 nur Uber ein Leserecht verflgt. Fir einen an-
deren Benutzer wird die jeweilige Benutzernum-
mer angezeigt (s.o.).

Fir das Schreib-/Leserecht gibt es kein Symbol.
Dieses Zeichen ist ein Indikator fur ein vorhande-
nes Untermeni

Dieses Zeichen ist ein Indikator fiir ein gesperrtes
Untermenu oder ein gesperrter Parameter.

Dieses Zeichen ist ein Indikator fiir den Menilaus-
gang auf die nachste héhere Ebene.

Dieses Zeichen steht fur eine nicht gewahlte Opti-
on in einer Liste.

Dieses Zeichen steht fiir eine gewahlte Option aus
einer Liste.

Dieses Zeichen steht fir eine aktivierte Eigen-
schaft.

Dieses Zeichen steht flir eine deaktivierte Eigen-
schaft.

Dieses Symbol steht fir einen kurzen Tastendruck
Dieses Symbol steht fiir einen andauernden Tas-

tendruck im Folgenden ,Repeat’ oder ,Tasten-Re-
peat’ genannt

Der Wegweiser steht fiir eine Linksammlung, die
den Weg zu bestimmten Themen weist.
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@ Zone 2

@ Zone 22
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Produkt und Funktionsbeschreibung

Lieferumfang
« Differenzdrucktransmitter DD90 PRO-LINE®
» Betriebsanleitung

BestimmungsgemaRer Gebrauch

Der DD9O0 ist ein Differenzdrucktransmitter mit optionalem zusatzlichen Druck-
messkanal zur Systemdruckmessung. Er eignet sich flr Uber-, Unter- und Diffe-
renz-Druckmessungen fir nachfolgende Medien:

o Luft

* Wasser

* Abluft, sdurehaltig

* Dampf

» erwarmtes Trinkwasser

* Heillwasser

» Kaltwasser

» Kihlwasser

+ Sole (max. 2,5 % Salzgehalt)

* Wasser-Glykol-Gemisch
Das Geréat ist ausschlieRlich fur den vom Hersteller bezeichneten Verwen-
dungszweck einzusetzen. Fir Schaden aus unsachgemaflem oder nicht be-
stimmungsgemalem Gebrauch haftet der Hersteller nicht.
Ex-Bereich Klassifizierung
Eurasische Wirtschaftsunion (EAC):

Fir diesen Markt besitzt das Gerat keine ATEX-Zulassung. Es darf dort nur als
Industrie-Gerat verwendet werden.

Gas Explosionsschutz

Gerate mit dem Bestellkennzeichen DD90 ## ## ## # 00 000 R1 # # sind geeig-
net als ,Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung in explosionsgefahrdeten
Bereichen® Zone 2- Gase und Dampfe.

Kennzeichnung nach Richtlinie 2014/34/EU:
&1l 3G Ex ec lIC T4 Ge

Staub Explosionsschutz

Gerate mit dem Bestellkennzeichen DD90 ## ## ## # 00 000 R1 # # sind geeig-
net als ,Elektrische Betriebsmittel zur Verwendung in Bereichen mit brennba-
rem Staub®, Zone 22 - trockene Staube.

Kennzeichnung nach Richtlinie 2014/34/EU:
&1 3D Ex tc I1IB T125°C Dc
-20°C < T, < 60°C

AuBenanwendung

Ist das Gerat fur eine Aulienanwendung vorgesehen, empfehlen wir zum dauer-
haften Schutz der Folientastatur vor UV-Strahlung und als Schutzmaflinahme
gegen Dauerregen und Beschneiung den Einsatz eines geeigneten Schutzge-
hauses, mindestens jedoch den Einsatz eines ausreichend grof3en Schutzda-
ches.

Ein geeignetes Schutzdach finden Sie im Zubehor [+ 128].

BA_DE_DD90
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2.3 Funktionsbild

24

Display Netzteil
24V AC/DC

A DV

Schaltausgang 1

OXO)

Sensor 1 Kanal 1
Differenzdruck

Schaltausgang 2

»Kanal 3 =K1 o K2

Sensor 2 K;nal 2 Schaltausgang 3
Druck

Schaltausgang 4

uc

Optionen
- Analogausgang 1

: Analogausgang 2 :

Q@ IO-Link

e USB OTG RS485

oo
)
Modbus

Abb. 1: Funktionsbild

Aufbau und Wirkungsweise

Basis des Gerates ist ein piezoresistives Sensorelement mit Edelstahimembran
und eignet sich fur Uber-, Unter- und Differenzdruckmessungen (Kanal 1).

Die zu vergleichenden Driicke wirken direkt auf eine mit einer Messbriicke be-
stlickten Membran. Bei Druckgleichheit befindet sich die Messmembran in Ru-
helage. Tritt ein Druckunterschied auf wird die Membran ausgelenkt, wodurch
eine Widerstandsanderung erfolgt. Diese Anderung wird durch die im Gerat in-
tegrierte Elektronik ausgewertet, angezeigt und in bis zu vier Schaltkontakte
umgeformt.

Optional kann das Gerat zur Erfassung des statischen Drucks mit einem zwei-
ten piezoresistives Sensorelement mit Edelstahimembran ausgestattet werden
(Kanal 2 zur Systemdruckmessung). Bei diesen Geraten besteht die Moglichkeit
die beiden Eingangskanale mathematisch zu einem virtuellen Kanal (Kanal 3)
zu verknipfen.

Insgesamt kann das Gerat mit den folgenden Ausstattungen geliefert werden.

1 Kanal 2 Kanal Modbus RTU” 10-Link
(Opt1)  (Opt2)

x

Schaltausgang 1
Schaltausgang 2
Schaltausgang 3
Schaltausgang 4
USB Schnittstelle X
Optionen:

RS485 Modbus RTU X X
10-Link

Analogausgang 1 X X

Analogausgang 2 X

X
X X X X X
X X X X
X X X X X

X

) Opt1: ohne Schaltausgange; Opt2: mit Schaltausgangen

11/136
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2.5 Gerateausfiihrungen
In der Standard-Ausfiihrung ist das Gerat mit einem grinen Deckel und einem
anthrazitfarbigen Gehauseunterteil ausgestattet.

Analog-/Schaltausgéange
10-Link Modbus

Elektrischer Anschluss
Prozessanschluss Schutzkappe 1P65

Abb. 2: Basis Ausfliihrungen

2.5.1 Prozessanschliisse

HINWEIS! Pneumatische Steckanschliisse diirfen nur bis maximal 10 bar
eingesetzt werden.

G’ Innengewinde Pneumatischer Steckanschluss
(Basisanschluss)

e

Schneidringverschraubung 7/16 UNF

®

T
| —

Abb. 3: Prozessanschllsse

12/136 BA_DE_DD90
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2.5.2 Elektrische Anschliisse
Ausfliihrung: Standard 1-Kanal 2-Kanal

Stecker 1
Hilfsenergie
Ausgangssignal

Stecker 2
Schaltausgange

Modbus ohne Schaltausgénge

Stecker 1 Stecker 1
Modbus IN Modbus
Stecker 2 Stecker 2
Modbus OUT Schaltausgénge

Stecker 1
10 Link

Stecker 2
Schaltausgange

Abb. 4: Elektrische Anschliisse

2.5.3 ATEX Ausfiihrung

In der ATEX-Ausfuhrung ist das Gerat mit einem schwarzen leitfahigen Gehau-
se ausgestattet.

Erdungsanschluss

Abb. 5: ATEX Ausflhrung

BA_DE_DD90 13/136
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2.5.4 Typenschild

1 Kanal 12
4 N\
L UK FASCFIER
- CE€ 28 Hl Asssc
2 i Type —) 13
3 e D [E—]
4t ) e —
§ i O E—]
6 - Pmax —
7 e 48 [ —
8 ot PH [ —
Q i M# E—|
113G ExnA IIC T4 Ge
10+ 113D Ex tc 1lIB T125°C Dc Para #
-20°C < Tamb < 60°C —
11 ---Silicone free Made in Germiiny ﬁ 4
2 Kanal 18 EP
4 N\
UK [A )
[ C € K IRl FASCHER
2 i Type j— 13
Channel 1 Channel 2
3 e ) [ ) C )
4 e ) [ ) ( )
5 e G [ ) C )
6 i Pmax ——
7 i 4O —
8 ot PH# [E—
Q i M# o
113G ExnA IIC T4 Ge
10 113D Ex tc llIB T125°C Dc Para #
-20°C < Tamb < 60°C —/
11 ---Silicone free Made in Germiiny ﬁ 4
S J
12
Abb. 6: Typenschild
1 Konformitat 2 Gerate Typ (Bestellkennzeichen)
3 Grundmessbereich 4 Eingestellter Messbereich
5 Ausgangssignal 6 Uberlastbarkeit
7 Hilfsenergie 8 Produktionsnummer
9 Kunden Artikelnummer 10 ATEX Kennzeichnung
11 Spezielle Eigenschaften 12 Parameternummer
13 Anschlussbild 14 WEEE Kennzeichnung
15 Daten fur Kanal 1 16 Daten fur Kanal 2
Erklarung der Symbole
—é) Input Eingang
99 Output Ausgang
CAL Factory Setting Werkseinstellung
Pmax  Proof Pressure maximaler Druck
P# Production No. Produktionsnummer
M# Customers Art.no. Kunden Art.Nr.
Para. # Parameter No. Parameter Nr.

Abb. 7: Legende

14/136 BA_DE_DD90
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3
3.1

3.2

Montage

Allgemeines

Das Gerat ist fur den Aufbau auf Montageplatten oder ebenen Wandflachen
vorgesehen. Zu diesem Zweck wird eine vormontierte 35 mm Montageschiene
aus Kunststoff mitgeliefert. Die Befestigungsschrauben sind nicht im Lieferum-
fang enthalten.

Alternativ kann das Gerat auch auf einer 35mm Hutschiene montiert werden.

Befestigungsschraube
F3..4mm

: C\ick -
35mm Hutschiene Montageschiene
Abb. 8: Montage

Werkseitig ist das Gerat fur die senkrechte Einbaulage justiert, die Einbaulage
ist jedoch beliebig. Bei von der Senkrechten abweichenden Einbaulagen kann
das Nullpunktsignal durch die eingebaute Offsetkorrektur eingestellt werden.

Die Gehauseschutzart IP65 ist nur gewahrleistet, wenn eine geeignete elektri-
sche Anschlussleitung (s. Zubehor) verwendet wird.

Ist das Gerat fUr eine Aulienanwendung vorgesehen, empfehlen wir zum dauer-
haften Schutz der Folientastatur vor UV-Strahlung und als Schutzmalinahme
gegen Dauerregen und Beschneiung den Einsatz eines geeigneten Schutzge-
hauses, mindestens jedoch den Einsatz eines ausreichend groRen Schutzda-
ches.

Montage in explosionsgeféahrdeten Bereichen

» Bei Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen missen die ortlich gelten-
den Verordnungen und Richtlinien fir das Errichten und Betreiben elekiri-
scher Anlagen in explosionsgefahrdeten Bereichen beachtet werden.

» Das Fachpersonal muss eine zusatzliche Ausbildung oder Unterweisung
bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an Explosionsgeschutzen Geraten in
explosionsgefahrdeten Anlagen besitzen.

GEFAHR! Der Betreiber hat dafiir Sorge zu tragen, dass herabfallende Ge-
genstande nicht mit dem vor Ort installierten Gerat zusammenstoRen kén-
nen.

Es muss verhindert werden, dass durch den Aufschlag Funken entstehen oder
die Schutzart des Gehauses nicht mehr gewahrleistet ist. Dies kann durch An-
bringen einer Schutzabdeckung, eines Schutzgehauses oder einer ahnlichen
Einrichtung vermieden werden.

BA_DE_DD90
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3.3 Prozessanschluss
» Nur durch autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal.
« Beim Anschluss des Gerates mussen die Leitungen drucklos sein.
» Das Gerat ist durch geeignete Maflinahmen vor DruckstéRen zu sichern.
» Prifen Sie die Eignung des Gerates fiir das zu messende Medium.
» Beachten Sie die zulassigen Maximaldriicke (vgl. Techn. Daten).

Die Druckleitungen sind moglichst kurz zu halten und ohne scharfe Krimmun-
gen zu verlegen, um das Auftreten storender Verzugszeiten zu vermeiden.

Die Druckleitungen sind mit Gefélle zu verlegen, so dass keine Wassersacke
auftreten kdénnen. Wenn das notwendige Gefalle nicht erreicht wird, so sind an
geeigneten Stellen Wasserabscheider einzubauen.

Die Prozessanschlisse sind am Gerat mit (+) und (-) Symbolen gekennzeich-
net. Die Druckleitungen sind entsprechend dieser Kennzeichnung zu montieren.

Ap

Differenzdruck

Vi

Wechselplattei g "/
) @

Abb. 9: Prozessanschluss G1/8“ innen

Option: Systemdruck

3.3.1 Wechselplatten

Der Drucktransmitter kann mit unterschiedlichen Druckanschliissen geliefert
werden (vgl. Bestellkennzeichen).

Pneumatischer Steckanschluss

Anschlusszapfen 7/16 UNF

Abb. 10: Optionen fur Druckanschliisse

16/136 BA_DE_DD90
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3.3.2 Schneidringverschraubungen

> Bei Schneidringverschraubungen kann eine nicht fachgerechte Montage der
Druckleitungen aufgrund der wirkenden Krafte zu einer Zerstérung der
Wechselplatte flihren.

> Die Schneidringverschraubung darf nicht in einem Arbeitsgang am Gerat
montiert werden.

1. Montieren Sie den Schneidring mithilfe eines Vormontagestutzens vor.

2. Verwenden Sie in jedem Fall eine handelsibliche Montagepaste!" um ei-
ne Kaltverschweiung der Edelstahlteile zu vermeiden.

3. Fuhren Sie die Endmontage am Gerat nur mit einem Gegenhalt aus. Mon-
tieren Sie die Schneidringverschraubung mit einer Viertel- bis Halb-Dre-
hung der Uberwurfmutter.

Stutzen

Gegenhalt

Q 1

Schneidring

Uberwurfmutter
14 6 mm Rohr
17 8 mm Rohr

nahtloses Rohr\é& (;/

Abb. 11: Gegenhalt bei Schneidringverschraubungen

) Die Montagepaste ist nicht im Lieferumfang enthalten und ist kein Bestandteil des Zubehors.

BA_DE_DD90 17/136
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3.4 Elektroanschluss
» Nur durch autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal.

« Beim Anschluss des Gerates sind die nationalen und internationalen elek-
trotechnischen Regeln zu beachten.

» Schalten Sie die Anlage frei bevor Sie das Gerat elektrisch anschlief3en.
« Schalten Sie verbrauchsangepasste Sicherungen vor.
» Stecken Sie die Stecker nicht unter Spannung.

3.4.1 Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen

/A WARNUNG

Stecker nicht unter Spannung stecken

Es kann zur Funkenbildung kommen, wenn Stecker unter Spannung montiert
oder geldst werden.

» Bei Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen missen die elektrischen
Daten des Gerates sowie die oOrtlich geltenden Verordnungen und Richtlini-
en fir das Errichten und Betreiben elektrischer Anlagen in explosionsge-
fahrdeten Bereichen beachtet werden (z. B. DIN EN 60079).

» Das Fachpersonal muss eine zusatzliche Ausbildung oder Unterweisung
bzw. eine Berechtigung zum Arbeiten an Explosionsgeschutzen Geraten in
explosionsgefahrdeten Anlagen besitzen.

+ Als Stromversorgung ist nur ein CE-konformes Netzteil mit einer trdgen
200 mA Sicherung im Versorgungsstromkreis zulassig.

HINWEIS! Die auBere Erdungsklemme ist in jedem Fall mit dem Schutzpo-
tentialausgleich oder einem ortlichen Potentialausgleich zu verbinden.

Die Erdungsklemme eignet sich fur den Anschluss von feindrahtigen Leitern bis
4 mm? und eindrahtigen Leitern bis 6mm?.

Der Erdungsanschluss dient zur Ableitung statischer Elektrizitat.

F'SCHER

Druck.

835.. |

\nE———.

vy 5 A

Erdungsklemme
Warnhinweis in englischer Sprache

WARNING - DO NOT CONNECT OR DISCONNECT EQUIPMENT UNDER VOLTAGE [:1]

Ubersetzung:

WARNUNG - KEINE GERATE UNTER SPANNUNG ANSCHLIESSEN ODER TRENNEN
Abb. 12: Erdungsanschluss
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1 Kanal Ausfiihrung

2 Kanal Ausfiihrung

3.4.2 Gerate nur mit Schaltausgéngen

3.4.2.1 Schaltung

Das Gerat wird wie nachfolgend beschrieben angeschlossen. Die zulassige Be-
lastung/Burde ist in den technischen Daten aufgefuhrt. Der Anschluss erfolgt
mit einem konfektionierten Sensoranschlusskabel (s. Zubehor). Alternativ kann
auch eine konfektionierbare M12 Kupplung verwendet werden.

HINWEIS! Die Schutzart des Gehéuses ist nur dann gewahrleistet, wenn
ein Anschlussstecker IP65 verwendet wird.

pt >

p_

p+ >
p- >

1 F1 .y, (~)[AciDC
Kanal 1 Vin 5 L1
— kein Anschluss U, ()
oND P :
4 kein Anschluss
S kein Anschluss - -
ST1 Hilfsenergie
DD90
SP1 _io
iO Schaltausgang 1
SP2 EO
EO Schaltausgang 2
ST2
Abb. 13: 1 Kanal Ausfiihrung (ohne Analogausgang)
F1
1 +U, (~)| AC/DC
Kanal 1 Vi, =
2 kein Anschluss Uy ()
oND P :
Kanal 2 4 kein Anschluss
> kein Anschluss - -
ST1 Hilfsenergie
DD90
SP1

P2

|

P3

|

P4

|

o
EO Schaltausgang 1

2o
io Schaltausgang 2
5
—O
EO Schaltausgang 3

7
Eg Schaltausgang 4

ST2

Abb. 14: 2 Kanal Ausfuhrung (ohne Analogausgang)

BA_DE_DD90
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3.4.2.2 M12 Stecker 1: Hilfsenergie

1 Kanal Ausfiihrung

Abb. 15: M12 Stecker 5pol +
Briicke

2 Kanal Ausfiihrung

Abb. 16: M12 Stecker 5pol

Pin Signal

1 Betriebsspannung
Unbenutzt
Betriebsspannung
Unbenutzt
Unbenutzt
Codierung

> abh WON

Pin Signal
Betriebsspannung
Unbenutzt
Betriebsspannung
Unbenutzt
Unbenutzt
Codierung

> oA WON

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

+ U,

+U,

3.4.2.3 M12 Stecker 2: Schaltausgange
Die Anzahl der Schaltausgange ist von der Anzahl der Messkanale abhangig.

1 Kanal Ausfuhrung

Abb. 17: M12 Stecker 4pol
2 Kanal Ausfiihrung

Abb. 18: M12 Stecker 8pol

20/136

2 Schaltausgange

Pin Signal

1 Schaltausgang 1
Schaltausgang 2
Schaltausgang 2
Schaltausgang 1

> A WOWDN

Codierung

4 Schaltausgange

Pin Signal

1 Schaltausgang 1
Schaltausgang 1
Schaltausgang 2
Schaltausgang 2
Schaltausgang 3
Schaltausgang 3
Schaltausgang 4
Schaltausgang 4
Codierung

>P O ~NO G A WN

— SP1

— SP2
L Sipes
— SP1

— SP1

\—SP1

— SP2

\— SP2

— SP3

— SP3

— SP4

 sps

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz

Kabelfarbe
weiss
braun

grun

gelb

Grau

Rosa

Blau

Rot
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1 Kanal Ausfiihrung

2 Kanal Ausfiihrung

3.4.3 Gerate mit Schalt- und Analogausgangen

3.4.3.1 Schaltung

Das Gerat wird in 3-Leiterschaltung wie nachfolgend beschrieben angeschlos-
sen. Die zulassige Belastung/Birde ist in den technischen Daten aufgefihrt.
Der Anschluss erfolgt mit einem konfektionierten Sensoranschlusskabel (s. Zu-
behdr). Alternativ kann auch eine konfektionierbare M12 Kupplung verwendet

werden.

HINWEIS! Die Schutzart des Gehauses ist nur dann gewdéhrleistet, wenn
ein Anschlussstecker IP65 verwendet wird.

F1

1 +U, (~) | AC/DC
+ > —
P Kanal 1 Vin 5 1
p- -AOut1 U, ()
GND [ =
4
+AOut1
5
I n-C- . .
ST1 S Hilfsenergie
i+ -1
DD90 —
R
Analogausgang 1
SP1 _io
io Schaltausgang 1
SP2 EO
EO Schaltausgang 2
ST2
Abb. 19: 1 Kanal Ausfiihrung (mit Analogausgang)
F1_ u,(~)[AciDC
p* —I> Kanal 1 vV L b
. —D n 2
P AOut2 Uy (~)
GND [ —
— Kanal 2 AOUt 4
5
— n.c.
ST & Hilfsenergie
i+ -1 i+ o
D D90 L..:'...‘ L..:l._.'
R R
Analogausgang 1 Analogausgang 2
SP1 1

P2

|

P3

|

P4

|

—O
EO Schaltausgang 1

2o
io Schaltausgang 2

20
EO Schaltausgang 3

7
—O
EO Schaltausgang 4

ST2

Abb. 20: 2 Kanal Ausflhrung (mit Analogausgang)

BA_DE_DD90
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3.4.3.2 M12 Stecker 1: Hilfsenergie und Analogausgang

1 Kanal Ausfiihrung

Abb. 21: M12 Stecker 5pol +
Briicke

2 Kanal Ausfiihrung

Abb. 22: M12 Stecker 5pol

Pin Signal

1 Betriebsspannung
Analogausgang 1
Betriebsspannung
Analogausgang 1
Unbenutzt
Codierung

> a b ON

Pin Signal
Betriebsspannung
Analogausgang 2
Betriebsspannung
Analogausgang 1
Unbenutzt
Codierung

> oA WON

+ U,

I -AOut1
-U,
+AOut1

+U,
AOut2

AOut1

3.4.3.3 M12 Stecker 2: Schaltausgange
Die Anzahl der Schaltausgange ist von der Anzahl der Messkanale abhangig.

1 Kanal Ausfuhrung

Abb. 23: M12 Stecker 4pol
2 Kanal Ausfiihrung

Abb. 24: M12 Stecker 8pol
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2 Schaltausgange

Pin Signal

1 Schaltausgang 1
Schaltausgang 2
Schaltausgang 2
Schaltausgang 1

> A WOWDN

Codierung

4 Schaltausgange

Pin Signal

1 Schaltausgang 1
Schaltausgang 1
Schaltausgang 2
Schaltausgang 2
Schaltausgang 3
Schaltausgang 3
Schaltausgang 4
Schaltausgang 4
Codierung

>P O ~NO G A WN

— SP1

— SP2
L - spo

— SP1

— SP1

\—SP1

— SP2

\— SP2

— SP3

— SP3

— SP4

 sps

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz

Kabelfarbe
weiss
braun

grun

gelb

Grau

Rosa

Blau

Rot
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3.4.4 Geriate mit Modbus (ohne Schaltausgange)

A GEFAHR

Hilfsenergie fiir ATEX Gerite

Bei der Wahl der Stromversorgung ist zu bertcksichtigen, dass diese eine po-
tentielle Zindquelle darstellen kann.

Ergreifen Sie geeignete Schutzmallnahmen um diese Gefahr abzuwenden.

Modbus IN

Modbus OUT

Abb. 25: Wechselplatte Modbus

3.4.41

Diese Gerate mit einer Modbus Schnittstelle besitzen keine Analog- und Schalt-
Ausgange. Die Wechselplatte ist mit einem 5-poligen M12 Flanschstecker fir
den Modbus-Eingang und mit einer 5 poligen M12 Flanschbuchse fur den Mod-
bus-Ausgang bestuickt.

Der DD90 kann als sogenannter Slave an ein Modbus RTU Netzwerk ange-
schlossen werden. Es kénnen bis zu 247 Gerate in einem Liniennetz adressiert
werden.

HINWEIS! Ein sternférmiger Aufbau des Netzes ist nicht zulassig.

Adresse 1 Adresse 2 Adresse 247
MASTER Einspeisung DD90 DD90 DD90
t Tf Ff T E
Modbus 5 oo
AC/DC Busabschluss
AC

Abb. 26: Modbus RTU Netzwerk

Die Kommunikation erfolgt ausschlieRlich mit dem Modbus-Master. Die ange-
schlossenen Slaves reagieren nur auf direkte Kommandos des Masters, wes-
halb eine Kommunikation zwischen den einzelnen Slaves nicht moglich ist.

Um eine fehlerfreie Datenlbertragung zu gewahrleisten, wird empfohlen den
Endpunkt des Modbus RTU Netzwerks mit einem 120 Q Widerstand zu termi-
nieren. Dieser Busabschlusswiderstand ist als Zubehdrteil erhaltlich.

Anschluss an ein bestehendes Modbus RTU Netzwerk

Der Anschluss an ein bestehende Modbus Netzwerk kann Uber ein handelstibli-
ches T-Stuck (Passive TAP) erfolgen.

MASTER
Einspeisung DD90
LT TAP i TAP LT
TAP D
M
AC/DC
Slave Slave
AC

Abb. 27: Modbus Anschluss

BA_DE_DD90
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3.4.4.2 Einspeisung der Hilfsenergie

Die folgenden Darstellungen sollen das Prinzip der Spannungsversorgung des
DD90 im Modbus Netzwerk erlautern. Die Einspeisungsknoten sind jedoch nicht
Teil des Lieferumfangs und mussen vom Betreiber selbst aufgebaut werden.

+

Einspeisung ST1 ST2
BUS-D1 o[ 1, BUS-D1 2
BUS-DO I I, BUS-DO
Master
BUS-R 5 5 BUS-R
1 I1 +U,(~)
3 ‘ | Ls -Uy(~)
o——]
max.2A®‘
|
AC/DC
AC
Hilfsenergie

Abb. 28: Haupt-Einspeisung

Es ist zu beachten, dass die M12 Stecker fur maximal 2A zugelassen sind. Be-
reits bei einer Anzahl von mehr als 12 Geraten des Typs DD90 kann dieser
Wert Uberschritten sein. In diesem Fall ist an geeigneter Stelle eine Zwischen-
Einspeisung der Hilfsenergie vorzunehmen.

ST1 ST2 Einspeisung
BUS-D1 o 1, BUS-D1
BUS-DO 41 ol T4 BUS-DO
BUS-R 5 5 BUS-R
+Up (~) I1 +U;, (~)
-U, (~) 3 ‘ L3 -Un()
Y I
max. 2A® ‘
I
AC/DC
AC

Hilfsenergie 2
Abb. 29: Zwischen-Einspeisung

24/136
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3.4.4.3 M12 Stecker 1: Modbus IN

®)
PN
®

Abb. 30: M12 Stecker 5pol

3.4.4.4 M12 Stecker 2: Modbus OUT

Abb. 31: M12 Buchse 5pol

BA_DE_DD90

Pin Signal

1 Betriebsspannung
Modbus
Betriebsspannung
Modbus
Modbus
Codierung

> o b w N

Pin Signal

1 Betriebsspannung
Modbus
Betriebsspannung
Modbus
Modbus
Codierung

> o b wN

+ U,
BUS-D1
-U,
BUS-DO
BUS-R

+ U,
BUS-D1
-U,
BUS-DO
BUS-R

Montage | 3

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau

Kabelfarbe
Braun
Weiss

Blau
Schwarz
Grau
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3.4.5 Gerate mit Modbus (und 4 Schaltausgéngen)

A GEFAHR

Hilfsenergie fiir ATEX Gerite

Bei der Wahl der Stromversorgung ist zu bertcksichtigen, dass diese eine po-
tentielle Zindquelle darstellen kann.

Ergreifen Sie geeignete Schutzmallnahmen um diese Gefahr abzuwenden.

Modbus

Schaltausgange

Abb. 32: Wechelplatte Modbus

mit Schaltausgangen

3.4.51

Diese Ausflihrung mit einer Modbus Schnittstelle besitzt 4 Schaltausgange. Die
Wechselplatte ist mit einem 5-poligen M12 Flanschstecker fir den Modbus-Ein-
gang und mit einem 8 poligen M12 Flanschstecker fur die Schaltausgénge be-
stuckt.

Der DD90 kann als sogenannter Slave an ein Modbus RTU Netzwerk ange-
schlossen werden. Es kdnnen bis zu 247 Gerate in einem Liniennetz adressiert
werden. Der Anschluss erfolgt tber ein handelsibliches T-Stlick (passive TAP).

HINWEIS! Ein sternférmiger Aufbau des Netzes ist nicht zulassig.

Adresse 1 Adresse 2 Adresse 247
AC AC
MASTER DD90 DD90 eee DD90
'AC/DC 'AC/DC
1] 121 1] 2] 1] 2]
2 2
LT LT
D 3 3
TAP TAP TAP TAP TAP TAP
Hilfsenergie 1 Hilfsenergie n

Abb. 33: Modbus RTU Netzwerk

Die Kommunikation erfolgt ausschlieRlich mit dem Modbus-Master. Die ange-
schlossenen Slaves reagieren nur auf direkte Kommandos des Masters, wes-
halb eine Kommunikation zwischen den einzelnen Slaves nicht moglich ist.

Um eine fehlerfreie Datenlbertragung zu gewahrleisten, wird empfohlen den
Endpunkt des Modbus RTU Netzwerks mit einem 120 Q Widerstand zu termi-
nieren. Dieser Busabschlusswiderstand ist als Zubehdrteil erhaltlich.

Anschluss an ein bestehendes Modbus RTU Netzwerk

Der Anschluss an ein bestehende Modbus Netzwerk kann Uber ein handelstibli-
ches T-Stuck (Passive TAP) erfolgen.

AC

MASTER DD90
AC/IDC

LT TAP

D TAP TAP |':|
M
Slave Slave Slave

Abb. 34: Modbus Anschluss
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3.4.5.2 Einspeisung der Hilfsenergie

Montage | 3

Die folgenden Darstellungen sollen das Prinzip der Spannungsversorgung des
DD90 im Modbus Netzwerk erlautern. Die Einspeisungsknoten sind jedoch nicht
Teil des Lieferumfangs und mussen vom Betreiber selbst aufgebaut werden.

Hilfsenergie 1
Abb. 35: Haupt-Einspeisung

*U, (5) N N N N
BUS-D1 i e e ~2 BUS-D1_
-Uy (=) 25 3 3 23 -Uy(~) -
BUS-DO 4 4 4 Z4 BUS-DO_
BUS-R 5 5 5 5 BUS-R
7 7 ed 7 Ll
N N R /L N N P /I\
U U
& DD90 DD90
|
max.2A@
|
AC/DC
AC

Es ist zu beachten, dass die M12 Stecker fir maximal 2A zugelassen sind. Be-
reits bei einer Anzahl von mehr als 12 Geraten des Typs DD90 kann dieser

Wert Uberschritten sein. In diesem Fall ist an geeigneter Stelle eine Zwischen-
Einspeisung der Hilfsenergie vorzunehmen.

+Uy (~) 1 N +Upp(~) 4 o1 tUp(~) o
BUS-D1 ., 2 B ~2 BUS-D1_
-Uy () :3 -Up(~) 23 :3 -Upp(~) >
BUS-DO 4 4 ¢ 4 BUS-DO_
BUSR s i 5 5 BUS-R
INEAEAEA) /I\ IS EAEAEA) /L
IEEREE IEEEE
DD90 S DD90
|
max.2A®
|

Abb. 36: Zwischen-Einspeisung

AC/DC

AC

Hilfsenergie 2
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3.4.5.3 M12 Stecker 1: Modbus

Pin Signal Kabelfarbe
1 Betriebsspannung + U, Braun
2 Modbus BUS-D1 Weiss
3 Betriebsspannung - U, Blau
4 Modbus BUS-DO Schwarz
5 Modbus BUS-R Grau
A Codierung

Abb. 37: M12 Stecker 5pol

3.4.5.4 M12 Stecker 2: Schaltausgange

Pin Signal Kabelfarbe
1 Schaltausgang 1 — SP1  weiss
2 Schaltausgang 1 \— SP1 braun
3 Schaltausgang 2 — SP2  grin
4 Schaltausgang 2 . SP2  gelb
5 Schaltausgang 3 — SP3  Grau
6 Schaltausgang 3 \— SP3 Rosa
Abb. 38: M12 Stecker 8pol 7 Schaltausgang 4 \l: SP4  Blau
8 Schaltausgang 4 SP4  Rot
A Codierung
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3.4.6 Gerate mit 10 Link

3.4.6.1

Abb. 39: M12 Stecker 4pol

Abb. 41: M12 Stecker 8pol

BA_DE_DD90

M12 Stecker 1: 10 Link
Die Versorgung tber den IO-Link (Class A) ist auf 200 mA begrenzt.
Anschlussbelegung M12-4 Class A

L+

a so 1
L- 10-Link

Abb. 40: 1/0 Link

Pos. Beschreibung Kabelfarbe
1 L+ 24V Versorgung (Ugt) braun
2 n.c. Nicht angeschlossen weiss
3 L- 24V Versorgung (U-) blau
4 C/Q Standard input/output (S10) oder schwarz
Kommunikationsleitung (1/O Link)
A Codierung

M12 Stecker 2: Schaltausgange

Pin Signal Kabelfarbe
1 Schaltausgang 1 — SP1  weiss
2 Schaltausgang 1 \— SP1 braun
3 Schaltausgang 2 — SP2  grin
4 Schaltausgang 2 \— SP2  gelb
5 Schaltausgang 3 — SP3  Grau
6 Schaltausgang 3 \— SP3 Rosa
7 Schaltausgang 4 — SP4  Blau
8 Schaltausgang 4 \— SP4  Rot
A Codierung
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3.4.7 USB Anschluss

A GEFAHR

Offnen des Gehiuses bei ATEX Geriten

ATEX Gerate durfen unter keinen Umstanden innerhalb des explosionsgefahr-
deten Bereiches geoffnet werden.

Im Inneren des Gehauses befindet sich ein Micro USB Anschluss fiir einen USB
Stick. Uber diese USB Schnittstelle kdnnen Parameter gesichert und geladen
oder ein Firmware Update durchgefiihrt werden. Mit der PC Software ,in-
Touch’® kann das Gerat (iber diese Schnittstelle parametriert werden.

> Zugang zur USB Buchse:

1. Entfernen Sie die beiden Deckelschrauben.

2. Offnen Sie das Gehause.

3. Heben Sie die hintere Leiterplatte etwas an.

4. Damit ist die USB-Buchse bequem zuganglich.

Leiterplatte anheben

2x Deckelschraube
€3 PH10,5 Nm

Abb. 42: USB Anschluss (Abb. &hnlich)

@ siehe Zubehor

30/136 BA_DE_DD90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Inbetriebnahme | 4
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4 Inbetriebnahme

/A WARNUNG

Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen

Bei Betrieb in explosionsgefahrdeten Bereichen sind die Kontrollen gemaf den
geltenden nationalen und internationalen Verordnungen und Richtlinien fur das
Errichten und Betreiben elektrischer Anlagen in explosionsgefahrdeten Berei-
chen durchzufiihren.

4.1 Installationskontrolle
Vor der Inbetriebnahme des Messgerats:
> Uberpriifen Sie die ordnungsgemaRe Montage der Druckleitungen.
1. Ist das Messgerat unbeschadigt?
Erfullt das Messgerat die Anforderungen der Messstellenspezifikation?
Sind die Druckleitungen ordnungsgemaf verlegt?
Sind die Befestigungsschrauben korrekt angezogen?

o koD

Ist das Gerat gegen Niederschlag und Sonneneinstrahlung ausreichend
geschutzt?

> Uberprifen Sie die ordnungsgemale Installation aller elektrischen Versor-
gungs- und Messleitungen.

Sind die Anschlussleitungen unbeschadigt?

Erfullen die verwendeten Kabel die Anforderungen?

Sind die montierten Kabel zugentlastet?

Sind die Anschlussstecker korrekt montiert?

Ist der Erdungsanschluss korrekt durchgefiihrt? (Nur bei ATEX Geraten)

o~ 0bn =

4.2 Messgerat einschalten

> Nach erfolgreicher Installationskontrolle kann das Messgerat eingeschaltet
werden.

1. Auf der Anzeige wird der Starbildschirm angezeigt.

Gerate-Typ—-U
:'DE'E‘ ’/Produktions-Nr.
198293183977 |
" 145
Firmware Version— |
m@- 1 1 1 — I

~——Schaltpunkte

= Nach erfolgreichem Start wechselt der Startbildschirm in die Messwert-
anzeige.
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Messwertanzeige

Abhangig von der Gerateausflhrung gibt es unterschiedliche Darstellungsvari-
antenfir die Messwertanzeige.

1 Kanal Ausfiihrung

) Messwertanzeige
Bezeichnung 9

Msssstelle 1

8 / Einheit
) bt

NErem @ |

Bargraphanzeige

Schaltausgang

Abb. 43: Messwertanzeige (1 Kanal)

4.2.1.2 2 Kanal Ausfiihrung

4213

32/136

Kanal 1 Mess=stelle 1 T
Differenzdruck
k1 8 . 3 5 bar
k2 2 1 bar
Kanal 2 II"E!!_. I 1 |
Systemdruck

Abb. 44: Messwertanzeige (2 Kanal)

3 Kanal Ausfiihrung

Der Kanal 3 ist ein sogenannter virtueller Kanal . Der angezeigte Wert wird aus
den Messwerten der Kanale 1 und 2 berechnet. Die dazugehdrige Formel legen
Sie im Menl Me=s=ung K3/Formel K3 fest. Ist der 2. Kanal nicht vorhan-
den, so entfallt diese Darstellungsart.

Die Darstellung kann tiber das Menii Messwertanzeiae angepasst wer-
den. Es kdnnen drei Kanale gleichzeitig oder einzeln dargestellt werden. Die
Bargraphanzeige zeigt stets alle drei Messkanale an.

Kanal 3 (Differenz K2-K1)
T (p+) - (Ap) = (p-)

Messstelle 1

58.556 o

Kanal 1 |3 g;gtaelrﬁdruck(pﬂ
Differenzdruck
CY-T-3 SH.65
Ap=(p+)-(P) [j1 mhqr“HE JE":"'“/
e . |
K1 \K2 \K3

Abb. 45: Messwertanzeige (3 Kanal)
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FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Inbetriebnahme | 4

4.2.1.4 Hintergrundbeleuchtung

BA_DE_DD90

422

Die LC-Anzeige ist mit einer RGB Hintergrundbeleuchtung ausgestattet. Dies
ermoglicht es, fur die Messwertanzeige verschiedenfarbige Hintergriinde zu er-
zeugen.

Des Weiteren kdnnen sogenannte Farbwechsel parametriert werden, die dazu
dienen Grenzwertlberschreitungen zu signalisieren.

Weitere Informationen hierzu finden Sie im Menu Anzeige bzw. Farbwechsel.

Tastatur

In diesem Abschnitt werden die grundsatzlichen Funktionen der Tastatur erldu-
tert. Weiterflihrende Informationen zum Bedienkonzept entnehmen Sie bitte
dem Abschnitt ,Erste Schritte’.

F*SCHER

8.35

bar

Messstelle 1

Abb. 46: Bedientasten

v Menu abwarts Wert verringern
9 Menu aufrufen Wert speichern Rucksprung
A Menu aufwarts Wert vergrofiern

Die Tasten werden grundsatzlich einzeln betatigt. Kombination, wie z. B. zwei
Tasten gleichzeitig driicken oder Ahnliches, werden nicht verwendet.

Die Betatigung einer Taste kann auf zwei Arten erfolgen. Die nebenstehenden
Symbole kennzeichnen im Folgenden die Betatigungsart.

1. Eine kurze Betatigung ruft eine sofortige Reaktion auf den Tastendruck her-
vor.

2. Wird die Taste langer als 250 ms betatigt, erfolgt als Reaktion eine Wieder-
holung des Tastendrucks im folgenden ,Repeat’ genannt. Wird die Taste
permanent gedriickt, erfolgt das Repeat in stetiger Abfolge. Eine Beschleu-
nigung jedoch findet nicht statt.

3. Automatischer Stopp am Menupunkt ZurAzk : Durch permanente Betati-
gung der Taste ¥ oder a gelangt man sehr schnell zum Menupunkt
Zurack . Der Stopp dort erfolgt automatisch.

4. Rucksprung in die Betriebsanzeige: Mit der Taste © gelangt man durch
einen permanenten Tastendruck vom Menupunkt £uriick. in die Betrieb-
sanzeige.
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4.3 Setup

Das Messgerat wird vollstandig konfiguriert ausgeliefert. Dennoch kénnen alle
Parameter direkt vor Ort Gber die Tastatur angepasst werden. Optional kann ei-
ne Parametrierung aber auch am PC mit der Software inTouch®© erstellt und
Uber die USB Schnittstelle an das Gerat Ubertragen werden.

4.3.1 Meniisprache einstellen
Werkseinstellung: deutsch oder bestellte Landesprache
> Die Menisprache kann wie folgt gedndert werden.
1. Sie besitzen das Recht zum Andern der Parametrierung.

2. Melden Sie sich am Gerat an und gehen Sie in das Menl
Farametrierung und dort in das Menl Anzeige .

3. Offnen Sie dort das Menii Sprache und dndern Sie die Meniisprache.

4.3.2 Messstellenbezeichnung

> Zur Identifikation des Gerates innerhalb einer Anlage kann eine Bezeich-
nung der Messstelle hinterlegt werden.

1. Sie besitzen das Recht zum Andern der Parametrierung.

2. Melden Sie sich am Gerat an und gehen Sie in das Men(
Farametrierung und dort in das Ment Anzeige .

3. Andern Sie den Parameter Bezaichruing .

4.3.3 Konfiguration

Das Messgerat wird entsprechend dem Bestellkennzeichen konfiguriert ausge-
liefert.

> Sie wollen die Parameter am Gerat vor Ort anpassen?
1. Sie besitzen das Recht die Parametrierung zu andern.

2. Melden Sie sich am Gerat an und rufen Sie das Men
Farametrierung auf.

3. Fuhren Sie die gewiinschten Anderungen durch.

D> Fir umfangreichere Anderungen in der Parametrierung kann die PC Soft-
ware inTouch® verwendet werden.

1. Fuhren Sie die Anderungen am PC mit Hilfe der inTouch-Software durch.

2. Ubertragen Sie die Parametrierung Uber die USB-Schnittstelle an das Ge-
rat.
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5

Bedienung

5.1 Erste Schritte

5.1.1 Passworter
Offentlich zugéngliche Passworter
Durch die Verdffentlichung der Passworter in dieser Betriebsanleitung ist die
Parametrierung fir jedermann zuganglich. Im Rahmen der Sicherheit ist es fiir
den Betreiber der Anlage unbedingt notwendig fiir alle Benutzer-Typen neue
Passworter zu vergeben.
Der Hersteller haftet nicht fiir Schaden, die sich durch Anderung einer Parame-
trierung ergeben.
Bei Auslieferung des Gerates sind folgende Passworter vergeben.
Benutzer Passwort
Benutzer 1 000
Benutzer 2 000
Benutzer 3 000
Administrator 000
Die Benutzer 1, 2 und 3 sind im Auslieferungszustand deaktiviert und missen
vom Anwender explizit eingeschaltet werden. Der Administrator-Benutzer kann
alle Passworter im jeweiligen Menu Login » Benutzer verwalten » Benutzer # »
Benutzer # Passw. Andern verwalten
Werden gleiche Passworter vergeben gilt beim Anmelden die Prioritat:
Administrator > Benutzer 1 > Benutzer 2 > Benutzer 3
Uber die Funktion Login » Passw. zuriicks. kann der Administrator-Benutzer al-
le Passworter auf den Auslieferungszustand 000 zurlicksetzen.

5.1.2 Betriebsarten

Betriebsmodus

Nach dem Einschalten geht das Gerat automatisch in den Betrieb. Das Gerat
arbeitet geman seiner Parametrierung.

Parametriermodus

Durch Betatigung der Taste © gelangt man vom Betriebsmodus in den Para-
metriermodus. Das Gerat befindet sich weiterhin in Betrieb und arbeitet geman
seiner Parametrierung. Alle Parameteranderungen wirken sich unmittelbar auf
den Betrieb des Gerates aus.

Wird das Geréat Gber die USB-Schnittstelle parametriert, so wird der Betrieb mit
Beginn der Ubertragung unterbrochen. Nach der Ubertragung startet der Be-
trieb mit der neuen Parametrierung. Die Ubertragung dauert insgesamt nur we-
nige Millisekunden.

BA_DE_DD90
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5.1.3 Meniibaum

HINWEIS! Der Meniibaum ist fiir Gerate mit zwei Kanalen und zwei Schalt-
punkten dargestellt. Bei Geraten mit nur einem Kanal entfallen die Para-

meter fiir den zweiten und dritten Kanal.

[0] Hauptmenii

0 Level
Messwertanzeige
Login » [1]
—& Parametrisrung > (2]
Info » [3]
Service » [4]
[1] Login
0 1 2 3 4 Level
Messwertanzeige
—H Login
— Abmelden / Anmelden
— Timeout
—E Benutzer verwalten

Benutzerl

Benutzerl aktiv
Benutzerl Passw.
Benutzerl Rechte
FParametr. anzeigen

FParametr. bearb.
Feferenzmodus
Firmware-Update
Benutzer verwaltan
—M Benutzer2

] identisch mit Benutzer 1
—&E Benutzer3

—& Administrator
i|:I Admin. Passuw.
— Passw. zuricks.,
FParametrierung

Info
Service

[2] Parametrierung

0 1 Level
Messwertanzeige
Login
—H Parametrierung
Kanal 1 » [1.1]
Kanal 2 > [1.2]
Kanal 3 » [1.3]

Analogausgang > [1.4]
Schaltausgang » [1.5]

Seryvice

Anzeige » [1.6]
] Modbs RTU P [1.7] nurbei Geréten mit Modbus
Into

BA_DE_DD90
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[1.1] Kanal 1 (Differenzdruck)

0

1

2

3 Level

—E FParametrierung

—M& Kennlinie K1
—] Zahlenformat K1

] Farbwechsel K1
Kanal 2

Kanal 3
Analogau=saang
Schaltausaanag
Anzeige

weeefF] Modbs RTU

—H Kanal 1
—] Modus K1

—O Linear

—O Durchfluss

—O Tabelle

—O Yolumenstrom
—OQ Lineare Funktion

= Mes=sung K1

—H Messber. K1 Einheit
—0O Messber. K1 Anfang
—0O Messber. K1 Ende
—0O Dampfunga K1

—0O Off=set K1

—0O Hullpunktfenster K1
—O Begrenzung K1

» [1.1.1]

> [1.1.2]

—O 123436
—O £123436
—O £1234.56
—O £1232456
—O £12.3456
—O £1.22436

> [1.1.3]

> [1.7]

[1.1.1] Messber. K1 Einheit

0

1

2

3 4 Level

}—E_I Kanal 1

‘—iﬁessung K1
H Messber. K1 Einheit

—O bar
—O mbiar
—O Fa
—O kFPa
—O MFPa
—O p=i
—O inHz0
—O mmHz0
—O mmHg

Bedienung | 5

Mendtierweiterung

nur bei Gerdten mit Modbus
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[1.1.2] Kennlinie K1

HINWEIS! Die Parameterliste der Meniierweiterung (Kennlinie K1) ist vom
Wert des Parameters Modus K1 abhéngig.

(13 Modus K1 = Linear

0 1 2 Level

—[E Parametrierung

—] Kanal 1

—E Modus K1

—H Messung K1
—&E Zahlanformat K1
—H Farbuwechsel K1
Fanal 2

Fanal 2
Analogausgang
Schaltausgang
Anzeige

Kennlinie K1 entfallt

] Madbas BT » [1.7] nurbei Geréten mit Modbus
(23 Modus K1 = Durchiluss
0 1 2 3 Level

—0& Par-ametrisrung

—H Kanal 1

—E Modus K1

—M Messung K1

—H Kennliniz K1
O Anzeige K1 Einheit m¥ b Defaultwert
O Anzeige K1 Anfang
O Anzeige K1 Ende

—& Zahlanformat K1

—M Farbwechsel K1

Fanal 2

Fanal 2

Analogausgang

Schaltausaana

Anzeige

-] Modbuws RTU P [1.7] nurbei Geréten mit Modbus
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(31 Modus K1 = Tabelle

o 1 2 3 4 Level

—E Parametrierung
—H Kanal 1

—H Modus K1
—E Messung K1

—HE Kennlinie K1
O Anzeige K1 Einheit k4 Defaultwert

B Tabelle K1
—0O Anz. Wertepaare B2 .. 38 Wertebereich
—CTEingangswert .
—O Anzeigewart 1.

Wertepaar

—0O Einguiﬁé;wert 2
—[ Anzeigewert 2

—0O Eingangswert 28

—O Anzeigewsart 28

—@ Zahlanformat K1

'—MH Farbuwechsel K1

Fanal 2

Fanal 2

Analogausgang

Schaltausaana

Anzeige

] Modbus BT P [1.7] nur bei Geréten mit Modbus

(43 Modus K1 = Yolumenstrom

0 1 2 3 4 Level

—& Parametrizrung
—H Kanal 1
—E Modus K1
—M& Messung K1
—HE Kennlinie K1
—B Anzeige K1 Einheit
O m#'h
O L/min
O fm
—0O Anzeige K1 Ende
—0O kK-Faktor K1
—0O Luftdichte K1
—H Formel K1
—O Standard
—O Comfredi
—O EBM Paps=st
—O Flakt Woods
—O Micotra Gebhardt
—O Rosenberg
—O SIEGLE + EPPLE
—O Zi=hl-Abaag
—@ Zahlenformat K1
—MHE Farbuwechsel K1
Kanal 2
Fanal 2
Analogausgang
Schaltausgang
Anzeige
] Madbas BT P [1.7] nurbei Geréten mit Modbus
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(51 Modu=s K1 = Lineare Funktion

o 1 2 3

—HE Parametrierung
—] Kanal 1
—MH Modus K1

Kanal 2
Karnal 2

Anzeige
-] Modbus RTU

Level

—&H Messung K1

—0& Kennlinie K1
O Anzeige K1 Einheit
O Anzeige K1 Anfana
[0 Anzeige K1 Ende
O Steigung K1
O Offset K1

—&E Zahlanformat K1

—H Farbuwechsel K1

1.5 Zeichen Wertebereich

Analogausgang
Schaltausgang

» [1.7] nurbei Geréten mit Modbus

[1.1.3] Farbwechsel K1

o 1 2 3

}—E Karnal 1

—0O Farbuw.
— Farbu.
— Farbu.
— Farbu.
—1 Farbu.
— Farbuw.
— Farbu.
— Farbu.
— Farbu.

Level

I—E| Farbuwechsel K1

K1l rot—arin
k1l grin—rot
k1l rot-gelb
K1l gelb—grin
K1 arin—gelb
K1 gelb—rot
k1l Husterese
El Merz. ein
Kl Merz. qus

40/136
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[1.2] Kanal 2 (Systemdruck)

0

1 2 3 Level

—E FParametrierung

—H Kanal 1

— Kanal 2

—= Mes=sung K2

—B Messher. K2 Einheit » [1.2.1]
—0O Messber. K2 Anfang

—0O Messber. K2 Ende

—0O Dampfung K2

—0O Offset K2

—0O Hullpunktfenster K2

—O Begrenzung K2

— Zahlenformat K2

—O £1234565

—O £12345.6

—O £1234.56

—O £123.4565

—O £12.3455

—O +£1.234565

—] Farbwechsel K2 » [1.2.2]
Fanal 2

Analogausgang

Schaltausaana

Anzeige

-] Modbus BTU » [1.7]

[1.2.1] Messer. K2 Einheit

0

1 2 3 4 Level

}—E Karnal 2

‘—liﬂessung K2
B Messber. K2 Einheit

—O bar
—O mbar
—O Fa
—O kFa
—O MFa
—O p=i
—O inHz0
—O mmHz0
—O mmHa

nur bei Geréten mit Modbus

Bedienung | 5
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[1.2.2] Farbwechsel K2

0

7 2 3

}—E Karnal 2

Level

I—I_——_| Farbwechsel K2

—0O Farbuw.
— Farbu.
— Farbu.
— Farbu.
— Farbu.
—] Farbuw.
— Farbu.
— Farbu.
— Farbu.

K2 rot—grin
K2 grin—rot
K2 rot—gelb
k2 gelb—arin
k2 arin—aelb
kK2 gelb-rot
k2 Husterese
k2 Yerz. ein
K2 Yerz. aus

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH
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[1.3] Kanal 3 (Virtueller Kanal)

0 1 2 3 4 Level

—& Parametrierung
—H Kanal 1
—H Kanal 2
—0E Kanal 2
—E Modus K3
—O inaktiu
—O Differanz
—O + Durchfluss
—QO + Tabelle
— Messung K3
—B Messher. K32 Einheit » [1.3.1]
—0O Messber. K3 Anfang
—0O Messber. K3 Ende
—0O Démpfung K3
—0O Off=et K3
—0O Hullpunktfenster K3
—O Begrenzung K3
—H Farmel K3
O Karal 1 - Kanal 2
O Karal 2 - Kanal 1
O Karnal 1 - Kanal 2
—H Kennlinie K1 P [1.3.2] Menterweiterung
Zahlenformat K3
O 123456
O 123456
O £1234.56
O 123456
O 123456
O +1.23456
—] Farbwechsel K2 » [1.3.3]
Analogausgang
Schaltausaana
Anzeige
] Miodbas BTU P [1.7] nur bei Geréten mit Modbus

[1.3.1] Messber. K3 Einheit

0o 1 2 3 4 Level

}—E Karnal 3

‘—lﬂessung K3
B Messber. K2 Einheit

—O bar
—O mbar
—O Fa
—O kFa
—O MFPa
—O p=i
—O inHz0
—O mmHz0
—O mmH3
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[1.3.2] Kennlinie K3
HINWEIS! Die Parameterliste der Meniierweiterung (Kennlinie K3) ist vom

Wert des

Parameters Modus K3 abhangig.

(17 Modus K3 = Inaktivw

o 1 2 4

Level

—[E Parametrierung
— Kanal 1

H Kanal 2

o
[
o
[

H Kanal 3

—M& Modus K3

Analogausgang
Schaltausaana
Anzeige

-] Modbws RTU

> [1.7]

(21 Modus K3 = Differenz

o 1 2 4

Level

—HE Parametrierung
—] Kanal 1

H Kanal 2

r
[
n
[

H Kanal 2

—&E Modus K3
—H Mes=zung K3
—& Zahlenformat K3

—MH Farbuwechseal K3

Analogausgang
Schaltausgang
Anzeige

-] Modbus RTU

> [1.7]

31 Modus K3 = +Durchiluss

o 1 2 4

Level

—H& Parametrierung
—] Kanal 1

r
[
n
[

H Kanal 2
H Kanal 3

—E Modus K3

—H Mes=zung K3

Kennlinie K3
[0 Anzeige K3 Einheit
O Anzeige K3 Anfang
O Anzeige K3 Ende

—&E Zahlenformat K3

mEsh

'—MH Farbwechsel K3

Aralogausgaana
Schaltausgang
Anzeige

] Modbis RTU

> [1.7]

~+——Kanal 3 inaktiv

nur bei Geraten mit Modbus

~«—Kennlinie K3 entfallt

nur bei Gerdten mit Modbus

Defaultwert

nur bei Gerdten mit Modbus
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(41 Modus K2 = +Tabelle

o 1 2 4 Level

—E Parametrierung
—H Kanal 1

& Kanal 2

B Kanal 2

—E Modus K3
—H Messung K3

—E Kennlinie K3
O Anzeige K3 Einheit kS Defaultwert

B Tabelle K2
—0O Anz. Wertepaare B2 .. 38 Wertebereich
| CEinsangsuert 1.
—O Anzeigeuert 1.

Wertepaar

——O Einganaswert 2
—0O Anzeigewsart 2

—0O Eingangswert 28

—O Anzeigewsrt 368

—E Zahlenformat K2

—M@ Farbuwechsel K32

Analogausgang

Schaltausaana

Anzeige

] Modbus BT P [1.7] nur bei Geréten mit Modbus

[1.3.3] Farbwechsel K3

0 1 2 3 Level

}—E Karnal 2

I—EI Farbuwechsel K32

—0O Farbuw. K3 rot—grin
— Farbw. K2 grin—rot
—{ Farbw. K2 rot-gelb
—{ Farbw. K2 gelb—arin
—1 Farbw. K3 arin-aeslb
— Farbw. K2 gelb-rot
— Farbw. K2 Husterese
— Farbw. K2 Yerz. ein
—{ Farbw. K3 Yerz. aus
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[1.4] Analogausgang

0 1 2 Level

—0& Parametrierung

—H Kanal 1

—H Kanal 2

—M& Kanal 2

—B Analogausgang

—E Ausaang 1 Tup
—0E Ausgang 1 Zuord.
—E Ausgana 2 Tup
—ME Ausgang 2 Zuord.
—0O Begrenzuna I min.
—0O Begrenzung I max.
—0O I-Fehler=sianal
—0[ Bearenzuna U min.

O U-Fehlersignal
Schaltausgang
Anzeige

-] Modbus RTU

[1.5] Schaltausgang

o 1 2 3 Level

—0& Parametrizrung
—ME Kanal 1
—ME Kanal 2
—M& Kanal 2
—H Analogausgang
—E] Schaltausgang
SP1 Zuordnung
O inaktiv
O Kanal 1
O Kanal 2
[ SF1 Ein
—0O SF1 Aus
—0O SF1 Yerz. ein
—O SF1 Yerz. qus
—[1 SF1 Funktion
IEO Schlisfer
O offner
SP2 Zuordnung
O inak.tiv
O Kanal 1
O Kanal 2
—0O 5P2 Ein
—0O SP2 Aus
—[ SF2 Yerz. ain
—O SFPZ2 Verz. aus
—[1 SFZ Funktion
lEO Schliefer
O Gffner
Anzeige
-] Modbus BTU

—[ Begrenzuna U ma:x.

Anmerkung:
nur fiir Geréte mit 2 Kanélen

» [1.7] nurbei Geréten mit Modbus

Anmerkung:
Bei Geréten mit 3 Kanélen kommt Kanal 3 hinzu..

Anmerkung:
Bei Geraten mit 4 Schaltausgdngen kommen
die Parameter fiir SP3 und SP4 hinzu.

» [1.7] nurbei Geréten mit Modbus
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[1.6] Anzeige

0 1 2 3 Level

—& Parametrierung
—H Kanal 1

—H Kanal 2

—M& Kanal 2

—B Analogausgang
Schaltausgang

—0E Anzeige » [1.5.1]
Sprache
—[ Bezeichnuna
—E Messwertanzeige
O Kanal 1 Anmerkung:
O Kanal 2 Bei Geréten mit 3 Kanélen kommt Kanal 3 hinzu..

O Alle Kandle
—E Farbw.zuordnung
%O Fanal 1
O Kanal 2
LCD-Farbe » [1.5.2]
—0O LCD-Beleuchtung

—O LCD-Kontrast
] Modbius BT P [1.7] nur bei Geréten mit Modbus

[1.7] Modbus
o 1 2 3 Level
Messwertanzeige

Login
—L|:_| Parametrierung

L —E Madbus RTU

—0& Baudrate

—O 2488 baud
—O 4286 baud
—O 9688 baud
—O 14486 baud
—O 19266 baud
—O 28888 baud
—O 33488 baud
—O SEE8E baud
—O STEEE baud
—O 1152688 baud
—E] Datenformat
—O 8-M-1

—O 8-H-2

—O 8-8-1

—O 8-8-2

—O 8-E-1

—O 8-E-2

—0O Modbus-Adresse
—[H Bute-Reihenfolas
—O Big Endian
—O Little Endian

Info
Seryvice
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[3] Info
0 1 Level
Messwertanzeige

Login

Parametrierung

—HE Info

— Gerat

— Yersion

— Kanal 1

—O Kanal 2

—1 Analogausgang

—11 Schaltausgana

] Modbus RTU nur bei Geréten mit Modbus
] TO=L iRk, nur bei Geréten mit 10-Link
Seruwice

[4] Service
0 1 Level
Messwertanzeige

Login

Parametrierung

Info

—[ Serwice

—0 Parametr. laden
—0 Parametr. sichern
— USE —+ Parametr.
—0 Parametr. —+ USE
—0 Standar-drarametr.
—HE Referenzmodus

O Referenzmodus
Karnal 1
kanal 2
— Firmware-Update
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5.1.4 Navigation im Meniibaum

Durch Betatigung der Taste © gelangt man von der Messwertanzeige in das
Hauptmend.

Messstelle 1 T

| 835 bar-
K2 21 bat

EI 1 |

h T
Farametrierung b
Info b
Serwvice b

EI 1 1 1 |

Abb. 47: Aufruf des Hauptmenus (Level 0)

Das Menu erstreckt sich Uber bis zu finf Ebenen im folgenden ,Level’ genannt.
Die Level sind von 0 bis 4 durchnummeriert. Der Level 0 stellt das Hauptmenu
dar. In der Darstellung wird nicht zwischen Meni und Parameter unterschieden.
Ein Mend ist jedoch an dem Indikator Fk zu erkennen.

h T
Farametrierung b
Info [
Seruice [

EI 1 1 1 |

h T
Login [
Farametrisrung b
Info b
Seruice [

EI 1 1 1

Abb. 48: Abwarts im Men (Level 0)

Mit den Tasten ¥ und a kann der Cursor durch das Menu gesteuert werden.
Mit der Taste © wird das Menii gedffnet und das Untermenii des nachfolgen-
den Levels erscheint auf der Anzeige.
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Level 0
B T
Login [
Farametrierung b
Info b
Serwvice [
EI 1 1 1

Level 1

Menii ——g-[=IgT=11K]

Abb. 49: Seitwarts ins Untermeni (Level 1)

WParametrierung T

b
Kanal 2 ]
Eanal 3 ]
Arnalogausgang b

EE=—=———or . |

Zum Verlassen des Menus muss der Cursor zum Menipunkt Zuriick mano-
vriert werden. Mit der Taste © kann man von dort auf den nachst hoheren Le-

vel zurlickkehren.

©

“Parametrierung T

Eanal 2
Eanal 3
Analogausgang

b
b
b
b

e ==

!

“FParametrierung T

Analogausganag [
Schaltausgana b
Anzeige b

+

ULk,

E ==

Mes=sstella 1

T

@I 1

1 8.39 tar
k2 21 bar-

Abb. 50: Abwarts zum Ausgang

Man kann selbstverstandlich auch aufwarts
ZUrLick. mandvrieren.

im Menu zum MenUpunkt
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5.1.5 Pfadangaben

Die Pfadangaben erscheinen in der ersten Zeile der Anzeige. Aus Platzgriinden
kdénnen keine vollstandigen Pfade angezeigt werden. Der Menu Level wird
durch die Anzahl der Backslash Zeichen ,\' angedeutet. Wo dies nicht moglich
ist wird nur der Meni-Name angezeigt.

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Messber.K1 Einheit

LLeveI 0 LLeveI 1 LLeveI 2 LLeveI 3

Messber. K1 Einheit T

Abb. 51: Pfad

5.1.6 Eingaben

Fur alle Eingaben von Text oder Werten werden die folgenden Softkeys ver-
wendet:

.

Mit diesem Softkey wird in das Bearbeitungsfenster zur Eingabe von Text
oder Werten umgeschaltet.

.

Mit diesem Softkey wird die Eingabe abgeschlossen. Der eingegebene Text
oder Wert wird gespeichert.

.

Mit diesem Softkey wird eine Eingabe abgebrochen. Der urspringlich ge-
speicherte Text oder Wert bleibt erhalten.

Ein Softkey wird betatigt, indem er zunachst mit den Tasten ¥ und a selek-
tiert wird. Der Softkey wird invers dargestellt. Die Betatigung erfolgt dann mit
der Taste © .
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5.1.6.1 Eingabe von Text
Beispiel: Pfad: \Parametrierung\Anzeige\Bezeichnung

Softkey ‘O Bezeichnung T

@sstelle_l _
E!l 1 1 1

Abb. 52: Aktion-Auswahl

Selektieren Sie den Softkey mit den Tasten ¥ oder a. Die getroffe-

ne Auswahl wird mit der Taste 9 bestatigt. Zur Bearbeitung 6ffnet sich das fol-
gende Fenster.

Cursor Select-Feld

Yo hBezeichnung T
\_|]}_e_555telle_

~ -
deLrﬂIHDPQFii

A —————-— . |

Zeichen-Liste
Abb. 53: Bearbeitung von Text

In dieser Anzeige wird der Cursor mit der Taste © gesteuert. Die Cursor-Be-
wegung erfolgt nur nach rechts. Eine Bewegung zurtck ist nicht méglich. Wird
der Cursor Uber den Rand bewegt, erscheint erneut die Anzeige zur Aktions-
Auswahl (s. 0.).

Die Bearbeitung von Text erfolgt mit dem Select-Feld im Zusammenspiel mit
der aktuellen Cursorposition. Mit der Taste ¥ wird die Zeichenliste® nach links
und mit der Taste a nach rechts bewegt. Wenn das richtige Zeichen im Select-
Feld erscheint, kann diese mit der Taste © an der Cursorposition ibernom-
men werden. Der Cursor bewegt sich ein Zeichen nach rechts und die nachste
Zeichenposition kann bearbeitet werden.

© Die Zeichenliste umfasst die Zeichen des Zeichensatzes Windows 1252 (Latin 1 und Latin 9)
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5.1.6.2 Eingabe von Werten
Beispiel: Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Messber. K1 Anfang

Messber. K1 Anfang T

- ]. @@@@@ mbar
Bearb.

EI 1 1 1 |

Cursor 1

Messbar. K1 Anfang T

N,
Grenzwert (Min.)_| —@ @ ) B B @ T | _Grenzwert (Max.)
kua_.aaa 1 E@@

Zeiger/ IH@. I I N |
Bargraf

Abb. 54: Eingabe von Zahlenwerten 1. Stelle

Stellenweise Eingabe

Die Eingabe eines Zahlenwertes kann stellenweise von links nach rechts erfol-
gen. Mit den Tasten ¥ und a werden die Ziffern 0 ... 9 eingestellt. Der Vor-
zeichen Wechsel erfolgt automatisch durch Wahl der Laufrichtung. Die aus der
Gerate- Parametrierung ermittelten Grenzwerte kdnnen nicht unter- bzw. tber-
schritten werden. Die Ubernahme einer eingestellten Ziffer erfolgt mit der Taste
9 und der Cursor wandert eine Stelle weiter nach rechts. Die Laufrichtung des
Cursors ist festgelegt und kann nicht geandert werden.

-5

SLIN =
>
3

Abb. 55: Einstellung einer Ziffer

Mes=sber. K1 Anfang T

N NANOD
BW\_IE mbar
—IEIEII.EIEIEI IB?.EIEIEI

EI 1 1 1 |

I Laufrichtung des Cursors

Mes=sber. K1 Anfang T

8288@@ mbar

[Eeart.] [ [FEbr]
[z : |

Abb. 56: Eingabe von Zahlenwerten 2. Stelle

Mit dem Tasten-Repeat © gelangt man automatisch zur Aktions-Auswahl zu-
rick. Ein erneuter Druck auf die Taste speichert den Wert.
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Zahlenliiberlauf

Ist auf einer Stelle die Ziffer 9 eingestellt und betatigt man die Taste a erneut,
so findet ein Zahlenlberlauf statt. Im aufgefihrten Beispiel wird der Wert von 29
auf 30 hochgezahlt. Indem man die Taste a festhalt (Repeat) lauft der Wert
wie bei einem Zahler langsam hoch.

Mit der Taste ¥ wird in der Gegenrichtung gezahlt. Nach dem Nulldurchgang
wird der Wert dann negativ.

Mes=sber. K1 Anfang T

82@]@@8 mbar

- 186,888 180668
lEE—— . |

1

Mes=sber. K1 Anfang T

83@@@8 mbar

- 186,888 186288
lEED—— . |

Abb. 57: Zahlenuberlauf

Der Wert wird immer ab der Cursorposition hochgezahlt. Steht der Cursor bei-
spielsweise auf der ersten Stelle nach dem Komma, so wird der Wert von dort
hochgezahilt:

29,0 » 29,1 — 29,2 ...
Steht der Cursor hingegen auf der letzten Stelle so wird wie folgt gezahlt.
29,000 — 29,001 — 29,002 ... bis zum Uberlauf 29,999 — 30,000 ...

BA_DE_DD90
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Beispiel:

BA_DE_DD90

5.1.6.3 Auswahl von Optionen
Pfad: \Parametrierung\Kanal 2\Messung K2\Messber.K2 Einheit

Messber. K2 Einheit

T

Messber. K2 Einheit

bar

mbar
Fa
kFa

EI 1

Abb. 58: Eingabe von Optionen

Bedienung | 5

Der Cursor wird mit den Tasten ¥ und a bewegt. Es kann von den angebote-
nen Optionen nur eine einzige gewahlt werden. Mit der Taste © wird die durch

den Cursor markierte Option gewahlt.

Uber den Men(-Exit ,Zuriick' gelangt man ins aufrufende Men( zurlick. Die aus-

gewahlte Option wird Gbernommen.
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5.2 Hauptmeni

Pfad: \
Level: 0

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Durch Betatigung der Taste © gelangt man vom Betriebs-Modus in den Para-
metrier-Modus. Angezeigt wird das Hauptmenu. Bargraphanzeige und die An-
zeige der Schaltausgange sind weiterhin sichtbar.

HINWEIS! Auch wahrend der Parametrierung ist das Gerat weiterhin in Be-
trieb. Alle Parameteranderungen wirken sich unmittelbar aus.

Pfad (Level 0) Cursor
- ..'. Indikator
Positionsmarker
—
Farametrierung E/
k
(7]

Seitenbereich

e ==

Abb. 59: Hauptmenl

Der Indikator k¥ zeigt an, dass auf der nachfolgenden Ebene ein Untermen
existiert. Das Hauptmenu umfasst die folgenden Menus:

Meniiname
Login

Parametrierung

Info

Seruice

ZurLick

Wegweiser [» Seite]
* Login

» Parametrierung

* Info

» Service

Beschreibung

In diesem Menl konnen Benutzer sich
an- und ab-melden und u. A. die Pass-
worter verwaltet werden.

Uber dieses Menii erfolgt die Parame-
trierung des Gerates. Die MenlUebenen
erstrecken sich Uber bis zu vier Level.

Dieses Menu enthéalt Informationen
Uber Hard- und Software des Gerates
sowie dessen Parametrierung.

Mit diesem Menu kann die Firmware
des Gerates ein Update erfahren oder
Parameter geladen und gesichert wer-
den.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Hauptmenus dar. Man gelangt damit
,Zurlck’ zur Messwertanzeige.
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5.2.1 Login

Pfad: \Login
Level: 1

Benutzer, die nicht angemeldet sind haben nur Zugriff auf das Info-Mend. Um
Zugang zur Parametrierung zu erhalten muss zwingend eine Anmeldung erfol-

gen.
“Login
Timeout a
Bernutzer verwalten &
Fassw. zurlcks., [+
EI 1 1 1 |
Abb. 60: Login
Das Login-Menu umfasst die folgenden Parameter und Untermends:
Meniiname Beschreibung
Armelden/Abmaldan Mit diesem MenUpunkt erfolgt die An-
und Abmeldung.
Timeout Mit diesem Parameter wird die Ti-
meout-Funktion definiert.
Benutzer verwalten F  Dieses Untermeni dient zur Verwal-
tung von Benutzern und Passwortern.
Fassw. Zuricks. Mit diesem Mentipunkt werden alle
Passworter auf BEE zurlickgesetzt.
ZUrick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Lo-

gin-Menus dar. Man gelang damit ,Zu-
rick‘ ins Hauptmend.
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5.2.1.1 Anmelden/Abmelden
Pfad:\Login\Anmelden

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Level: 2

Die Anmeldung erfolgt durch Eingabe eines Zahlenwertes. Nach der Eingabe
des korrekten Passworts sind die MenUs, auf die der Benutzer ein Zugriffsrecht

besitzt, entsperrt.

Abb. 61: Anmeldung

“Login
Timeout i
Benutzer verwalten i
Fas=sw. zurlicks=s. [
LE—— . |

1

Yo hAnmelden

128

EI 1 1 1 |

I Benutzer Nr.\

“Wogin 13

Timeout
Benutzer verwalten [
Fas=sw. zurlcks.

lEDY——— . |

Symbol:
angemeldeter Benutzer

Die Abmeldung erfolgt durch Anwahl des entsprechenden Menupunktes und
Bestatigung durch die Taste © . Ein Schlussel in der rechten oberen Ecke der
Anzeige signalisiert den angemeldeten Benutzer.

Abb. 62: Abmelden

\Login ¥
Timeout

Benutzer verwalten [
Fas=sw. zuricks=s.

lE——— . |

1

“WLogin
Timeout ik
Benutzer verwalten i
Fas=sw. zuricks=s. [
= . |
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5.2.1.2 Timeout

Pfad: \Login\Timeout
Level: 2

Wenn das Gerat in den Parametriermodus geschaltet wurde und kein Tasten-
druck erfolgt schaltet das Gerat nach Ablauf einer definierten Zeitspanne in den
Betriebsmodus zurlick. Mit dem Parameter Timeout wird diese Zeitspanne
festgelegt.

Die Eingabe des Wertes erfolgt in Minuten. Der Wertebereich reicht von 0 ... 60
min. Bei Eingabe des Wertes 0 min wird die Timeout-Funktion abgeschaltet.

Nach Ablauf der eingestellten Timeout-Zeit wird ein angemeldeter Benutzer ab-
gemeldet, wahrend das Gerat in den Betriebs-Modus wechselt.

Ist die Timeout-Funktion jedoch deaktiviert, so bleibt der Benutzer dauerhaft an-
gemeldet. Eine Abmeldung muss dann manuell erfolgen.

13- Das Schlisselsymbol soll auf diesen u.U. nicht erwlinschten Zustand hinwei-
sen.

5.2.1.3 Benutzer verwalten

Pfad: \Login\Benutzer verwalten
Level: 2

Benutzer verualten T
Benutzer 1
Benutzer 2
Benutzer 3
Administrator

EI 1 1 1

Abb. 63: Benutzer verwalten

J
b
k
b

Das Login-Menu umfasst die folgenden Parameter und Untermenus:

Meniiname Beschreibung
Benutzer 1

Benutzer 2
Benutzer 3
Administrator

Mit diesem MenUpunkt werden die
Rechte des jeweiligen Benutzers ver-
waltet.

e . .

In diesem Menu wird das Passwort flir
den Administrator festgelegt.

ZUrck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des ,Be-
nutzer verwalten‘ Menus dar. Man ge-
langt damit ,Zurlick’ ins Hauptmeni.

Die MenUs fiir die Benutzer sind identisch, daher wird exemplarisch das Men
fur Benutzer 1 beschrieben.
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5.2.1.3.1 Benutzer 1

Pfad: \Login\Benutzer Verwalten\Benutzer 1
Level: 3

v Benutzer 1 T
Benutzer 1 aktiuv O

Benutzer 1 Passuw.

Benutzer 1 Rechte [
Zurick t.
E!l 1 1 1 |
Abb. 64: Benutzer 1
Meniiname Beschreibung
Benutzer 1 aktiuw O Mit diesem Parameter kann der Benut-
zer aktiviert werden.
Benutzer 1 Pas=w. Mit diesem Parameter wird das Pass-
wort fur Benutzer 1 festgelegt.
Benutzer 1 Rechte F  Mit diesem Menl werden die Rechte
des Benutzer 1 festgelegt.
ZUrck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Be-

nutzer1 Menus dar. Man gelangt damit
zuruick ins Benutzer Verwalten Menu.

Der Parameter Benutzer 1 aktiw schaltet den Benutzer 1 frei:

O Benutzer deaktiviert
E Benutzer aktiviert

Mit dem Parameter Benutzer 1 Fas=sw. wird das Passwort fur den Benut-
zer vergeben. Mit der Werkseinstellung ist ein Passwort 000 vergeben. Es kdn-
nen nur numerische Passworter von 000 bis 999 verwendet werden.
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5.2.1.3.1.1 Benutzer 1 Rechte
Pfad: \Login\Benutzer Verwalten\Benutzer 1\Benutzer 1 Rechte

Level: 4
Berutzer 1 Rechte T
Farametr. anzeigen O
Farametr. bearb. O
Refrenzmodus O
Firmware—Update O
E!l 1 1 1 |
Abb. 65: Benutzer 1 Rechte
Meniiname Beschreibung
Farametr. anzeigen O Mit diesem Parameter wird das Lese-
recht vergeben.
FParametr. bearbeiten O Mit diesem Parameter wird das
Schreib/Leserecht vergeben.
Referenzmodus O Mit diesem Parameter wird das Recht
zur Nutzung des Referenzmodus ver-
geben.
Firmware-Update O Mit diesem Parameter wird das Recht
fur ein Update vergeben.
Benutzer verwalten O Mit diesem Parameter wird das Recht
fur die Benutzer Verwaltung vergeben.
ZUrick, *. Die stellt den Ausgang (Exit) des Be-

nutzer 1 Rechte Menus dar. Man ge-
langt damit ,Zurtick’ ins Menu Benut-
zer 1.

EE 13- Mit dem Parameter Farametr. anzeigaen wird festgelegt, ob der Benutzer
die Parametrierung lesen darf. Eine Aktivierung des Leserechtes wird mit dem
Symbol eines durchgestrichenen Bleistifts dargestellt. Dies soll das fehlende
Schreibrecht anzeigen.

1? Das Schreib/Leserecht wird mit dem Parameter Farameatr. bearbeiten
vergeben. Dieses Recht erlaubt dem Benutzer die Parametrierung zu andern.
Der Zugriff auf das Service Mend ist gestattet. Das Recht Benutzer zu verwal-

ten und das Firmware-Update bleiben jedoch gesperrt.

Der Parameter Referenzmodus gibt dem Benutzer das Recht den Refe-
renzmodus im Menu Service zu verwenden.

Mit dem Parameter Firmware—lpdate wird das Recht auf Aktualisierung
der Firmware vergeben.

Mit dem Parameter Benutzer verwalten wird das Recht auf Anderung
an den Benutzerrechten vergeben.

Ein Benutzer mit allen Rechten hat keinen Zugriff auf das Administrator Menu
noch darf er die Passworter auf Werkseinstellung zurlicksetzen.
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5.2.1.3.2 Administrator

Pfad: \Login\Benutzer Verwalten\Administrator

Level: 3
b A Administeator T
Hdmin.Pa=suw.
Zrack *
e . |

Abb. 66: Administrator

Mit dem Parameter Admin.Fia==sw. wird das Passwort fir den Administrator

vergeben. Der Administrator hat uneingeschrankten Zugang zu allen MenUs
und Parametern.

62/136 BA_DE_DD90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

5.2.1.4 Passworter zuriicksetzen

Pfad: \Login\Passw. zurticks.

Level: 2

“Wogin

Abmelden
Timeout

Fas=sw. zurlcks.

NE ===

Benutzer verwalten b

!

Fasswarter quf
Standardwerte

tzen?
setzen m

El 1 1

Abb. 67: Passworter zurlicksetzen

Bedienung | 5

Es werden samtliche Passworter auf den Standardwert 000 gesetzt. Diese Akti-
on kann nur durch den Administrator durchgefiihrt werden. Die eingestellten
Rechte der Benutzer bleiben bestehen.

BA_DE_DD90
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5.2.2 Parametrierung

Option [

Die Parametrierung des Gerats kann mit der inTouch® Software auch am PC
erfolgen. Der fertige Parametersatz wird anschlief3end tber die USB Schnittstel-
le an das Gerat Ubertragen.

/A WARNUNG

Parametrierung in explosionsgefahrdeten Bereichen

Das Gehause darf nicht innerhalb des ATEX Bereichs gedffnet werden. Daher
dirfen Parametrierung und Firmware-Update tber die USB Schnittstelle nur au-
Rerhalb des explosionsgefahrdeten Bereichs erfolgen.

Pfad: \Parametrierung
Level: 1

“WParametrierung T
Kanal 2 [
kKanal 3 [
Analogausgana b

s ——

Abb. 68: Parametrierung

Das Geréat verfugt Uber einen Anschluss zur Differenzdruckmessung (Kanal 1).
Bei dieser Ausfuhrung sind die Mens fir die weiteren Kanale (2 und 3) ausge-
blendet.

Optional kann eine Variante zur gleichzeitigen Messung des Systemdrucks (Ka-
nal 2) tGber den Druckanschluss (+) geliefert werden. Die weitere Beschreibung
der MenUs und Parameter erfolgt flr diese Gerate.

Meniiname Beschreibung

Kanal 1 F  Mit diesem Men wird die Differenz-
druckmessung (Kanal 1) parametriert.

Kanal 2 F  Mit diesem Meni wird die System-
druckmessung (Kanal 2) parametriert.

kanal 2 F  Mit diesem Men( wird der virtuelle Ka-

nal (Kanal 3) parametriert. Die Berech-
nung erfolgt durch eine mathematische

Funktion.

Analogau=sgang F  Mit diesem Men( werden die Analog-
ausgange parametriert.

Schaltausgang F  Mit diesem Menl werden die Schalt-
ausgange parametriert.

Anzeige F  Mit diesem Men( wird die Anzeige pa-
rametriert.

Modbu= RTU F Dieses Menl ist nur bei Modbus Gera-

ten verfigbar und dient zur Konfigurati-
on der Schnittstelle.

ZUrLck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Pa-
rametrierung-Menus dar. Man gelangt
damit ,Zuriick’ ins Hauptmenu.
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Eine Ubersicht tiber die verschiedenen Parameter und deren Zusammenspiel
bietet die nachfolgende Grafik. Digitale Schnittstellen sind nicht bertcksichtigt.

Modus K1

| Messung K1 |

[ Kennlinie K1 |

!

@)

K1
Onmt

Differenzdruck

Signalverarbeitung

| Zuordnung |—>

Anzeige

@ k1

Analogausgang

o
e
pa

O K3 "iSchaItausgang |

Modus K3

[ Kennlinie K3|

s

S | Messung kK2 |

QU

)
K2

Systemdruck
| Messung K3 |

K3 K1 o K2

Anzeige

(Optional)

Virtueller Kanal

o: mathematische Verkniipfung

Abb. 69: Parametrierung
Wegweiser [» Seite]

e Kanal 1[" 66]

* Kanal 2 [ 90]

e Kanal 3 [ 91]

+ Analogausgang [ 97]
+ Schaltausgang [ 100]
* Anzeige [ 103]

* Modbus RTU [ 108]

Signalverarbeitung

Anzeige

BA_DE_DD90
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5.2.2.1 Kanal 1
Pfad: \Parametrierung\Kanal 1

Level: 2
hEanal 1 I
Modus K1 k
Mes=suna K1 b
Zahlenformat K1 k
Farbwechsel K1 k
E!l 1 1 1
Abb. 70: Kanal 1
Meniiname Beschreibung
Modus K1 F  Mit diesem Menl konnen festgelegte
Funktionen fir den Messkanal gewahlt
werden.
Mes=ung K1 F  Indiesem Menu wird der Eingang des

Messkanals parametriert.

Meniierweiterung Kennlinie K1 Dieses Menii wird abhéngig vom

gewahlten Modus eingeblendet.

Zahlentormat K1 k  Indiesem Menu werden die Nachkom-
mastellen fir die Messwertanzeige
des Messkanals eingestellt.

Farbwechsel K1 F  Indiesem Menu werden die Farb-
wechsel fur den Messkanal parame-
triert.

2k, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zu-
ruck’ ins Parametrierung-Menu.

Wegweiser [» Seite]
<= = e Modus K1 [ 67]
* Messung K1 [ 68]
+ Kennlinie K1 (Menierweiterung) [ 75]
« Zahlenformat K1 [ 83]
e Farbwechsel K1 [ 84]
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5.2.2.1.1 Modus K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Modus K1
Level: 3

Optionsfeld

Y Modus Kl T

Lin=ar

Durchfluss e
Tabelle L]
Volumenstrom ]

lED——— . |

Abb. 71: Modus K1

In diesem Menl konnen verschiedene Betriebsmodi fur die Differenzdruckmes-

sung (Kanal 1) ausgewahlt werden. Der jeweils ausgewahlte Modus wird durch
das Optionsfeld angezeigt.

Parameterwert Beschreibung

Linear Lineare Eingangskennlinie

Curchfluss Durchflussmessungen an einer Mess-
blende

Tabelle Korrektur-Tabelle der Eingangskennli-
nie

Molumensteom Volumenstrommessungen in Liftungs-
anlagen

Lineare Funktion Mathematische Funktion
f(x)=mx +b

ZUrick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 1-Mendi.

Jeder dieser Betriebsmodi ermoglicht eine unterschiedliche Parametrierung der
Kennlinie. Daher wird das aufrufende Menu (Kanal 1) nach dem Exit, durch die
Menuerweiterung Kennlinie K1 erganzt, mit dem die Kennlinie fiir den ge-
wahlten Modus parametriert wird.

Eine Ausnahme bildet der Betriebsmodus Limear . Die Menlerweiterung ent-

fallt, weil die Parametrierung in diesem Fall nur im Ment Me=s=sung K1 er-
folgt.

Sehen Sie dazu auch
Kennlinie K1 (Menulerweiterung) [ 75]
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5.2.2.1.2 Messung K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1
Level: 3

Yo wMessung EL T

Messher. K1 Einheit

Mes=sber. K1 Anfaang
Messbear. K1 Ende
Campfung K1

===

Abb. 72: Messung K1

In diesem MenU wird der lineare Eingangsbereich unabhangig vom eingestell-
ten Betriebsmodus parametriert.

Meniiname Beschreibung

Mes=ber. K1 Einheit F  Indiesem Menu wird die MaReinheit
der zu messenden physikalischen Gro-
Re (Druck) festgelegt.

Messber. K1 Anfang Dieser Parameter legt den Anfang des
Messbereichs fest.

Messber. K1 Ende Dieser Parameter legt das Ende des
Messbereichs fest.

Campfung K1 Der Parameter Dampfung dient zur
Dampfung der Anzeige.

Off=et K1 Mit dem Parameter Offset wird die
Kennlinie verschoben.

MHullpunkitfenster K1 Der Parameter Nullpunktfenster legt

einen Bereich um den Nullpunkt fest,
fur den der Anzeigewert auf null ge-
setzt wird.

Bearenzung K1 O Diese Eigenschaft bestimmt, ob sich
die eingestellten Messbereichsgrenzen

auch auf die Messwertanzeige auswir-
ken.

ZUrck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 1-Meni
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5.2.2.1.2.1 Messbereich K1 Einheit
Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Messber. K1 Einheit

Level: 4

Bedienung | 5

Messber. K1 Einheit T

Abb. 73: Messber. K1 Einheit
Implementierte Druck-Einheiten:

Einheit
bar
mbar
Fa
kPa
MPa
F=i
inHz0

mmH=z0
mmH3

bar

milli bar

Pascal

kilo Pascal

Mega Pascal

Pfund-Kraft pro Quadratzoll
inch Wassersaule

mm Wassersaule
mm Quecksilbersaule

Beschreibung
Metrische und Sl Einheiten

Anglo-amerikanische Einheiten
(Imperial Units)

Historische Einheiten

Bei einem Wechsel der Druck-Einheit erfolgt die Umrechnung fiir sdmtliche Pa-
rameter automatisch.
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5.2.2.1.2.2 Messbereich K1 Anfang

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Messber. K1 Anfang
Level:4

Me=s=sber. K1 Anfang T

8@@ mbar

[E=art.] [ [FEbr]
A= .

Abb. 74: Messber. K1 Anfang

An dieser Stelle erfolgt die Eingabe des Anfangswertes des Messbereichs. Die-
se Eingabe wirkt sich direkt auf das Ausgangssignal aus. Die Anzeige ist davon
nicht direkt betroffen.

Der Wertebereich und dessen Grenzen werden automatisch angezeigt.

Bei der Werkskonfiguration wird flr jedes Gerat ein sogenannter Grundmessbe-
reich festgelegt. Dieser Grundmessbereich wird durch das Bestellkennzeichen
definiert und wird auf dem Typenschild als ,Messbereich’ angegeben.

Mit den Parametern Me==sber. K1 Antang und Messber. K1 Ende
wird der Eingangsbereich des Messkanals K1 parametriert.

Spreizung (Turn down)

Die Kennlinie kann innerhalb des Grundmessbereichs gespreizt werden. Die
Spreizung ist das Verhaltnis des Grundmessbereichs zur eingestellten Mess-
panne und darf maximal 4:1 betragen. D.h. die Differenz der beiden Werte
Messber. K1 Anfana und Messber. K1 Ende muss mindesten 25%
vom Grundmessbereich betragen.

< Grundmessbereich >

| : : —— : : '

[ 0 |
-1 -0,75 -0,50 -0,25 0 +0,25 +0,50 +0,75 +1

eingestellte Messspanne
Abb. 75: Turn down

Die Spreizung der Kennlinie wirkt sich direkt nur auf das Ausgangssignal aus.
Mit der Aktivierung des Parameters Begrenzuna wird zusatzlich auch der
Anzeigebereich auf den eingestellten Messbereich begrenzt.

Steigung der Kennlinie

Wenn Messber. K1 Anfang < Messber. K1 Ende ist ergibt sich dar-
aus eine steigende Kennlinie. Das Ausgangsignal steigt mit steigendem Druck.

Wenn Messber. K1 Anfanga > Messber. K1 Ende st ergibt sich dar-
aus eine fallende Kennlinie. Das Ausgangsignal fallt mit steigendem Druck.
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5.2.2.1.2.3 Messber. K1 Ende

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Messber. K1 Ende
Level: 4

Messber. K1 Ende T

1@@@@@ mbar

[Eeart.] [ [FEbr]
[z : |

Abb. 76: Messber. K1 Ende

An dieser Stelle erfolgt die Eingabe des Endwertes des Messbereichs. Der
Wertebereich und dessen Grenzen werden automatisch angezeigt.

5.2.2.1.2.4 Dampfung K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Démpfung K1
Level: 4

S Dampfung K T

0 -

[E=art.] [l [FEbr]
EI 1 1 1 |

Abb. 77: Dampfung K1

Sollte sich wahrend des Betriebes herausstellen, dass die Messwertanzeige
sehr unruhig ist, so kann diese mit dem Paramater Dvampfuna K1 stabilisiert
werden.

Der Wertebereich erstreckt sich von 0 bis 600s.

Der Parameter entspricht in seiner Wirkung einer Kapillardrossel. Beachten Sie,
dass sich die Dampfung nur auf den Signaleingang auswirkt. Die Messzelle
selbst ist davon unbeeinflusst. Der Parameterwert gibt die Zeitspanne an, bis
die Amplitude 90 % erreicht hat. Ein Wert von Os bedeutet, dass keine Damp-
fung erfolgt.
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5.2.2.1.2.5 Offset K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Offset K1
Level: 4

oL O fset KL T

@ﬂ@@ mbar

ktueller Messwert
[Eeart.] [ [AEbr-] °
LE] B.BST mm/r~|

Abb. 78: Offset K1

Zeigt die Messwertanzeige im Nullpunkt einen abweichenden Wert an, so kann
dies mit dem Parameter Off=set K1 korrigiert werden.

Der Wertebereich umfasst ein Drittel des Grundmessbereichs.

Rechts unten wird der aktuelle Messwert angezeigt. Wahrend der Eingabe wirkt
sich der eingestellte Offset-Parameter sofort auf den Messwert aus. Bitte be-
achten Sie, dass Nullpunktfenster und die Dampfung wahrend der Offseteinstel-
lung nicht aktiv sind.

A

Messwert

Reale Kennlinie

Differenzdruck

Ideale Kennlinie /‘
N\

'Offset

Abb. 79: Offsetfehler

Der Parameter bewirkt eine Verschiebung der gesamten Kennlinie in Richtung
der idealen Kennlinie.
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5.2.2.1.2.6 Nullpunktfenster K1

Pfad: \Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1\Nullpunktfenster K1
Level: 4

Hullpunktfenster K1 T

B@@@ mbar

[Eeart.] [ [FEbr]
EI | | |

Abb. 80: Nullpunktfenster K1

Im Normalbetrieb stort eine unruhige Anzeige flr gewohnlich nicht, wohl aber
im ruhenden Zustand, wenn man einen Messwert von Null erwartet. Genau da-
fur dient der Parameter Hullpunktfenster K1 .

Der Wertebereich umfasst ein Drittel des Grundmessbereichs.

Anzeigewert

Differenzdruck

‘ Nullpunktfenster ‘

Abb. 81: Nullpunktfenster

Der Parameterwert (x) definiert einen Bereich um Null, das sogenannte Null-
punktfenster. Alle Messwerte innerhalb dieses Fensters werden als Null ange-
zeigt. Erst wenn der Druck aul3erhalb des eingestellte Fensters liegt, wird auf
der Anzeige nicht mehr Null angezeigt.

In dem Bereich bis zum doppelten des Parameterwertes (2x) erfolgt eine lineare
Naherung. Erst ab dem doppelten Druck des eingestellten Wertes fiir das Null-
punktfenster, stimmen Messwert und Anzeige wieder Uberein. Auf diese Weise
werden Springe in der Anzeige vermieden.
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5.2.2.1.2.7 Begrenzung

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Messung K1
Level: 3

v Messung K1 T
Campfung K1
Offset K1
Hullpunktfenster K1

Begrenzung K1

lEDY——— . |

Abb. 82: Begrenzung K1

Mit dieser Eigenschaft kann die Messwertanzeige auf den mit den Parametern
Me=s=sber. K1 Anfana und Messber. K1 Ende definierten Messbe-
reich begrenzt werden. Die Aktivierung bzw. Deaktivierung erfolgt mit der Taste
>
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5.2.2.1.3 Kennlinie K1 (Menuerweiterung)

Das Menu andert sich abhangig vom eingestellten Betriebsmodus des Messka-
nals.

HINWEIS! Die Meniierweiterung entfallt fir Gerate, beim denen der Para-
meter Modus auf den Wert linear gesetzt wurde.

5.2.2.1.3.1 Kennlinie K1 (Durchfluss)

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1
Level: 3

Yo s Kennlinie K1 T

Anzeige K1 Einheit
Anzeige K1 Anfang
Anzeige K1 Ende

ZurLck .
E!l 1 1 1 |
Abb. 83: Kennlinie K1 (Durchfluss)
Meniiname Beschreibung
Anzeige K1 Einheit Mit diesem Parameter wird die Einheit

der Durchflussmessung festgelegt. Es
konnen max. 5 Zeichen verwendet
werden.

Standardwert: m%h

Anzeige K1 Anfana Mit diesem Parameter wird der Anfang
des Anzeigebereichs festgelegt.

Anzeigs K1 Ende Mit diesem Parameter wird das Ende
des Anzeigebereichs festgelegt.

ZUrLck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Ments dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 1 - Mend.

Diese Funktion ermdglicht die Messung des Durchflusses mittels Wirkdruckver-
fahren an einer Messblende. Der Differenzdruck ist dabei ein Maf} fir den
Durchfluss:

q =\Ap

q: Durchfluss
Ap: Differenzdruck

Das radizierte Eingangssignal wird als ein Signal von 0 ... 100 % zur Anzeige
gebracht. Mit dem Parameter Anzeige K1 Einheit kann der Anzeigewert
mit einer anderen Einheit versehen werden. Mit den Parametern Anzeige K1
Arnfarna und Anzeige K1 Ende kann der Anzeigenbereich dann auf diese
Einheit skaliert werden.

BA_DE_DD90 75/136



5| Bedienung FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

5.2.2.1.3.2 Kennlinie K1 (Tabelle)
Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1

Level: 3
S kennlinie K1 T
Anzeige K1 Einheit
Tabelle K1 [
ZUrick, *.
E!l 1 1 1 |
Abb. 84: Kennlinie K1 (Tabelle)
Meniiname Beschreibung
Anzeige K1 Einheit Mit diesem Parameter wird eine belie-

bige Einheit fir den Anzeigewert fest-
gelegt. Es kdnnen max. 5 Zeichen ver-
wendet werden.

Standardwert: %

Tabelle K1 F In diesem Meni wird die Tabelle defi-
niert.
2k *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit zurtick
ins Kanal 1-Mena.

Mit der Tabellenfunktion ist es mdglich die Eingangskennlinie des Sensors an
beliebigen Stellen zu korrigieren. Die Anderungen wirken sich auf Anzeigewert
und Ausgangssignal aus.
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5.2.2.1.3.2.1 Tabelle K1
Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1\Tabelle K1

Level: 4
Y Kennlinie Kl I
Anzeige K1 Einheit
Tabelle K1 b
ZUFUck %
E!l 1 1 1 |
Abb. 85: Tabelle K1
Meniiname Beschreibung
Anz. Wertepaare Mit diesem Parameter wird die Anzahl
der Wertepaare festgelegt.
Wertebereich: 2 ... 30
Eingangaswert 1 Wertepaar 1
Anzeigewert 1
Eingarnaswert 2 Wertepaar 2
Anzeigewert 2
Eimnganazwert 2@ Wertepaar 30
Anzeigewsrit 24
ZUrick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kennlinie K1 —Mend.

Jeder Stitzpunkt wird aus einem Wertepaar aus Eingarngswert x und
Anzeigenweart » angegeben. Der Index = gibt dabei die Nummer des
Wertepaares an. Es mussen mindestens zwei Wertepaare angegeben werden.
Die maximale Anzahl der Wertepaare betragt 30.

Das erste Wertepaar ist dabei dem Messbereichanfang und das letzte Wertpaar
dem Messbereichsende zugeordnet. Zwischen zwei Werten wird die Kennlinie
linear interpoliert. Die Eingangswerte missen entweder stetig steigend oder
stetig fallend sein. Bei den zugeordneten Anzeigewerten ist das nicht zwingend
vorgeschrieben.
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Beispiel:

Die Tabelle soll aus 7 Wertepaaren “' bestehen. Vom Eingangssignal soll der
Bereich 20 ... 80 mbar genutzt werden. Der Grundmessbereich ist 0 ... 100
mbar. Die Anzeige soll im Messbereichsanfang 20 mbar und am Messbereichs-
ende 80 mbar anzeigen.

Grundmessbereich 0...100 mbar
Messbereich 20 ... 80 mbar
Anzeigenbereich 10 ... 70 mbar
Ausgangssignal 0...20 mA

Der Wertepunkt 5 soll so verschoben werden, dass der Ausgang 12 mA liefert.
Im Menti Tabella K1 werden dann die folgenden Werte eingetragen:
Eingang E1 E2 E3 E4 E5 E5 E6 E7
Wert [Pa] 20 30 40 50 60 56 70 80
Anzeige A1 A2 A3 A4 A5 A5 A6 A7
Wert [Pa] 10 20 30 40 50 46 60 70

Ausgang 0 3,33 6,66 10 13,33 12 16,66 20
[mA]
7
20 mA A7
6
A6 ¥
12mA AS 4 Wertepaar 5
10 mA
2 §5
© 3]
(@] N
=) C
< <
0 mA

E1 E2 E3 E4 E5 E6 E7
MA Eingang ME

Abb. 86: Tabellenfunktion

“ Eingangswerte werden mit E1...E7 und Anzeigenwerte mit A1...A7 abgekirzt
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5.2.2.1.3.3 Kennlinie K1 (Volumenstrom)

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1
Level: 3

Yo wKennlinie K1 T

Anzeige K1 Einheit
Anzeige K1 Ende

K—Faktor K1
Luttdichie K1
E!l 1 1 1
Abb. 87: Kennlinie K1 (Volumenstrom)

Meniiname Beschreibung

Anzeiges K1 Einheit F  Mit diesem Parameter kann eine Ein-
heit fur die Anzeige eingestellt werden.

Anzeige K1 Ende Mit diesem Parameter wird das Ende
des Anzeigenbereichs festgelegt.

E-Faktor K1 Mit diesem Parameter wird der fiir den
Blendentyp spezifische Kalibrierfaktor
eingegeben.

Luftdichte K1 Mit diesem Parameter knnen Sie die
Luftdichte bei Betriebstemperatur ein-
geben.

Standardwert: 1,204 kg/m?®

Formeal K1 F In diesem MenU wird die Berechnungs-
formel ausgewahlt.

Zurick *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

MenUs dar. Man gelangt damit zurlick
ins Kanal 1-Mena.

Diese Funktion ermdglicht die Messung des Volumenstroms nach dem Wirk-
druckverfahren.

q: Volumenstrom

k: k-Faktor res
Ap: Differenzdruck q= ke Ap

Abb. 88: Grundformel Volumenstrom

Zur Messung des Volumenstroms ist der Ventilator mit einer Messeinrichtung
ausgestattet. Jeder Hersteller gibt flir seinen Ventilator einen K-Faktor an. Die-
ser wird mit dem Parameter K—Faktor K1 hinterlegt.

Die Berechnungsformeln der Hersteller kdnnen von der Grundformel abwei-
chen. Daher ist der Hersteller des verwendeten Ventilators im Ment Formel
E.1 auszuwahlen.

Da sich das Volumen eines Gases mit dem Druck und der Temperatur andert,
wird der Luftdruck bei Betriebstemperatur in der Berechnung bericksichtigt. Der
Wert kann mit dem Parameter Luftdichte K1 eingegeben werden. Stan-
dardmaRig ist die Dichte mit 1,204 kg/m? voreingestellt. ©®

BA_DE_DD90

® Luftdichte von trockener Luft bei 20 °C auf Meereshdhe und einem atmosphérischen Druck von
1013,25 hPa (1,01325 bar)
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Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1\Anzeige K1 Einheit

Level: 4
Anzeige K1 Einheit T
1/min
cfm o
ZLrLck, +.
LEE——— .

Abb. 89: Anzeige K1 Einheit

Es stehen folgende Einheiten zur Auswabhl:

m®h Kubikmeter pro Stunde Standardwert
I/min Liter pro Minute
cfm Kubikful® pro Minute

5.2.2.1.3.3.2 Formel K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1\Formel K1

Level: 4

S W Formel K

T

Standard

Comefii
EEM Papst
Flakt Woods

(SR e R e 5

LBEER =

Abb. 90: Formel K1

In der nachfolgenden Tabelle sind die Formeln aufgefiihrt, die der jeweilige Her-
steller fur die Berechnung des Volumenstroms angibt.

Standard
EBM Pabst — o/
Ziel-Abegg a= k P
SIEGLE+EPPLE
Comefri 2
Nicotra Gebhardt g= k- *Ap
P

Rosenberg
Flakt Woods 1

q= k *NAp

Abb. 91: Volumenstrommessung Herstellerformeln
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Volumenstrommessung an der Einstromdiise

saugseitige Kammer Einstrémdiise

q: Volumenstrom n

k: Kalibrierfaktor ]
Ap: Differenzdruck 7

p: Dichte U

c: Durchflusskoefizient ——

D: Durchmesser

_ b/ 5
Grundformel g= C- 4 e D% 5 *Ap

Abb. 92: Volumenstrommessung

Ublicherweise sind Ventilatoren mit einer Einstrémdiise ausgestattet. Die Volu-
menstrommessung besteht aus einer oder mehreren Messstellen in der Ein-
stromdise und aus einer Messstelle in der saugseitigen Kammer des Liftungs-
gerates. Der Differenzdruck zwischen den Messstellen wird zur Berechnung
des Volumenstromes verwendet.

Die angegebene Grundformel gilt fir eine reibungs- und verlustfreie Strémung
mit konstanter Dichte. In der Realitdt muss deswegen ein durch die Bauform
und andere Faktoren bedingter Korrekturwert berticksichtigt werden.

Die Hersteller der Ventilatoren haben den Korrekturwert fir jede Einstromdiise
ermittelt. Im Allgemeinen werden diese Werte Kalibrierfaktor oder auch K- Fak-
tor genannt und sind in dem Datenblatt oder der Betriebsanleitung der Volu-
menstrom-Messeinrichtung zu finden.

Das Gerat berechnet den Volumenstrom immer in der Einheit Pa.
Werden die Formeln nachgerechnet, so ist dieser Umstand zu berlcksichtigen:

1. Wenn das Gerat in der Einheit Pa abgeglichen wurde, so kann der Mess-
wert einfach in die jeweilige Formel eingesetzt werden.

2. Arbeitet das Gerat in einer abweichenden Einheit, so muss der Messwert
zuerst in die Einheit Pa umgerechnet werden, bevor die Formel verwendet
werden kann.

Beispiel Der Messwert sei 0,8 mbar und der k-Faktor des Ventilators ist mit 70 angege-
ben. Als erstes wir der Messwert in die Einheit Pa umgerechnet.

1. Ap =0,8 mbar = 80 Pa

2. eingesetzt in die Standardformel ergibt sich ein Volumenstrom
q=kJAp =70-/80 =626,099 [m%h]

3. abhédngig von der gewéhlten Anzeigen Einheit ergibt sich:
626,099 [m%¥h] = 10435,0 I/min
626,099 [m%h] = 368,508 cfm

HINWEIS! Benutzen Sie die fiir den jeweiligen Ventilator giiltige Formel
zur Berechnung des Volumenstroms.
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5.2.2.1.3.4 Kennlinie K1 (Lineare Funktion)

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Kennlinie K1

Level: 3

Yo wKennlinie K1 T

Anzeige K1 Einheit
Anzeige K1 Anfang
Anzeige K1 Ende

Steigung K1

===

Abb. 93: Kennlinie K1 (Lineare Funktion)

Meniliname
Anzeige K1 Einheit

Anzeige K1 Anfang

Anzeige K1 Ende

Steigurng K1

Dff=zet K1

ZurLick *

Beschreibung

Mit diesem Parameter wird die Einheit
der Durchflussmessung festgelegt. Es
konnen max. 5 Zeichen verwendet
werden.

Mit diesem Parameter wird der Anfang
des Anzeigebereichs in der gewahlten
Einheit festgelegt.

Mit diesem Parameter wird das Ende
des Anzeigebereichs in der gewahlten
Einheit festgelegt.

Mit diesem Parameter wird die Stei-
gung (m) der linearen Kennlinie festge-
legt.

Mit diesem Parameter wird der Ach-
senabschnitt (b) der linearen Kennlinie
festgelegt.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
MenUs dar. Man gelangt damit zurlick
ins Kanal 1-Mend.

Mit diesem Menu kann die Ausgangskennlinie als Lineare Funktion parametriert
werden. Der im MenlU Messung definierte Messbereich wird dabei auf den An-

zeigebereich abgebildet.

y=f(x)=mx+b
A

A

100% Anzeige Ende

Py(x,1y,)

Y2

P.(x,]y,)

Y2- Y1
Steigung '

Y1

Ausgangssignal
Anzeige

o
X

Anzeige Anfang

b 4
©

X, - Xq Y2V
X3 =Xy

Messbereich Anfang

Abb. 94: Lineare Funktion

X
Xl XZ
Messbereich Ende

Differenzdruck
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Beispiel:

BA_DE_DD90

5.2.2.1.4 Zahlenformat K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Zahlenformat K1

Level: 3
Yoo hZahlenformat K1 T
+173456
+1234 56 o
+123.456 o
HE— , |

Abb. 95: Zahlenformat K1

Mit diesem Menl kann die Anzahl der Nachkommastellen bestimmt werden. Es
stehen alle theoretisch moglichen Varianten zur Auswahl.

Die Nachkommastellen werden durch den Messbereich begrenzt. Mit Vorzei-
chen, Dezimalpunkt und Zahlenwert stehen 8 Zeichen zu Verfigung. Die Mess-
wertanzeige kann weniger Nachkommastellen haben, als im Zahlenformat ein-
gestellt wurde.

eingestelltes Zahlenformat: 123456

aktueller Messwert: -1234.567
angezeigter Messwert: -1232457

Es werden nur zwei Nachkommastellen angezeigt, da ansonsten die maximale
Anzahl von 8 Zeichen Uberschritten wirde. Die letzte Stelle wird gerundet.
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5.2.2.1.5 Farbwechsel K1

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Farbwechsel K1
Level: 3

Yoo wFarbwechsel K1 T

Farbuw. K1 rot-grin
Farbw. K1 grin-rot
Farbw. k1 rot-gelb
Farbw. K1 gelb-grin

lEDY——— . |

Abb. 96: Farbwechsel K1

In diesem Menl werden die Schaltschwellen fiir den Farbwechsel der Hinter-
grundbeleuchtung eingestellt. Voraussetzung fir die Wirksamkeit der Schalt-
schwellen ist die Aktivierung des Farbwechsels im Meni LCD-Farbe [ 106] und
dessen Zuordnung zum Messkanal K1 im Menu Farbw.zuordnung [ 105].

Meniiname Beschreibung
Farbw. K1 rot-arin Schaltschwellen fiir den genannten
Farbw. K1 grin-rot Farbwechsel

Farbw. K1 rot-gelb
Farbw. K1 gelb-grin
Farbw. K1 grin-gelb
Farbw. K1 gelb-rot

Farbw. K1 Husterese Mit diesem Parameter kann fiir alle
Schaltschwellen eine Hysterese einge-
stellt werden.

Farbw. K1 Yerz. ein Mit diesem Parameter kann fir alle
Schaltschwellen eine Einschaltverzo-
gerung eingestellt werden.

Farbw. K1 Yerz. qus Mit diesem Parameter kann fir alle
Schaltschwellen eine Ausschaltverzo-
gerung eingestellt werden.

2k, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurick'
ins Kanal 1 -Men.

Es gibt genau zwei Typen von Farbwechseln, die im Ment LCD—Farbe ein-
gestellt werden kénnen. Abhangig davon werden bestimmte Schaltschwellen
ignoriert. So ist z. B. die Schaltschwelle Farbw. K1 gelb-grin nicht rele-
vant flr den Farbwechsel Typ rot/grin.

Mit den Farbwechseln ist es méglich bestimmte Betriebszustande durch die
Farbe der Hintergrundbeleuchtung zu signalisieren.
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FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Bedienung | 5

5.2.2.1.5.1 Farbwechsel K1 Typ:rot/griin
Fir diesen Farbwechsel Typ sind folgende Schaltschwellen relevant:

Grundmessbereich

| |
CEmE ew e
(7 G2 (g

Abb. 97: Farbwechsel rot-griin
MA Messber. K1 Antang Siehe Ment Messung K1 :[ 68

S1 Farbwkl rot-arin
S2 Farbw. K1 grin-rot
ME HMessber. K1 Ende Siehe Menl Messung K1 ;[ 68]

Beispiel: Eingabe der Schaltschwelle rot/griin

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Farbwechsel K1\Farbw. K1 rot—griin
Level: 4

Farbw. K1 rot-griin T

25@88 mbar
Bearb.
HE

Abb. 98: Farbwechsel K1 rot-griin
Die Eingaben der anderen Schaltschwellen erfolgen in gleicher Weise.
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5.2.2.1.5.2 Farbwechsel K1 Typ: rot/gelb/griin
Fir diesen Farbwechsel Typ sind folgende Schaltschwellen relevant:
| Grundmessbereich |
| |
D_’E_’E_‘:I
Abb. 99: Farbwechsel rot/gelb/grin
MA HMessber. K1 Anftang Siehe Menii Mes=una K1 :[ 68]
S1 Farbuw. El1 rot-gelb
S2 Farbmw. K1 gelb-gran
S3 Farbw. K1 garin-gelb
S4 Farbw. El1 gelb-rot
ME HMessber. K1 Ende Siehe Meni Messung K1 [ 68]
Beispiel: Kanal 1: Grundmessbereich: 0 ... 100 mbar

Rot > Gelb > Griin

Der Messbereich ist auf 10 ... 90 mbar festgelegt. Der griine Bereich soll 10 ...
60 mbar betragen. Danach beginnt der kritische Bereich (gelb) bis 70 mbar.
Dort beginnt der rote Bereich, der sich bis zum Messbereichsende bei 90 mbar
erstreckt. Die unteren Farbwechsel rot-gelb und gelb-griin werden ausgeschal-
tet.

Grundmessbereich
0 100 mbar

‘ 5 10 60 70 el ‘

GELB [ ]

GG e
) 69 (o
&1
(52

Abb. 100: Beispiel Farbwechsel rot/gelb/griin

MA HMessber. K1 Antang 10 mbar
S1 Farbwkl rot-gelb 5 mbar <MA
S2 Farbw. K1 gelb-grin 5 mbar <MA
S3 Farbw. K1 grin-gelb 60 mbar
S4 Farbw. K1 gelb-rot 70 mbar
ME Mes=ber. K1 Ende 90 mbar

Die unteren Farbwechsel S1 und S2 werden ,ausgeschaltet’, indem die Schwel-
lenwerte aullerhalb des Messbereichs gelegt werden. Wirden die Schwellen-
werte genau auf den Messbereichsanfang gelegt, so wiirde die Anzeige im Null-
punkt rot leuchten.

Die Ursache hierfur liegt in der Prioritat der Farben. Die rote Farbe hat Prioritat
vor der gelben und diese wiederum hat Prioritat vor der grinen Farbe.

86/136
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5.2.2.1.5.3 Farbwechsel K1 Hysterese

Wirkungsweise:

Gefahrenstufe

Schaltschwellen

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Farbwechsel K1\Farbw. K1 Hysterese
Level: 4

Farbw. K1 Hysterese T

1@8@@ mbar

lED——— . |

Abb. 101: Farbw. K1 Hysterese

Mit diesem Parameter kann eine Hysterese fir die Schaltschwellen der Farb-
wechsel definiert werden. Die eingestellte Hysterese gilt fir alle Schaltschwel-
len gleichzeitig. Die Eingabe erfolgt als Druckwert in der aktuellen Einheit. Der
zulassige Wertebereich wird automatisch angegeben.

Die Farben symbolisieren folgende Gefahren-Stufen:

Farbe  Gefahren-Stufe Betriebszustand
grun 0 Normal

gelb 1 Warnung

rot 2 Gefahr

Stellvertretend fir alle wird im Folgenden der Farbwechsel rot/gelb/grin be-
trachtet. Es gibt insgesamt vier Schaltschwellen (S1...S4), bei denen ein Farb-
wechsel erfolgt. Ohne Hysterese ergibt sich das folgende Bild.

| Messbereich |

~ >
cele  [NGRONEN _ceic  [NNEGWNN
2 1 0 1 2

S1 S2 S3 S4

Abb. 102: Farbwechsel (ohne Hysterese)

Der Parameter Farbw. K1 Hysterese definiert einen Abstand zur Schalt-
schwelle. Der Farbwechsel mit Hysterese erfolgt dann wie folgt:

BA_DE_DD90
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(i) Untere Schaltschwellen S1 und S2

Bei einem Farbwechsel von einer hdheren zu einer niedrigeren Gefahrenstufe
wirkt die Hysterese mit steigendem Signal.

S1

steigendes Signal

fallendes Signal

Abb. 103: Beispiel: Hysterese S1
(ii) Obere Schaltschwellen S3 und S4

Bei einem Farbwechsel von einer niedrigeren zu einer héheren Gefahrenstufe
wirkt die Hysterese mit fallendem Signal.

S4

steigendes Signal

fallendes Signal
Abb. 104: Beispiel: Hysterese S4
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5.2.2.1.5.4 Farbwechsel K1 Verzégerung ein

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Farbwechsel K1\Farbw. K1 Verz. ein
Level: 4

Farbw. K1 Yerz. ein T

0 -

lEf——e . |

Abb. 105: Farbwechsel K1 Verzégerung ein

Die Einschaltverzogerung wirkt beim einem Wechsel von einer niedrigeren in ei-
ne hohere Gefahrenstufe.

5.2.2.1.5.5 Farbwechsel K1 Verzégerung aus

Pfad: \Parametrierung\Kanal 1\Farbwechsel K1\Farbw. K1 Verz. aus

Level: 4

Farbw. K1 VYerz. aus I
0 -
FEEr.
EI 1 1 1 |

Abb. 106: Farbwechsel K1 Verzégerung aus

Die Ausschaltverzégerung wirkt beim einem Wechsel von einer hdheren in eine

niedrigere Gefahrenstufe.

Damit ergibt sich der folgende Zusammenhang zwischen Verzégerung und

Farbwechsel:

steigendes Signal
9 g -
2 1 0 1 2
S1 S2 S3 S4
Verzégerung —::—I:—
fallendes Signél
-
2 1 0 1 2
S1 S2 S3 S4
Verzogerung I T EE———
T T R T s

Abb. 107: Verzdgerung des Farbwechsels

BA_DE_DD90
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5.2.2.2 Kanal 2

Pfad: \Parametrierung\Kanal 2
Level: 2

b kKanal 2 7
Modus K2

Mes=ung K2
Zahlenformat K2
Farbwechsel K2

E!I 1 1 1

- w v L

Abb. 108: Kanal 2

Die Parametrierung des 2. Messkanal erfolgt in gleicher Weise wie beim 1.
Messkanal [ 66]. Auf eine Erlauterung wird an dieser Stelle verzichtet.
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Meniierweiterung

5.2.2.3 Kanal 3

Pfad: \Parametrierung\Kanal 3
Level: 2

Sokanal 3
Modus K3
Messung K3
Kennlinie K3

NE ===

Zahlenformat K3

Abb. 109: Kanal 3

HINWEIS! Bei dem dritten Kanal handelt es sich um einen sogenannten
,virtuellen Kanal, der mittels mathematischer Funktion aus den beiden
Eingangskanélen 1 und 2 berechnet wird.

Meniiname
Modus K3 k
Mes=sung K3 ]

Kennlinie K3

Beschreibung

Mit diesem Menu koénnen festgelegte
Funktionen flir den Messkanal gewahlt
werden.

In diesem Menu wird der Eingang des
Messkanals parametriert.

Dieses Menu wird abhangig vom

Zahlenformat K3 ]
Farbuwechsel K3 b
2Lk *.

Wegweiser [» Seite]

Modus K3 [+ 92]
Messung K3 [ 93]
Kennlinie K3 [ 95]
Zahlenformat K3 [ 96]
Farbwechsel K3 [ 96]

gewahlten Modus eingeblendet.

In diesem Menu werden die Nachkom-
mastellen fur die Messwertanzeige
des Messkanals eingestellt.

In diesem Menu werden die Farb-
wechsel fir den Messkanal parame-
triert.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Ments dar. Man gelangt damit ,Zu-
ruck‘ ins Parametrierung-Menu.

BA_DE_DD90
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5.2.2.3.1 Modus K3
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Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Modus K3

Level: 3
e Modus K3 T Optionsfeld
Inaktiv ]
Differenz i |
+Curchiluss o
+Tabelle o
E!l 1 1 1 |
Abb. 110: Modus K3
Parameterwert Beschreibung
Ik tiv @ Aktiviert bzw. deaktiviert Kanal 3
Ditferenz ' Differenz der Eingangskanéle
+Durchfluss 21 Differenz der Eingangskanale mit an-
schlieRender Radizierung zur Durch-
flussmessung.
+Tabelle 1 Differenz der Eingangskanéle mit an-
schlieRender Kennlinienkorrektur mit-
tels Stiickpunkttabelle.
Zurlick *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 3-Mena.

Die Betriebsmodi +[0wir-chflus=s und +Tabelle erfordern eine unter-
schiedliche Parametrierung der Kennlinie. Daher wird das aufrufende Menu
nach dem Exit, durch die MenUerweiterung Kennlinie K32 erganzt, mit dem
die Kennlinie flr den gewahlten Modus parametriert wird. Die Differenzbildung
wird durch die gewahlte Formel bestimmt.

Sehen Sie dazu auch

Kennlinie K3 (Menuerweiterung) [ 95]

Formel K3 [ 94]
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5.2.2.3.2 Messung K3

Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Messung K3
Level: 3

Yo wMessung K32 T

Messher. K2 Einheit
Messber. K2 Anfang
Messber. K3 Ende
Dampfunag. K3

lED——— . |

Abb. 111: Messung K3 (Differenz, +Durchfluss und +Tabelle)

Meniiname Beschreibung

Messber. K32 Einheait P Mit diesem Parameter wird die Einheit
des Messbereichs festgelegt.

Messber. K2 Anfang Mit diesem Parameter wird der Anfang
des Messbereichs festgelegt.

Messber. K32 Ende Mit diesem Parameter wird das Ende
des Messbereichs festgelegt.

Dampfung K2 Dieser Parameter dient zur Dampfung
der Anzeige.

Off=et K3 Mit dem Parameter Offset wird die
Kennlinie verschoben.

MHullpunktfenster K2 Der Parameter Nullpunktfenster legt

einen Bereich um den Nullpunkt fest
fur den der Anzeigewert auf null ge-
setzt wird.

Bearenzung K2 O Diese Eigenschaft bestimmt, ob sich
die eingestellten Messbereichsgrenzen
auf die Messwertanzeige auswirken,.

Formel K2 F In diesem Meni wird eine Formel fiir
die Differenzbildung der Eingangs-
kanale festgelegt.

ZUrLick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Ments dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 3-Menu

Eine Erlauterung der Parameter kdnnen sie der Beschreibung zum ersten Kanal
entnehmen (s. Messung K1 [ 68]).
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5.2.2.3.2.1 Messbereich K3 Einheit
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Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Messung K3\Messber. K3 Einheit

Level: 4

Me=ssber. K2 Einheit T

Abb. 112: Messber. K3 Einheit

Implementierte Druck-Einheiten:

Einheit Beschreibung

bar bar Metrische und Sl Einheiten
mbar milli bar

Fa Pascal

kFPa kilo Pascal

MPa Mega Pascal

F=i Pfund-Kraft pro Quadratzoll ~ Anglo-amerikanische Einheiten
inHz0 inch Wassersaule (Imperial Units)

mmH=z0 mm Wassersaule

mmH3 mm Quecksilbersaule

Historische Einheiten

Bei einem Wechsel der Druck-Einheit erfolgt die Umrechnung fiir sdmtliche Pa-

rameter automatisch.

5.2.2.3.2.2 Formel K3

Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Messung K3\Formel K3

Level: 4

Yo wFormel K32 T

ZUrick,

kamal 1 — Kanal 2

Kanal 2 — Kanal 1
Kanal 1 + Kanal 2

e Ne] s

EI 1

Abb. 113: Formel K3

Meniiname

karal 1 - Kanal 2
kamal 2 - Kanal 1
karmal 1 + Kanal 2
ZUrLck,

000

Beschreibung

Formel zu Bildung von Differenz oder
Summe.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Mentus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Kanal 3-Menu

Die getroffene Einstellung wirkt sich auf die Betriebsmodi Differenz, +Durchfluss

und +Tabelle aus.
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5.2.2.3.3 Kennlinie K3 (Menuerweiterung)

Das Men( andert sich abhangig vom Parameter Modus K32 . Fir die Parame-
terwerte Inaktiv und Differenz entfallt die Menlerweiterung.

Kennlinie K3 (+Durchfluss)
Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Kennlinie K3

Level: 3

Bedienung | 5

Yo Kennlinie K3

T

Anzeige K32 Einheit

Anzeige K3 Anfang

BA_DE_DD90

ZUrick,

Anzeige K32 Ende

EI 1

Abb. 114: Kennlinie K3 (+Durchfluss)

Meniiname
Anzeige K32 Einheit

Anzeige K3 Anfang

Anzeige K3 Ende

A | N +.

Kennlinie K3 (+Tabelle)

Beschreibung

Mit diesem Parameter wird die Einheit
des Anzeigebereichs festgelegt.

Mit diesem Parameter wird der Anfang
des Anzeigebereichs festgelegt.

Mit diesem Parameter wird das Ende
des Anzeigebereichs festgelegt.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Ments dar. Man gelangt damit zurtick
ins Kanal 3-Menu.

Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Kennlinie K3

Level: 3

Yo Kennlinie K3 T

Tabelle K3
ULk,

EI 1

Anzeige K32 Einheit

!-lh'lr

Abb. 115: Kennlinie K3 (+Tabelle)

Meniiname
Anzeige K32 Einheit

Tabelle K3 ]

Zuriick *

Beschreibung

Mit diesem Parameter wir die Einheit
fur den Kanal 3 festgelegt.

Mit diesem Menu wird eine Stutzpunkt-
tabelle fur die Kennlinie K3 festgelegt.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Menus dar. Man gelangt damit zurtick
ins Kanal 3-Menu.

Eine Beschreibung wie eine solche Stitzpunkttabelle angelegt wird finden sie

im Abschnitt Tabelle K1.
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5.2.2.3.4 Zahlenformat K3
Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Zahlenformat K3

Level: 3
Yo hZahlenformat K30
+173456
+1234 565 o
+123.456 o
HE— , |

Abb. 116: Zahlenformat K3

Mit diesem Menl kann die Anzahl der Nachkommastellen bestimmt werden. Es
stehen alle theoretisch moglichen Varianten zur Auswahl.

Die Nachkommastellen werden durch den Messbereich begrenzt. Mit Vorzei-
chen, Dezimalpunkt und Zahlenwert stehen 8 Zeichen zu Verfigung. Die Mess-
wertanzeige kann weniger Nachkommastellen haben, als im Zahlenformat ein-
gestellt wurde.

Beispiel: eingestelltes Zahlenformat: +123.456
aktueller Messwert: -1234 567
angezeigter Messwert: -1232457

Es werden nur zwei Nachkommastellen angezeigt, da ansonsten die maximale
Anzahl von 8 Zeichen Uberschritten wirde. Die letzte Stelle wird gerundet.

5.2.2.3.5 Farbwechsel K3

Pfad: \Parametrierung\Kanal 3\Farbwechsel K3
Level: 3

Yoo wFarbwechsel K2 T

Farbuw. K3 rot-grin
Farbw. K32 grin-rot
Farbw. k3 rot-gelb
Farbw. K3 gelb-grin

EI 1 1 1 |

Abb. 117: Farbwechsel K3

In diesem Menu werden die Schaltschwellen fir den Farbwechsel der Hinter-
grundbeleuchtung eingestellt. Voraussetzung flr die Wirksamkeit der Schalt-
schwellen ist die Aktivierung des Farbwechsels im Menti LCD—Farbe und
dessen Zuordnung zum Messkanal K3 im Menl Farbw.zuordrnung .

Eine ausflhrliche Erlduterung zu den Farbwechseln finden Sie in der Beschrei-
bung zum Kanal 1.

Sehen Sie dazu auch

LCD Farbe [ 106]
Farbwechsel Zuordnung [ 105]
Farbwechsel K1 [ 84]
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5.2.2.4 Analogausgang

Bedienung | 5

HINWEIS! Gerate mit Modbus besitzen keinen Analogausgang. Daher ent-

fallt dieses Menii bei diesen Geraten.

Pfad: \Parametrierung\Analogausgang
Level: 2

Y hWAnalogausgang T

Ausgarng 1 Tup
Ausgarng 1 Zuord.
Ausgang 2 Tup
Ausgang 2 Zuord.

EI 1

b e e

Abb. 118: Analogausgang

Meniiname
Ausgang 1 Tup

Au=sgang 1 Zuord.

Au=sgang 2 Tup

Ausgang 2 Zuord.

Begrenzunga I min.

Begrenzung I max

I-Fehler=signal

Begr-enzung U min.

Begrenzung U max.

U-Fehlersignal

A | N e

Beschreibung

Mit diesem Menu kann das Ausgangs-
signal fir Ausgang 1 definiert werden.

In diesem Menu wird festgelegt wel-
chem Messkanal der Ausgang 1 zuge-
ordnet wird.

Mit diesem Menl kann das Ausgangs-
signal fur Ausgang 2 definiert werden.

In diesem Menu wird festgelegt wel-
chem Messkanal der Ausgang 2 zuge-
ordnet wird.

Parameter flr die untere Grenze des
Strom-Ausgangs.

Parameter flir die obere Grenze des
Strom-Ausgangs.

Parameter fir das Fehlersignal des
Strom-Ausgangs.

Parameter fur die untere Grenze des
Spannung-Ausgangs.

Parameter fur die obere Grenze des
Spannung-Ausgangs.

Parameter fur das Fehlersignal des
Spannung-Ausgangs.

Dies stellt den Ausgang (exit) des
Ments dar. Man gelangt damit ,Zurlck'
ins Parametrierung-Mend.

Die Parameter fir Typ und Zuordnung funktionieren fir beide Kanéale identisch.
Daher sind im Folgenden die Parameter exemplarisch fur Kanal 1 erklart.

Gleiches gilt fur die Begrenzungsparameter, die fur das Stromsignal erlautert
werden. Wird der Signaltyp gewechselt, so bleiben die eingebenden Parameter
fur das vorherige Signal erhalten.

BA_DE_DD90
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5.2.2.41 Ausgang 1 Typ

Pfad: \Parametrierung\Analogausgang\Ausgang 1 Typ
Level: 3

Yoo wAusgang 1 Tup T
Straom 8,28 mA

Strom 428 mA
Spannung .18 4
Spannung 2..18 4

lEDY——— . |

Abb. 119: Ausgang 1 Typ
Fir den Ausgang 1 kdnnen folgende Signale eingestellt werden:

(SR ] 5

Stromsignale Spannungssignale
0...20 mA 0..10V
4 ...20 mA 2..10V

1...5V

5.2.2.4.2 Ausgang 1 Zuordnung

Pfad: \Parametrierung\Analogausgang\Ausgang 1 Zuord.

Level: 3
Au=sgang 1 Zuord. T
opsrn 1 K001 2 :
ZLLick, *.
EI 1 1 1 |

Abb. 120: Ausgang 1 Zuordnung

Die Zuordnung der Analogausgange zu den Kanalen ist frei wahlbar. Die An-
zahl der vorhandenen Kanale richtet sich nach der Ausfiihrung des Gerates. Bei
Geraten mit nur einem Kanal entfallt dieser Menlpunkt.

Sehen Sie dazu auch
B Aufbau und Wirkungsweise [ 11]
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Signalbereich

5.2.2.4.3 Signalgrenzen

HINWEIS! Die Begrenzungsparameter gelten fiir beide Ausgangssignale.

Das Ausgangssignal kann durch die Begrenzungsparameter eingeschrankt wer-
den. Dies dient hauptsachlich dazu, Fehlermeldungen in nachgeschalteten An-
lagen durch kurzzeitige Messbereichsiberschreitungen zu unterbinden. Da die
Begrenzungsparameter fiir beide Signaltypen in gleicher Weise funktionieren,
werden Sie an dieser Stelle nur fir das Stromsignal erlautert.

Die Parameter Bearenzung I min. , Bearenzung I max. und I-
Fehler=ianal legen unabhéngig von der MessgroRe die Grenzen des Aus-
gangssignals fest, die nicht unter- bzw. tGberschritten werden kdnnen. Diese
Grenzwerte haben Vorrang vor dem durch die Parameter Messber. K1
Amtana und Messber. K1 Ende festgelegten Bereich.©

20 mA
Begrenzunga I max.
Ausgangssignal
Bearenzung I min.
4 mA
Messbetr. K1 Anfana Messber. K1 Ende

- Grundmessbereich >

Abb. 121: Begrenzung des Ausgangssignals

Der mit dem Parameter I-Fehler=ianal vorgegebene Wert wird ausgege-
ben, wenn das Gerat einen internen Fehler erkennt und nicht mehr korrekt ar-
beiten kann. Hierbei muss beachtet werden, dass nicht alle méglichen Fehler
und Defekte vom Gerat zu erkennen sind.

Strom 0...21,5mA
Spannung 0..10,5V

©® Fir den zweiten Kanal &ndert sich die Kanalnummer in K2.

BA_DE_DD90
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5.2.2.5 Schaltausgang
HINWEIS! Bei Modbus Geraten ohne Schaltausgénge entfillt dieses Menii.

Pfad: \Parametrierung\Schaltausgang
Level: 2

Yo hSchaltausgang T

5P1 Zuordnung
SP1 Ein
SP1 Aus
S5P1 VYerzog. ein

EI 1 1 1

Abb. 122: Schaltausgang

HINWEIS! Das Geréat verfiigt je nach Ausfiihrung liber 2 oder 4 Schaltaus-
gange. Da die Parametrierung fiir jeden Schaltausgang gleich ist, werden
hier nur die Parameter fiir den ersten Schaltausgang dargestellit.

Meniiname Beschreibung

5FP1 Zuordrniung P Mit diesem Men( wird der Schaltaus-
gang 1 einem Kanal zugeordnet oder
abgeschaltet.

5FP1 Ein Mit diesem Parameter wird der Ein-
schaltpunkt eingestellt.

SP1 Aus Mit diesem Parameter wird der Aus-
schaltpunkt festgelegt.

SFP1 Verzdg. ein Mit diesem Parameter wird die Ein-
schalt-Verzoégerung definiert.

5P1 Verzdg. qus Mit diesem Parameter wird die Aus-
schalt-Verzogerung definiert.

SP1 Funktion P Mit diesem MenUl wird der Kontakt-Typ
festgelegt.

ZUrck, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Parametrierung-Menu.
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5.2.2.5.1 SP1 Zuordnung
Pfad: \Parametrierung\Schaltausgang\SP1 Zuordnung

5.2.2.5.2

BA_DE_DD90

Level: 3

Optionen 1B

Bedienung | 5

T

bl hSPL Zuordnung
Imaktiv
Kanal 1
Kanal 2
=| Kanal 3

E!I 1 1 1

(e e R e] 5

Abb. 123: SP1 Zuordnung

In diesem Menu kann der Schaltpunkt einem Kanal zugeordnet oder deaktiviert
werden. Die Anzahl der vorhandenen Kanale richtet sich nach der Ausfiihrung

des Gerates.

Sehen Sie dazu auch
Aufbau und Wirkungsweise [ 11]

SP1 Funktion

Pfad: \Parametrierung\Schaltausgang\SP1 Funktion

Level: 3

WoAGRSFP1 Funketion

Schliesser
offnet
Zurick,

EI 1 1 1

Abb. 124: SP1 Funktion

Mit diesem Parameter wird die Funktionsweise des Kontaktes festgelegt.
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5 | Bedienung
5.2.2.5.3 Schaltfunktion
Die Funktion der einzelnen Parameter wird stellvertretend fur alle Schaltpunkte
am Beispiel von Schaltpunkt 1 erklart.
SF1 Ein legt den Einschaltpunkt, SF'1 A= den Ausschaltpunkt von
Schaltausgang 1 fest. Die Werte werden in der gultigen Einheit angezeigt und
eingestellt. Beide Parameter lassen sich Uber den gesamten Wertebereich un-
abhangig einstellen.
Ist der Parameter SF'1 Ein = SFP'1 Aus |, so zieht der Kontakt an, wenn der
—> steigendes Eingangssignal Messwert den Parameterwert Uberschreitet. Der Kontakt fallt ab, wenn der
<— fallendes Eingangssignal Messwert den Parameterwert unterschreitet.
SF1 Ein
|
' |
MA 5F1 Aus ME
-— |

Ist der Parameter SF1 Ein > SF1 Aus | so zieht der Kontakt an, wenn der
Messwert SP1 Ein Uberschreitet. Der Kontakt fallt erst dann wieder ab, wenn
SP1 Aus unterschritten wird.

SP1 Ein

MA 5P1 Aus ME

- [

] [ |

Ist der Parameter SF1 Ein < SF1 Aus |, so zieht der Kontakt an, wenn der

Messwert zwischen den Parameterwerten liegt:
SP1 Ein < Messwert < SP1 Aus. Andernfalls fallt der Kontakt ab.

SP1 Ein

MA SFP1 Aus ME

- | |

- | |

Abb. 125: Schaltpunkteinstellung

Verzogerung

Mit den beiden Parametern SF'1 Yerz. ein und SF1 Yerz. aus kann
das Schaltverhalten des Kontaktes zeitlich verzégert werden.

A

Ein
SP1
Aus >
Zeit
A
Ein
SP1 verzogert
Aus -
o o = > Zeit
SP1 VYerz. ein SP1 Yerz. aus
Abb. 126: Verzdgerung
BA DE_DD90
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5.2.2.6 Anzeige

Pfad: \Parametrierung\Anzeige
Level: 2

Bedienung | 5

Y. WAnzeige T
Sprache
Bezeichnung
Messwertanzeige b
Farbw.zuor-dnung b
E!I 1 1 1

Abb. 127: Anzeige

Meniiname

Sprache b
Bezeichnung
Messwertanzeige ]
Farbw.zuordnung b
LCD—-Farbe ]

LCL—-EBeleuchtung

LCO-Kontrast

A | N +.

Beschreibung

Mit diesem Menu kann die MenUspra-
che gewahlt werden.

Mit diesem Parameter kann eine Be-
zeichnung fir das Gerat hinterlegt wer-
den.

Mit diesem Menu kann festgelegt wer-
den welcher Messwertkanal zur Anzei-
ge gebracht werden soll.

Mit diesem MenU kann bestimmt wer-
den, welcher Messkanal den Farb-
wechsel steuert.

In diesem Menu wird die Farbe der
Hintergrundbeleuchtung bzw. deren
Farbwechsel bestimmt.

Mit diesem Parameter kann die Be-
leuchtung zeitgesteuert abgeschaltet
werden.

Mit diesem Parameter wird der Kon-
trast der LC-Anzeige eingestellt.

Dies stellt den Ausgang (Exit) des
Ments dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Parametrierung-Mend.
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5.2.2.6.1 Sprache

Pfad: \Parametrierung\Anzeige\Sprache

Level: 3
Y Sprache T
Deutsch ]
English L
E=spafiol o
Franzais o
E!l 1 1 1 |
Abb. 128: Sprache
Parametername Sprache
Deut=ch DE Deutsche Sprache
Ernalizsh EN Englische Sprache
E=zpafiol ES Spanische Sprache
Franzais FR Franzosische Sprache
Italiano IT Italienische Sprache
Maguar HU Ungarische Sprache
5.2.2.6.2 Bezeichnung
Pfad: \Parametrierung\Anzeige\Bezeichnung
Level: 3
b Bezeichnung I

5.2.2.6.3

Massstelle 2

Bearb.
E!l 1 1 1 |

Abb. 129: Bezeichnung

An dieser Stelle kann eine Bezeichnung fir den Differenzdrucktransmitter ver-
geben werden. Es stehen 20 Zeichen zur Verfigung. Die Bezeichnung er-
scheint auf der Messwertanzeige.

Messwertanzeige
Pfad: \Parametrierung\Anzeige\Messwertanzeige
Level: 3
Messwertanzeige T
Kanal 1 )
Ootionen T Kanal 2 L]
P .| Kanal 3 O
Alle Kandale L
EI 1 1 1 |

Abb. 130: Messwertanzeige

In diesem MenU wird der Kanal festgelegt, dessen Messwert angezeigt wird. Es
kann immer nur ein Kanal ausgesucht werden.

Die Anzahl der Kanale richtet sich nach der Ausflihrung des Gerates. Dieser
MenuUpunkt wird bei 1 kanaligen Geraten nicht angezeigt.
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5.2.2.6.4 Farbwechsel Zuordnung
Pfad: \Parametrierung\Anzeige\Farbw.zuordnung

Level: 3
Farbwzuordnung T
Eanal 1
. el Kanal 2 O
Optionen L. Kanal = 0O
ZUrick, +.
N —— S

Abb. 131: Farbwechsel Zuordnung

In diesem MenU wird der Kanal festgelegt, der den Farbwechsel steuert. Dieser
Menulpunkt wird bei 1 kanaligen Geraten nicht angezeigt.

Sind mehrere Kanale ausgewahlt, so findet der Farbwechsel statt sobald einer
der Kanale einen Farbwechsel auslést. Der ,auslésende’ Kanal wird mit einem
Punkt gekennzeichnet. Beim Wiedereintritt in den griinen Bereich werden die
Kennzeichen geldscht.

Auf der Betriebsanzeige werden zwei Kanéle angezeigt. Zuerst 16st Kanal 2
(Systemdruck) einen Farbwechsel griin-rot aus. Kurze Zeit spater wird der glei-
che Farbwechsel von Kanal 1 (Differenzdruck) ausgelést.

Beispiel

Event 1: Farbwechsel griin-rot auf Kanal 2

auslésender Kanal

Event 2: Farbwechsel griin-rot auf Kanal 1

auslosender Kanal

Abb. 132: Messwertanzeige (Farbwechsel)
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5.2.2.6.6
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LCD Farbe

Pfad: \Parametrierung\Anzeige\LCD-Farbe
Level: 3

A LCD-Farbe T
Hus=s

Rot
Griin
Gelb

lEDY——— . |

(SR ] 5

Abb. 133: LCD-Farbe
Folgende Farben kdnnen fur die Hintergrundbeleuchtung ausgewahlt werden.

AUS

Rot

Grun

Gelb

Blau
Magenta
Tarkis

Weil}
Rot/grin
Rot/gelb/grin

Aktivierung des Farbwechsels rot/grin
Aktivierung des Farbwechsels rot/gelb/grin

Die Einstellung fur die Schaltschwellen des jeweiligen Farbwechsels finden Sie
im Menlpunkt Farbwechsel [ 84] im Men( flr die Parametrierung der Kanale.

LCD-Beleuchtung

Pfad: \Parametrierung\Anzeige\LCD-Beleuchtung
Level: 3

LCD—-Beleuchtung T

0 -

"N

Abb. 134: LCD-Beleuchtung

Mit diesem Parameter wird eine Zeitspanne angegeben nach deren Ablauf die
Hintergrundbeleuchtung abgeschaltet wird, sofern keine Eingabe mehr ber die
Tastatur erfolgt. Mit einem beliebigen Tastendruck kann die Beleuchtung wieder
eingeschaltet werden.

HINWEIS! Der Parameter wirkt in gleicher Weise auch auf die Farbwech-
sel. Bei abgeschalteter Beleuchtung wird ein Farbwechsel erst auf Tasten-
druck angezeigt.

Es kénnen Werte von 0 bis 600 s eingegeben werden. Mit dem Parameterwert
0 s wird die Beleuchtung dauerhaft eingeschaltet.
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5.2.2.6.7 LCD-Kontrast

Pfad: \Parametrierung\Anzeige\LCD-Kontrast
Level: 3

Yo A LCD-Kontrast T

lED——— . |

Abb. 135: LCD-Kontrast
Mit diesem Parameter kann der Kontrast der LC-Anzeige eingestellt werden.
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5.2.2.7 Modbus RTU

HINWEIS! Dieses Menii steht nur bei Geraten mit einer Modbus-Schnitt-
stelle zur Verfiigung.

Pfad: \Parametrierung\Modbus RTU

Level: 2
b Modbus RTU I
EBaudrate
Datenformat k
Modbus-Adresse
Bute-Reihenfolge k
EI 1 1 1
Abb. 136: Modbus RTU

Meniiname Beschreibung

Baudrate kP Mit diesem Meni wird die Baudrate
eingestellt.

Datenformat ¥ Mit diesem Meni wird das Datenformat
(Daten, Parity, Stoppbit) fur die Uber-
tragung festgelegt.

Modbus—-Adresse Mit diesem Parameter erfolgt die Ein-
gabe der Adresse des Gerates.

Bute-Reihenfolge F  Mit diesem Meni wird die Byte-Rei-
henfolge fiir die FlieRkommazahlen
(Float) festgelegt.

2Lk, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Ments dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Parametrierung-Menu.
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5.2.2.7.1 Baudrate
Pfad: \Parametrierung\Modbus RTU\Baudrate

Level: 3
by Baudeate T
2488 baud )
4268 baud O
Q5688 baud O
14486 baud O
HE —=———"
Abb. 137: Baudrate
Baudraten Beschreibung
2488 baud Optionen fiir die Dateniibertragung.
4208 baud
Q588 baud
144686 baud
19288 baud
28288 baud
28488 baud
SEEEA baud
27TeEE baud
115288 baud
ZUrick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurtick'
ins Modbus RTU-Men.

5.2.2.7.2 Datenformat

Pfad: \Parametrierung\Modbus RTU\Datenformat
Level: 3

Abb. 138: Datenformat

Datenformat Beschreibung

g8-MH-1 8 Daten-Bit — No Parity — 1 Stopp-Bit

2-MH-2 8 Daten-Bit — No Parity — 2 Stopp-Bit

g-0-1 8 Daten-Bit — Odd Parity — 1 Stopp-Bit

g-0-2 8 Daten-Bit — Odd Parity — 2 Stopp-Bit

2-E-1 8 Daten-Bit — Even Parity — 1 Stopp-Bit

g8-E-2 8 Daten-Bit — Even Parity — 2 Stopp-Bit

2k *%. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Menus dar.
Man gelangt damit ,Zurtck’ ins Modbus RTU-
Menu.
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5.2.2.7.3 Modbus-Adresse

Pfad: \Parametrierung\Modbus RTU\Modbus-Adresse
Level: 3

Yo wModbus—-Adresse T

l

Bearb.
lEMD—— . |

Abb. 139: Modbus-Adresse

Es kdnnen Adressen von 1 bis 247 verwendet werden.

5.2.2.7.4 Byte-Reihenfolge
Pfad: \Parametrierung\Modbus RTU\Byte-Reihenfolge

Level: 3
Bute-Reihenfolae I
EBig Endian ]
Little Endian o
ZUrack *
EI 1 1 1 |
Abb. 140: Byte-Reihenfolge
Meniiname Beschreibung
Big Endian Das hoherwertigste Byte zuerst (MSB-
LSB).
Little Endian Das niederwertigste Byte zuerst (LSB-
MSB).
ZUrick, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des

Menus dar. Man gelangt damit ,Zurick'
ins Modbus RTU-Menu.

In diesem Menu wird festgelegt in welcher Reihenfolge die Bytes der FlieRkom-
mazahlen (Float) Ubertragen werden.
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5.2.3 Info
Pfad: \Info
Level: 1
“Info T
Gerat
Vearsion
Kanal 1
Kanal 2
EI 1 1 1
Abb. 141: Info

In diesem Menl werden verschiedenen Information zur Konfiguration und Aus-
stattung des Gerates geliefert.

Meniiname Beschreibung

Gerat Gerate-Typ, Seriennummer
Mersion Firmware Version

kanal 1 Grund-Messbereich, Spreizung
kanal 2 Grund-Messbereich, Spreizung
Analogau=aang Ausgangsignal
Schaltausgang Zuordnung, Kontakt-Typ
Zurack, T

Dies stellt den Ausgang (Exit) des Info-
Ments dar. Man gelangt damit ,Zurtck'
ins Hauptmend.

In diesem MenU werden Informationen zum Gerat und der Parametrierung be-
reitgestellt.
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5.2.4 Service

Pfad: \Service
Level: 1

YWSeruvice T

Farametr. laden
Farametr. sichern
USE — Parametr.
Farametr. =+ USE

E!I 1 1 1

Abb. 142: Service

Meniiname Beschreibung

Farametr. laden Die im Flash-Speicher des Gerates ge-
sicherte Parametrierung wird geladen.

Farametr. Sichern Die Parametrierung wird im Flash-
Speicher des Gerates gesichert.

USE — Parametr. Eine auf einem USB-Stick gespeicher-
te Parametrierung wird geladen.

Farametr. =+ LISE Die Parametrierung wird auf einem
USB-Stick gespeichert.

Standardparameatr. Die Parametrierung wird auf Standard-
werte zuriickgesetzt.

Feferenzmodus F  Eingang zum Menl Referenzmodus

Firmuware-Update Ein auf einem USB-Stick gespeicher-
tes Firmware-Update wird ausgeflhrt.

2k, *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Ser-

vice-Menus dar. Man gelangt damit
,Zurlck’ ins Hauptmenu.

") Bei den Standardwerten handelt es sich um Werte die im Flashspeicher ste-
hen und das Gerat in einen Grundzustand versetzen. Die Standardparametrie-
rung entspricht nicht der kundenspezifischen Werkseinstellung. Die kundenspe-
zifische Werkseinstellung kann nur mit der inTouch Parametriersoftware wieder-
hergestellt werden.
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5.2.4.1 Referenzmodus

[Der Referenzmodus ist ab Firmware-Version 1.45 verfligbar.]
Pfad: \Service\Referenzmodus

Level: 2
Y hReferenzmodus T
Referenzmodus
Kanal 1
Kanal 2
ULk, +
E!l 1 1 1 |
Abb. 143: Referenzmodus
Meniiname Beschreibung
Referenzmodus O Dieser Parameter schaltet den Refe-
renzmodus Ein/Aus.
kanal 1 Eingabe des Wertes fiir den ersten Ka-
nal
kanal 2 Eingabe des Wertes fiir den zweiten
Kanal
ZUrack *. Dies stellt den Ausgang (Exit) des Re-

ferenzmodus dar. Man gelangt damit
,Zuruck® ins Service-Menu.

Der Referenzmodus erlaubt das Uberschreiben der Sensor-Messwerte mit fes-
ten Werten. Damit ist eine Uberpriifung der gesamten Messkette méglich. Wah-
rend der Referenzmodus aktiv ist, verhalten sich alle weiteren Funktionen des
Geréates wie im Normalbetrieb. Insbesondere nehmen Analogausgange, Schalt-
ausgange und Farbwechsel die zum Referenzwert passenden Zustande an.

Die Aktivierung des Referenzmodus erfolgt iber den Parameter Referenzmo-
dus. Die Aktivierung erfolgt immer fur alle Eingange gleichzeitig. Fur jeden Ka-
nal wird der einzustellende Wert Giber den jeweiligen Mentipunkt (Karnal 1,
kKanal 2 ) festgelegt. Hierbei gelten die eingestellten linearen Messbereiche
und Einheiten der Kanale. Fir den virtuellen Kanal 3 kann kein Referenzwert
vorgegeben werden, da dieser wie im Normalbetrieb aus den anderen Kanalen
berechnet wird.

Ist der Referenzmodus aktiv wird in der Titelzeile der Messwertanzeige der Text
— Referenzmodus — angezeigt

Kanal 3 (Differenz K2-K1)

—FReferenzmodusg— T
Ref rt Referenzwert
"R 199 . |«
o~1EA.A ‘ 28 882
E1 _ mbar | k2 har
Ee=. . . |
/ |

X
K1 K2 K3
Abb. 144: Messwertanzeige Referenzmodus

Die Deaktivierung des Referenzmodus erfolgt wieder Uber den Parameter
Reterenzmodus . Der Referenzmodus wird automatisch deaktiviert, wenn
der Benutzer abgemeldet wird; dies gilt auch fiir die automatische Abmeldung.
Nach Geratestart ist der Referenzmodus nicht aktiv.

Der Referenzmodus ist zunachst nur flir den Benutzer Admin verfiigbar. Ande-
ren Benutzern kann der Zugriff Gber die Rechteverwaltung im Meni Login erteilt
werden.
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5.2.4.2 Firmware-Update

Fir ein Update bendtigen Sie einen USB-Stick mit Micro-USB-B Anschluss,
oder alternativ einen passenden Adapter. Nach Offnen des Gehauses ist die in-
terne USB-Buchse zuganglich.

A GEFAHR

Offnen des Gehiuses bei ATEX Geriten

ATEX Gerate durfen unter keinen Umstanden innerhalb des explosionsgefahr-
deten Bereiches gedffnet werden.

Leiterplatte anheben

2x Deckelschraube
€3 PH10,5 Nm

Abb. 145: USB Anschluss (Abb. dhnlich)

Haben Sie die Firmware auf einem USB-Stick von FISCHER erhalten, kénnen
Sie sofort mit dem Update beginnen. Liegt Ihnen das Update als ZIP-Archiv vor,
entpacken Sie das Archiv ins Wurzelverzeichnis des USB-Sticks. Damit wird die
passende Verzeichnisstruktur angelegt und Sie kdnnen mit dem Update begin-
nen. Falls kein Update mdglich ist, kontrollieren Sie, ob das Verzeichnis "fw"
existiert und die Firmware (*.bin) dort gespeichert ist. Weitere Dateien auf dem
Stick storen normalerweise nicht und brauchen nicht extra geldscht werden.

fw Version

[ DE90_Application_v [%7.bin
O DE90_Bootloader_v [ ].bin
Abb. 146: Beispiel Ordnerstruktur
> Fihren Sie das Update wie folgt durch:
1. Offnen Sie das Gehause.
Stecken Sie den USB Stick mit der neuen Firmware in die USB Buchse.
Loggen Sie sich als Benutzer mit dem Recht fir Firmware-Updates ein.
Navigieren Sie zum Service Men(.

Wahlen Sie den Menlpunkt Firmware-Update und starten Sie das Update.
Das Update wird automatisch ausgefuhrt.

HINWEIS! Manchmal wird der USB Stick nicht richtig erkannt. In die-
sem Fall entfernen Sie den Stick, stecken ihn wieder ein wahrend das
Update ausgefiihrt wird.

A N

= Die neue Software ist nun installiert. Nachdem die neue Firmware instal-
liert wurde, startet das Gerat neu.

6. Entfernen Sie den USB Stick und schlieRen Sie das Gehause.
» Damit ist das Update abgeschlossen.
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PAP
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6
6.1

6.2

6.3

6.4

Instandhaltung

Wartung

Das Gerat ist wartungsfrei. Um einen zuverlassigen Betrieb und eine lange Le-
bensdauer des Gerates sicherzustellen, empfehlen wir dennoch eine regelma-
Rige Prifung des Gerates in folgenden Punkten:

+ Uberpriifung der Funktion in Verbindung mit Folge-Komponenten.
» Kontrolle der Druckanschlussleitungen auf Dichtheit.
« Kontrolle der elektrischen Verbindungen.

Die genauen Priifzyklen sind den Betriebs- und Umgebungsbedingungen anzu-
passen. Beim Zusammenwirken mit anderen Geraten sind auch deren Betriebs-
anleitungen zu beachten.

Transport

Das Messgerat ist vor grober StoRReinwirkung zu schitzen. Der Transport ist in
der Originalverpackung oder einer geeigneten Transportverpackung durchzu-
fihren.

Service

Alle defekten oder mit Mangeln behafteten Gerate sind direkt an unsere Repa-
raturabteilung zu senden. Wir bitten darum alle Geratericksendungen mit unse-
rer Verkaufsabteilung abzustimmen.

/A WARNUNG

Messstoffreste

Messstoffreste in und an ausgebauten Messgeraten kénnen zur Gefahrdung
von Menschen, Umwelt und Einrichtungen fihren. Ausreichende Vorsichtsmal3-
nahmen sind zu ergreifen. Gegebenenfalls sind die Gerate grindlich zu reini-
gen.

Zur Riicksendung des Gerates die Originalverpackung oder eine geeignete
Transportverpackung verwenden.

Entsorgung

WEEE-Reg.-Nr. DE 31751293

Bitte helfen Sie mit, unsere Umwelt zu schitzen und entsorgen Sie die verwen-
deten Werkstlicke und Verpackungsmaterialien umweltgerecht. Beachten Sie
die landesspezifischen Abfallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften.

Das Produktionsjahr entnehmen Sie der Produktionsnummer (Seriennummer):

P# 2303618.03.123
Produktionsjahr 2023 J

Weitere Informationen zur Entsorgung finden Sie auf unserer Webseite
[www.fischermesstechnik.de]
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7 Technische Daten

7.1 Allgemeines

Allgemeine Angaben

Typbezeichnung DD90
Kanal 1
Druckart Differenzdruck
Messprinzip piezoelektrisch
Kanal 2
Druckart Relativdruck
Messprinzip piezoelektrisch
Schnittstelle Modbus RTU
IO-Link
Referenzbedingungen (nach IEC 61298-1)
Temperatur +15 ... +25°C
Relative Luftfeuchte 45 ... 75 %
Luftdruck 86 ... 106 kPa 860 ... 1060 mbar
Einbaulage beliebig
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7.2 Eingangsgrofen
Kanal 1

[mbar]

@ @ [(=@| © [(=)

[bar]

(@) | © (= © |[(@| © (=] © [(=)

-0,6 .
-1,6 .
-2,5.

.. +60
.. +100
.. +160
.. +250
.. +400
-60 ...
-100 ...
-160 ...
-250 ...
-400 ...

+60

+100
+160
+250
+400

.. 0,6
.. +1
.. +1,6
.. +2,5
.. +4
.. +6
.. +10
.. +16
. +25

.. +0,6
..+1,6
..+25

.. +4
.. 16
.0
..0,6
.+
.. +1,5
.. 13
.. 15

Kanal 2

[bar]

0...+40

BA_DE_DD90

Max. Uberlast
einseitig
6 bar

Max. Uberlast
einseitig
6 bar
6 bar
16 bar
16 bar
16 bar
20 bar
20 bar
40 bar
40 bar
6 bar
16 bar
16 bar
16 bar
20 bar
6 bar
6 bar
6 bar
16 bar
16 bar
20 bar

Max. Uberlast

beidseitig
70 bar

Technische Daten | 7

Max. Systemdruck Berstdruck
beidseitig beidseitig
40 bar > 70 bar

Max. Systemdruck Berstdruck

beidseitig beidseitig
40 bar > 70 bar
Max. System- Berstdruck
druck

beidseitig beidseitig
40 bar > 70 bar
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7.3 Ausgangsgrofen

Analogausgéange

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Die Anzahl der Analogausgange ist von der Gerateausfihrung abhangig.

Gerateausfiihrung

Anzahl der Analogausgange

Das Ausgangssignal ist durch Parametrierung einstellbar. Bei Auslieferung wer-
den beide Analogausgange auf das gleiche Signal eingestellt (s. Typenschild).

Ausgangssignal

Signalbereich

Birde

Turn down
Sprungantwort (T90)

Schaltausgange

Die Anzahl der Schaltausgange ist von der Gerateausfihrung abhangig. Die

1- Kanal
1

0..20mA
4...20 mA

0,0...21,5mA

<600 Q
4:1
<100 ms

2 - Kanal
2

0..10V
2...10V
1...5V

0,0...10,5V
=2 kQ

Zuordnung der Schaltausgange zu den Kanalen ist frei parametrierbar.

Standardausfiihrung
Anzahl der Schaltausgange
Zuordnung bei Auslieferung

Modbus (Opt1)
Anzahl der Schaltausgange
Zuordnung bei Auslieferung

Modbus (Opt2)
Anzahl der Schaltausgange
Zuordnung bei Auslieferung

10-Link
Anzahl der Schaltausgange
Zuordnung bei Auslieferung

Typ
progr. Schaltfunktion

max. Schaltspannung
max. Schaltstrom
max. Schaltleistung

1-Kanal
2

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1

1-Kanal
0

1-Kanal
4

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1
SP3-> Kanal 1
SP4-> Kanal 1

1-Kanal
4

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1
SP3-> Kanal 1
SP4-> Kanal 1

2-Kanal
4

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1
SP3-> Kanal 2
SP4-> Kanal 2

2-Kanal
0

2-Kanal

4

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1

SP3-> Kanal 2
SP4-> Kanal 2

2-Kanal
4

SP1-> Kanal 1
SP2-> Kanal 1
SP3-> Kanal 2
SP4-> Kanal 2

Potentialfreier Halbleiterschalter

(MOSFET)

Einpoliger Schlieler (NO)
Einpoliger Offner (NC)

3...32V AC/DC

0,25 A

8 W/8 VA
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7.4 Messgenauigkeit

7.41
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» Die Angaben fir die Messabweichung sind inkl. Linearitat und Hysterese.

+ Alle Angaben beziehen sich auf den Grundmessbereich (siehe Typen-
schild).

Messabweichung
Wiederholbarkeit bei 20 °C
Langzeitstabilitat

Einfluss des statischen Drucks

Kanal 1
[mbar]
0...+60
0...+100
0...+160
0...+250

0 ... +400
-60 ... +60
-100 ... +100
-160 ... +160
-250 ... +250
-400 ... +400
[bar]
0...+0,6
0...+1
0...+1,6
0...+2,5
0...+4
0...+6
0...+10
0...+16
0...+25
-0,6 ... +0,6
-1,6 ... +1,6
-25...+25
-4 ... +4

-6 ... +6
-1...0
-1...0,6

-1 ... +1
-1...+15
-1...+3
-1...+5

<0,5%
<0,05% FS
<0,5% FS/ Jahr

[%FS/bar]
<0,12
<0,07
<0,05
<0,03
<0,02
<0,06
<0,04
<0,03
<0,02
<0,02

<0,04
<0,02
<0,05
<0,03
<0,02
<0,04
<0,02
<0,05
<0,03
<0,02
<0,03
<0,02
<0,02
<0,02
<0,02
<0,02
<0,02
<0,03
<0,02
<0,04
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7.4.2 Einfluss der Umgebungstemperatur

120/136

Kanal 1 Nullpunkt
[mbar] [%0FS/10K]
0...+60 <17
0...+100 <1,1
0...+160 <0,7
0...+250 <0,5

0 ... +400 <0,5

-60 ... +60 <0,9

-100 ... +100 <0,6
-160 ... +160 <0,5
-250 ... +250 <0,5

-400 ... +400 <0,5

[bar] [%FS/10K]
0...+0,6 <0,5
0...+1

0...+16

0...+25

0...+4

0...+6

0...+10

0...+16

0...+25

-0,6 ... +0,6

-1,6 ... +1,6

-25...+25

-4 .. +4

-6... +6

-1...0

-1...0,6

-1...+1

-1...+15

-1...+3

-1... 45

Kanal 2 Nullpunkt
[bar] [%0FS/10K]
0...40 <0,1

Spanne
[%FS/10K]
<0,5

[%FS/10K]
<0,5

Spanne
[%FS/10K]
<0,5
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7.5 Digitale Schnittstellen
USB Schnittstelle

USB On The Go
Datenrate
Anschluss
Kommunikation

Modbus RTU Schnittstelle

Schnittstelle
Protokoll
Modbus Spezifikation

Adresse

Baudrate

Paritat

Stoppbits

10-Link Schnittstelle
Anschluss

I0-Link Spezifikation
Anschlussbelegung

Energieversorgung Gerat
Datenlibertragungsraten

7.6 Hilfsenergie

Technische Daten | 7

2.0

12 Mbit/s (Full Speed)
Micro USB Typ B
Host-/Device-Modus

RS 485
Modbus RTU

Application Protocol Specification
V1.1b3 (April 26, 2012)

1...247

2400 ... 115200 Baud
Gerade, Ungerade, Keine
1...2

M12-4 Claas A

V1.1

gem. IEC 60974-5-2
max. 200 mA

COM 2 = 38,4 kBaud

HINWEIS! Bei ATEX-Geraten ist nur ein CE-konformes Netzteil mit einer
tragen 200 mA Sicherung im Versorgungsstromkreis zulassig.

Nennspannung
Zul. Betriebsspannung U,

Leistungsaufnahme

7.7 Einsatzbedingungen

Umgebungstemperaturbereich
Mediumtemperaturbereich
Lagerungstemperaturbereich
Schutzart

EMV

ATEX

RoHS

24 V AC/DC

19,2 ... 28,8 V AC/DC Standard
Modbus RTU

18 ...30VDC 10-Link

Typ. 2W (VA)

Max. 3W (VA)

Standard ATEX

-20 ... +70 °C -20 ... +60 °C

-20 ... +70 °C -20 ... +60 °C

-20 ... +70 °C -20 ... +70 °C

IP65 IP65

EN IEC 61326-1:2021
EN IEC 61326-2-3:2021

EN IEC 60079-0:2018
EN IEC 60079-7:2015/A1:2018
EN 60079-31:2014

EN IEC 63000:2018
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7.8 Anzeige
Display Vollgrafische LC-Anzeige
Auflésung 128 x 64 Pixel
Hintergrundbeleuchtung RGB
Messwertanzeige 6 stellig

122/136

7.9

Konstruktiver Aufbau

Prozessanschluss

HINWEIS! Pneumatische Steckanschliisse diirfen nur bis maximal 10 bar

eingesetzt werden.

G % Innengewinde aus Edelstahl (1.4404)
Anschlusszapfen 7/16-20 UNF aus Messing

Pneumatik Steckanschluss
aus Messing vernickelt

Schneidringverschraubung
aus Edelstahl (1.4404)

Elektrischer Anschluss

Standardausfiihrung
Stecker 1 : Hilfsenergie, Ausgang
Stecker 2 : Schaltausgange

Modbus ohne Schaltausgédnge
Stecker 1 : Modbus IN
Stecker 2 : Modbus OUT

Modbus mit Schaltausgangen
Stecker 1 : Modbus
Stecker 2 : Schaltausgénge

10-Link mit Schaltausgédngen
Stecker 1 : 10-Link
Stecker 2 : Schaltausgénge

Allgemein

Einbaulage
Abmessungen (ohne Anschliisse)
Gewicht

@ AuBen

Schlauch 6 mm
Schlauch 8 mm

Rohr 6 mm
Rohr 8 mm
1-Kanal

5-pol mannlich
4-pol mannlich

1-Kanal
5-pol mannlich
5-pol weiblich

1-Kanal
5-pol mannlich
8-pol mannlich

1-Kanal
4-pol mannlich
8-pol mannlich

beliebig
120 x 81,5 x 95 mm
max. 920 g

@ Innen
4 mm
6 mm

2-Kanal
5-pol mannlich
8-pol mannlich

2-Kanal
5-pol mannlich
5-pol weiblich

2-Kanal
5-pol mannlich
8-pol mannlich

2-Kanal
4-pol mannlich
8-pol mannlich

BA_DE_DD90
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7.9.1 Werkstoffe

Das Gerét ist silikonfrei, d. h. wir erklaren die Abwesenheit von Silikon auf allen
Oberflachen und auf samtlichen Bauteilen und Baugruppen, die in dem Gerat
verbaut sind.

HINWEIS! Fir Verunreinigung durch Beschadigungen der Transportverpa-

ckung oder unsachgeméafe Handhabung nach dem Auspacken, liberneh-
men wir keine Gewahr!

Werkstoffe der vom Medium beriihrten Teile

Druckkammer, Sensor, Edelstahl 1.4404
Verschraubungen

O-Ringe FKM (Flourkautschuk)
Prozessanschlisse ” Messing vernickelt, Edelstahl

" abhéngig von der Ausflihrung (s. Bestellkennzeichen)

Werkstoffe der von der Umgebung beriihrten Teile
Polyester, PET, Polyamid 6.6, Aluminium, Messing vernickelt, Edelstahl

BA_DE_DD90
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7.9.2 MaRbilder
Alle Abmessungen in mm, sofern nicht anders angegeben.

120 82

| N O s

:

M12 Stecker 1

M12 Stecker 2
mit Schutzkappe

)=
|
)

49

e | 2 BT T

Montageschiene

Abb. 147: Mal3bild (Standard)
45

i N s O s N

61

33
=

® ® L
o OO TR e

Erdungsanschluss

Abb. 148: MaRbild (ATEX)
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Montageschiene

11 98 11 9
i | T | T {
)
I 0
819 = © - 3
0
_} 1f U 1/ i L
5 4,5

Abb. 149: Montageschiene
Prozessanschliisse

Gegenhalt
/SW']?
G%
Basisanschluss
G Innengewinde
G% o G%
\ —
L 7 : SW(1)
C;E:R SW(1)] \§
~ . |
| | swe) m— —
o e
g - D =
D
‘| Pneumatischer
\SW(2) Steckanschluss Anschlusszapfen
’ y UNF
D
Schneidringverschraubung
Abb. 150: Prozessanschlisse
Prozessanschluss D L SW(1) SW(2)
G’ Innengewinde (Basisanschluss)
Schneidringverschraubung Rohr 6 25 14 14
8 27 17 14
Pneumatischer Steckanschluss Schlauch 6 18 11
8 20,5 13
Anschlusszapfen UNF 7/16 23,5 19 -

HINWEIS! Pneumatische Steckanschliisse diirfen nur bis maximal 10 bar
eingesetzt werden.
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8 Bestellkennzeichen
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Kennzeichen Nr. 17 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
opjejofl | | || [ [ [ [l [loj[offefofo]| | |
o | ]
Ty 52 56 4§ T 5 § 2 3
=0 =h o 2 g 3
i & g 2 2 a
= s -
< N4
[1,2] Kanal 1: Messbereich Differenzdruck
58 0...60 mbar
59 0... 100 mbar
60 0... 160 mbar
82 0... 250 mbar
83 0... 400 mbar
B3 -60 ... 60 mbar
B4 -100 ... 100 mbar
R5 -160 ... 160 mbar
B6 -250 ... 250 mbar
B7 -400 ... 400 mbar
01 0...06 bar
02 0...1 bar
03 0..1,6 bar
04 0...25 bar
05 0..4 bar
06 0...6 bar
07 0...10 bar
08 0... 16 bar
09 0...25 bar
E9 -06... 0,6 bar
G9 -16... 1,6 bar
K9 -25...25 bar
M9 4.4 bar
N9 6...6 bar
31 -1...0 bar
32 -1... 0,6 bar
27 -1...1 bar
33 -1...15 bar
34 -1...3 bar
35 -1...5 bar
[3,4] Kanal 2: Messbereich Statischer Druck
00 ohne
10 0...40 bar

15

=
=]
2
©
8
[2]
S
8
c
o
©
-

Parametrierung — >
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[5,6] Prozessanschluss

00
24
25
P6
P8
33

G1/8 innen , Edelstahl 1.4404
6 mm Schneidringverschraubung, Edelstahl
8 mm Schneidringverschraubung, Edelstahl

Bestellkennzeichen | 8

Pneumatik Steckanschluss fir 6/4 mm Schlauch , Messing vern.
Pneumatik Steckanschluss fir 8/6 mm Schlauch, Messing vern.

Anschlusszapfen 7/16-20 UNF, Messing

HINWEIS! Pneumatische Steckanschliisse diirfen nur bis maximal 10 bar
eingesetzt werden.

[7] Analogausgang
0 ohne
Umschaltbar, werkseitig voreingestellt:
C 0..10V 3- Leiter
A 0..20mA 3- Leiter
P 4..20mA 3- Leiter
Digitale Schnittstelle
M MODBUS RTU (ohne Schaltausgang)
N MODBUS RTU (mit 4 Schaltausgangen)
1 IO-Link (mit 4 Schaltausgéngen)
[8] Sonderfunktion
0 ohne
[9] Besonderheiten
0 ohne
[13,14] Zulassung Gehause
00 ohne Anthrazit
R1 ATEX (Zone 2 und 22) Schwarz (leitfahig)
[15] Folientastatur
0 FISCHER
1 neutral
[16] Parametrierung
0 Standard
1 Lineare Kennlinie
2  Durchfluss
3 Tabelle
5 Formel
Z  kundenspezifisch

BA_DE_DD90

Deckel
Grin
Schwarz (leitfahig)
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9 Zubehor
9.1 Anschlusskabel M12

Bezeichnung Polzahl Lange Best. Nr.
PUR Anschlusskabel (ungeschirmt)

M12 Kupplung (gerade) auf Kabelende 4 polig 2m 06401993

(abisoliert und verzinnt) 5m 06401994

10m 06401572

5-polig 2m 06401995

5m 06401996

10m 06401573

8-polig 2m 09001844

5m 09011146

10m 09011016

9.2 USB Schnittstelle

Bezeichnung Best. Nr.
Anschlusskabel, USB-A auf USB Micro-B Stecker 2m 09007340
Stick USB 2.0, USB-A/Micro-B Stecker 16 GB 09007316
9.3 Modbus
Bezeichnung Best. Nr.
Abschlusswiderstand Modbus 120 Ohm Buchse 06411280
120 Ohm Stecker 06411279
Y-Verteiler (geschirmt) 04451217
Bezeichnung Polzahl Lange Best. Nr.
PUR Anschlusskabel (geschirmt)
M12 Stecker auf M12 Kupplung 5polig 1m 09011277
gerade Stecker 2m 09011278

5m 09011299
10m 09011315
20m 09011295

M12 Kupplung (gerade) auf Kabelende 5polig 2m 09011316
(abisoliert und verzinnt) 5m 09011317

10m 09011318
M12 Stecker (gerade) auf Kabelende 5polig 2m 09011495
(abisoliert und verzinnt) 5m 09011496

10 m 09011497

9.4 10-Link
Bezeichnung Polzahl L&ange Best. Nr.
PUR Anschlusskabel (ungeschirmt)
M12 Stecker auf M12 Kupplung 4 polig 2m 09011363
gerade Stecker 5m 09011364

10m 09011365
15m 09011366
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9.5

9.6

9.7

9.8

Messgerate Zubehor

MZ1#H# Wassersackrohre
MZ400# Kapillardrosselspule
MZ410# Einstellbare Dampfungsdrossel

Das Datenblatt MZ steht auf unserer Webseite (fischermesstechnik.de) zum
Download zur Verfugung).

Absperrventile

DZ2300H### Dreispindel Ausgleich- und Absperrventil
DZ2400H### Vierspindel Ausgleich- und Absperrventil mit EntlGftungsventil

Das Datenblatt DZ23-24 steht auf unserer Webseite (fischermesstechnik.de)
zum Download zur Verfugung).

Zubehor fiir AuBenanwendung

Bezeichnung Material Best. Nr.
Schutzdach Edelstahl 02006130
Software

Die Parametriersoftware inTouch steht auf unserer Webseite (fischermesstech-
nik.de) zum Download zur Verfligung.
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10 Anhang

IiSCH ER (originay C €

MESS- UND REGELTECHNIK

EU Konformitatserklarung

Fir das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung Differenzdrucktransmitter
Typenbezeichnung DD90

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht,
die in den nachfolgend bezeichneten EU Richtlinien festgelegt sind:

2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU RoHS Richtlinie
(EU) 2015/863 Delegierte Richtlinie zur Anderung von Anhang Il der Richtlinie 2011/65/EU

Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden harmonisierten Normen geprift.

Elektromagnetische Vertrédglichkeit (EMV)

DIN EN IEC 61326-1:2022-11 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 1: Allgemei-
EN IEC 61326-1:2021 ne Anforderungen

DIN EN IEC 61326-2-3:2022-11 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 2-3: Beson-
EN IEC 61326-2-3:2021 dere Anforderungen - Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir

MessgréBenumformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

RoHS Richtlinie (RoHS 3)

DIN EN IEC 63000:2019-05 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
EN IEC 63000:2018 der Beschrdnkung geféhrlicher Stoffe

Das Erzeugnis wurde dem Konformitatsbewertungsverfahren ,Interne Fertigungskontrolle” unterzogen.

Die alleinige VVerantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung in Bezug auf die Erfullung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der techhischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Die Gerate werden c €
gekennzeichnet mit:

S / /

/ ./

v / b V
Bad Salzuflen T. Malischewski
26.08.2025 Geschéftsfihrer
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(Original) C €

MESS- UND REGELTECHNIK

F"SCH ER

EU Konformitatserklarung

Fir das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung

Typenbezeichnung

Differenzdrucktransmitter
DDO0 ## ## # #00 000 R1 # #

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht,
die in den nachfolgend bezeichneten EU Richtlinien festgelegt sind:

2014/30/EU
2014/34/EU
2011/65/EU
(EU) 2015/863

EMV Richtlinie

ATEX Richtlinie

RoHS Richtlinie

Delegierte Richtlinie zur Anderung von Anhang Il der Richtlinie 2011/65/EU

Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden harmonisierten Normen gepriift.

DIN EN IEC 61326-1:2022-11
EN IEC 61326-1:2021

DIN EN IEC 61326-2-3:2022-11
EN IEC 61326-2-3:2021

DIN EN IEC 60079-0:2019-09
EN IEC 60079-0:2018

Berichtigung 1:2021-04

DIN EN IEC 60079-7/A1:2018-07
EN IEC 60079-7:2015/A1:2018

DIN EN 60079-31:2014-12
EN 60079-31:2014

DIN EN IEC 63000:2019-05
EN IEC 63000:2018

Elektromagnetische Vertrdglichkeit (EMV)

Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 1: Allgemei-
ne Anforderungen

Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 2-3: Beson-
dere Anforderungen - Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir
MessgréBenumformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

Explosionsgefdhrdete Bereiche (ATEX)

Explosionsgeféhrdete Bereiche - Teil O: Betriebsmittel - Allgemeine Anforderungen

Explosionsgeféhrdete Bereiche - Teil 7: Geréteschutz durch erh6hte Sicherheit "e"

Explosionsgeféhrdete Bereiche - Teil 31: Geréte-Staubexplosionsschutz durch Gehéuse "t"

RoHS Richtlinie (RoHS 3)

Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
der Beschrdnkung geféhrlicher Stoffe

Das Erzeugnis wurde dem Konformitatsbewertungsverfahren ,Interne Fertigungskontrolle unterzogen.

Die alleinige VVerantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung in Bezug auf die Erfullung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der technischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller

Die Gerédte werden
gekennzeichnet mit:

Bad Salzuflen
26.08.2025

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

c € &1 3G Ex ec lIC T4 Ge
&1 3D Ex tc 1B T125°C Dc
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T. Malischewski
Geschaftsfuhrer
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MESS- UND REGELTECHNIK

UK
(Original) cA

I?SCH ER

UKCA Konformitatserklarung

Fur das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung

Typenbezeichnung

Differenzdrucktransmitter
DDOO ## ## ### 00000 R1# #

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht, die in den nachfolgend bezeichneten
britischen Bestimmungen festgelegt sind:

Gesetzliche Vorschrift Nr.
2016 No. 1107

2016 No. 1101
2016 No. 1091
2021 No. 422

2022 No. 1647

Beschreibung

Verordnung liber Geréte und Schutzsysteme fiir die Verwendung in potentiell explosiven At-
mosphéren - Verordnung 2016

Verordnung iiber elektrische Betriebsmittel (Sicherheif) 2016

Elektromagnetische Vertraglichkeitsverordnung 2016

Verordnung zur Beschrénkung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeréten (Anderung) 2021

Die Verordnung tiber geféhrliche Stoffe und Verpackungen (Legislative Funktionen und An-
derungen) (EU-Austritt) VVerordnungen 2020

Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden Normen gepriift.

Explosionsfahige Atmosphéren (ATEX):

BS EN IEC 60079-0+A11:2018-07-09
BS EN IEC 60079-7+A11:2015-12-31
BS EN IEC 60079-31:2024-03-04

Explosionsgeféhrdete Bereiche Betriebsmittel. Allgemeine Anforderungen
Explosionsgeféhrdete Bereiche. Geréteschutz durch erhéhte Sicherheit "e"
Explosionsgeféhrdete Bereiche. Geréte-Staubexplosionsschutz durch Gehéuse "t"

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV):

BS EN IEC 61326-1:2021-06-07

BS EN IEC 61326-2-3:2021-06-10

Stoffverbote (RoHS):
BS EN IEC 63000:2018-12-10

Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV-Anforderungen. Allgemeine An-
forderungen

Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV-Anforderungen. Besondere Anfor-
derungen. Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir Messgroe-
numformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
der Beschrénkung geféhrlicher Stoffe

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung in Bezug auf die Erflllung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der technischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller

Die Gerédte werden
gekennzeichnet mit:

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

c &1 3G Ex ec lIC T4 Ge
; &Il 3D Ex tc lIB T125°C Dc

— /

/ |
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Bad Salzuflen T. Malischewski
26.08.2025 Geschaftsfihrer
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F 4 SCH E R (Original) EE

AMESS- UND REGELTECHNIK

UKCA Konformitatserklarung

Fur das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung Differenzdrucktransmitter
Typenbezeichnung DD90

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht, die in den nachfolgend bezeichneten
britischen Bestimmungen festgelegt sind:

Gesetzliche Vorschrift Nr. Beschreibung

2016 No. 1091 Elektromagnetische Vertréglichkeitsverordnung 2016

2021 No. 422 Verordnung zur Beschrénkung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeréten (Anderung) 2021

2022 No. 1647 Die Verordnung iiber geféhriiche Stoffe und Verpackungen (Legislative Funktionen und An-

derungen) (EU-Austritt) Verordnungen 2020
Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden Normen gepruft.

Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV):

BS EN IEC 61326-1:2021-06-07 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV/-Anforderungen. Allgemeine An-
forderungen
BS EN IEC 61326-2-3:2021-06-10 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV/-Anforderungen. Besondere Anfor-

derungen. Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir Messgrée-
numformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

Stoffverbote (RoHS):

BS EN IEC 63000:2018-12-10 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
der Beschrdnkung geféhrlicher Stoffe

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitétserklarung in Bezug auf die Erflillung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der technischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Die Geréte werden c €
gekennzeichnet mit:

—
/ L
( A |
Bad Salzuflen T. Malischewski
26.08.2025 Geschaftsfihrer
0989 « UKCA_DE_DD90 * Rev. ST4-A « 08/25 1/1
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MESS- UND REGELTECHNIK developlng solutions

I?SCH ER

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH
Bielefelder Str. 37a
D-32107 Bad Salzuflen

Tel. +49 5222 974-0
Fax +49 5222 7170
www.fischermesstechnik.de
info@fischermesstechnik.de

Technische Anderungen vorbehalten. Subject to technical changes. Sous réserve de modifications techniques.
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