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1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

Sicherheitshinweise

Allgemeines

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegende und unbedingt zu beachtende
Hinweise fur Installation, Betrieb und Wartung des Geréates. Sie ist unbedingt
vor der Montage und Inbetriebnahme des Gerates vom Monteur, dem Betreiber
sowie dem zustandigen Fachpersonal zu lesen.

Diese Betriebsanleitung ist Produktbestandteil und muss daher in unmittelbarer
Nahe des Gerates und fir das zustandige Fachpersonal jederzeit zuganglich
aufbewahrt werden.

Die folgenden Abschnitte, insbesondere die Anleitungen zu Montage, Inbetrieb-
nahme und Wartung, enthalten wichtige Sicherheitshinweise, deren Nichtbe-
achtung Gefahren fur Menschen, Tiere, Umwelt und Objekte hervorrufen kon-
nen.

Das in dieser Betriebsanleitung beschriebene Gerat wird nach dem neuesten
Stand der Technik und guter Ingenieurspraxis betriebssicher konstruiert und ge-
fertigt.

Personalqualifikation

Das Gerat darf nur von Fachpersonal, das mit Montage, Inbetriebnahme und
Betrieb dieses Produktes vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen wer-
den.

Fachpersonal sind Personen, die auf Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer
Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer Kenntnisse der einschlagigen Normen
die ihnen Ubertragenen Arbeiten beurteilen und moégliche Gefahren erkennen
koénnen.

Gefahren bei Missachtung der Sicherheitshinweise

Eine Missachtung dieser Sicherheitshinweise, des vorgesehenen Einsatz-
zweckes oder der in den technischen Geratedaten ausgewiesenen Grenzwerte
fur den Einsatz kann zu einer Gefahrdung oder zu einem Schaden von Perso-
nen, der Umwelt oder der Anlage fuhren.

Schadensersatzanspriiche gegeniiber dem Hersteller schlieRen sich in einem
solchen Fall aus.

Sicherheitshinweise fiir Betreiber und Bediener

Die Sicherheitshinweise zum ordnungsgemafien Betrieb des Gerates sind zu
beachten. Sie sind vom Betreiber dem jeweiligen Personal fir Montage, War-
tung, Inspektion und Betrieb zuganglich bereitzustellen.

Gefahrdungen durch elektrische Energie, freigesetzte Energie des Mediums,
austretende Medien bzw. durch unsachgemafRen Anschluss des Gerates sind
auszuschliefden. Einzelheiten hierzu sind den entsprechend zutreffenden natio-
nalen bzw. internationalen Vorschriftenwerken zu entnehmen.

Beachten Sie hierzu auch die Angaben zu Zertifizierungen und Zulassungen im
Abschnitt Technische Daten.

Unzulassiger Umbau

Umbauten oder sonstige technische Veranderungen des Gerates durch den
Kunden sind nicht zuldssig. Dies gilt auch fur den Einbau von Ersatzteilen.
Eventuelle Umbauten/Veranderungen dirfen ausschlieBlich vom Hersteller
durchgefihrt werden.

4/32
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1.6

1.7

1.8

Unzuldssige Betriebsweisen

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemalier Verwen-
dung gewahrleistet. Die Gerateausfuhrung muss dem in der Anlage verwende-
ten Medium angepasst sein. Die in den technischen Daten angegebenen
Grenzwerte durfen nicht Uberschritten werden.

Der Hersteller haftet nicht fir Schaden, die aus unsachgemalfer oder nicht be-
stimmungsgemaler Verwendung entstehen.

Sicherheitsbewusstes Arbeiten bei Wartung und Montage

Die in dieser Betriebsanleitung aufgefuhrten Sicherheitshinweise, bestehende
nationale Vorschriften zur Unfallverhiitung und interne Arbeits-, Betriebs- und
Sicherheitsvorschriften des Betreibers sind zu beachten.

Der Betreiber ist daflir verantwortlich, dass alle vorgeschriebenen Wartungs-,
Inspektions-, und Montagearbeiten von autorisiertem und qualifiziertem Fach-
personal ausgefihrt werden.

Symbolerklarung

A GEFAHR

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine unmittelbar gefahrliche Situati-
on hinzuweisen, die Tod oder schwerste Korperverletzungen zur Folge haben
wird (héchste Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

/A WARNUNG

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine moglicherweise gefahrliche Si-
tuation hinzuweisen, die Tod oder schwere Kdrperverletzungen zur Folge ha-
ben kann (mittlere Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

A VORSICHT

Art und Quelle der Gefahr

Diese Darstellung wird verwendet um auf eine moglicherweise gefahrliche Si-
tuation hinzuweisen, die leichte bis mittlere Kérperverletzungen, Sach- oder
Umweltschaden zur Folge haben kann (niedrige Gefahrdungsstufe).

1. Vermeiden Sie die Gefahr, indem Sie die geltenden Sicherheitsbestimmun-
gen beachten.

e b P> P

Hinweis / Tipp

Diese Darstellung wird verwendet um nutzliche Hinweise oder Tipps flr einen
effizienten und stérungsfreien Betrieb zu geben.

BA_DE_DE43
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2 Produkt und Funktionsbeschreibung

2.1 Lieferumfang
» DEA43 Digitaler 2-Kanal Transmitter
» Betriebsanleitung

2.2 Gerateausfiihrungen
Montage

Befestigungsbohrungen
fur Blechschrauben

Abb. 1: Wandmontage

. \ CE€PE F)SCHER
- CeEs FJSCHER A et

32107 Bad Salzufien

/ Artikel-Nr.
~ Messbereich AP1
Messbereich A P2
Ub

Schnittstelle
Prc .

Standardausfihrung 90° gedreht
Abb. 2: Typenschild

Prozessanschluss

Aluminium CK Verschraubung Pneumatik Steckanschluss
fur 6/4 oder 8/6 mm Schlauch fur 6/4 oder 8/6 mm Schlauch

Abb. 3: Prozessanschluss

6/32 BA_DE_DE43
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Elektroanschluss

M12 Stecker 1
(ménnlich)

M12 Stecker 2
(weiblich)

M8 Buchse
(weiblich)

2 Digitaleingénge (3,4) links 4 Digitaleingange (1...4) 2 Digitaleingange (1,2) rechts

Abb. 4: Elektroanschluss

2.21 Typenschild

Das dargestellte Typenschild dient als Beispiel, welche Angaben enthalten sind.
Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem Bestellkennzeichen am Ende
dieser Anleitung.

'd \

UK
Bestellkennzeichen c CA 'iASCHER

D-32107 Bad Salzuflen

UK Artikel-Nr. ——————

c cA Messbereich A P1 —
Messbereich A P2 ——
Ub

Artikel-Nr. Techn. Daten Schnittstelle —

Messbereich A P1 Prod.-Nr. ——

Messbereich A P2 Silikonfrei
Ub

Schnittstelle
Prod.-Nr. — —]
Silikonfrei
Made in Germa\y
| S
Horizontal

Seriennummer

Made in Germany
J

Vertikal
Abb. 5: Typenschild

BA_DE_DE43 7/32
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23

24

2.5

8/32

Funktionsbild

E— ] 4 Eingang 1
A J

{
IJ:‘I
p18 Il I D E2 ] « Eingang 2
| [ ] € Eingang 3
/" uC E4 ] « Eingang 4
@/ .,/ /@
| BUS = [1] € Modbus IN
| - IC '
\bﬁ
Pzg Il]i . POWER‘\ [2]» Modbus OUT
1~
| d ~| / DIP ®©
—[LI—

{

©

Abb. 6: Funktionsbild

1 Sensorelement 2 Microcontroller

3 AD Wandler 4 Digitaleingénge
5 Modbus Schnittstelle 6 Stromversorgung
7 Modbus Konfiguration

Aufbau und Wirkungsweise
Basis des DE43 Transmitters sind zwei piezoresistive Sensorelemente.

Der zu messende Druck wirkt direkt auf eine Siliziummembran, die mit einer Wi-
derstandsmessbriicke bestlickt ist. Der anliegende Druck bewirkt eine Auslen-
kung der Membran und erzeugt dadurch eine Widerstandsanderung. Das
Briickensignal wird durch die integrierte Elektronik ausgewertet und in den ent-
sprechenden Druckwert umgewandelt.

Der DE43 Transmitter kommuniziert mit einer tGbergeordneten Steuerung Gber

eine RS 485 Schnittstelle mittels Modbus RTU Protokoll. Nach Anforderung
durch die Gbergeordnete Steuerung wird der aktuelle Messwert Uibertragen.

Weiterhin verfugt das Gerat Uber eine Anschlussmdglichkeit flir zwei bzw. vier
Naherungsschalter, deren Signal ebenfalls Uber den Modbus von der Uberge-
ordneten Steuerung abgefragt werden kann.

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Der digitale 2-kanal Transmitter DE43 eignet sich zur Messung von Druck, Un-
terdruck und Differenzdruck bei neutralen gasformigen Medien. Der Messwert
wird Uber eine RS485 Schnittstelle mit Modbus RTU Protokoll an eine Gberge-
ordnete Steuerung Ubertragen.

Optional kann das Geréat bis zu vier externe potentialfreie Kontakte Giberwachen
und deren Schaltzustand an die Ubergeordnete Steuerung Ubertragen.

BA_DE_DE43
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3
3.1

3.2

Montage

Allgemeines

Das Gerat ist fur den Aufbau auf ebenen Montageplatten vorgesehen. Zum Ver-
schrauben mit der Montageplatte besitzt das Geréat vier riickseitige Montage-
bohrungen fir Blechschrauben @ 3,5 mm.

Optional kann das Gerat mit einer Wandmontageplatte ausgeliefert werden.
Diese ist auch als Zubehor erhaltlich.

Werkseitig ist das Gerat fUr die senkrechte Einbaulage justiert, die Einbaulage
ist jedoch beliebig.

Die Gehauseschutzart IP65 ist nur gewahrleistet, wenn eine geeignete elektri-
sche Anschlussleitung (s. Zubehdr) verwendet wird.

Ist das Gerat fUr eine Aulienanwendung vorgesehen, empfehlen wir zum dauer-
haften Schutz gegen Dauerregen und Beschneiung den Einsatz eines geeigne-
ten Schutzgehauses, mindestens jedoch den Einsatz eines ausreichend grol3en
Schutzdaches.

Prozessanschluss
» Nur durch autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal.
* Beim Anschluss des Gerates mussen die Leitungen drucklos sein.
» Das Geréat ist durch geeignete MaRnahmen vor Druckstof3en zu sichern.
» Prifen Sie die Eignung des Gerates fiir das zu messende Medium.
* Beachten Sie die zuldssigen Maximaldriicke (vgl. Techn. Daten).

Die Druckleitungen sind mit Gefélle zu verlegen, so dass bei Gasmessungen
keine Wassersacke auftreten kénnen. Wenn das notwendige Gefalle nicht er-
reicht wird, so sind an geeigneten Stellen Wasserabscheider einzubauen.

Die Druckleitungen sind moglichst kurz zu halten und ohne scharfe Krimmun-
gen zu verlegen, um das Auftreten stdrender Verzugszeiten zu vermeiden.

Die Prozessanschlisse sind am Gerat mit (+) und (-) Symbolen gekennzeich-
net. Die Druckleitungen sind entsprechend dieser Kennzeichnung zu montieren.

Kanal1 Kanal 2 Kanal1 Kanal 2

CK Schlauchverschraubung Pneumatischer Steckanschluss
Differenzdruck Druck Unterdruck
@ hoherer Druck @ Druck @ offen
@ niedrigerer Druck @ offen @ Unterdruck

Abb. 7: Prozessanschluss

Die Prozessanschlisse sind geeignet flir Schlauche verschiedenster Materiali-
en (PA, PU, Teflon, usw.) mit den folgenden Abmessungen:

Prozessanschluss fiir Schlauch 8/6 Schlauch 6/4
AuRRendurchmesser 8 mm 6 mm
Innendurchmesser 6 mm 4 mm

BA_DE_DE43
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Abb. 9: M12 Stecker 5pol

3
e
.

Abb. 10: M12 Buchse 5pol

3.3 Elektroanschluss

» Nur durch autorisiertes und qualifiziertes Fachpersonal.

« Beim Anschluss des Gerates sind die nationalen und internationalen elek-

trotechnischen Regeln zu beachten.

» Schalten Sie die Anlage frei bevor Sie das Gerat elektrisch anschlief3en.
» Stecken Sie die Stecker nicht unter Spannung.

Zugang

Modbus Konfiguration\

Abb. 8: Elektroanschluss

Stecker 2

Stecker 1

WARNUNG! Bitte beachten Sie bei der Stromversorgung der Gerate, dass
die M12 Stecker fiir maximal 2A zugelassen sind.

Stecker1 (Eingang)
Versorgung und Busanschluss

Pin Signalname
A Codierung
1 Versorgung +U,
2 BUS-D1
3 Versorgung -U,
4 BUS-DO
5 BUS-R

Stecker 2 (Ausgang)
Versorgung und Busanschluss

Pin Signalname

A Codierung
Versorgung +U,
BUS-D1
Versorgung -Up
BUS-DO
BUS-R

A b WON =

Kabelfarbe

braun
weiss
blau
schwarz
grau

Kabelfarbe

braun
weiss
blau
schwarz
grau

10/32
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Digitaleingange (E1 ... E4)
Eingang fur externe potentialfreie Kontakte.

Pin Signalname Kabelfarbe
1 Versorgung Kontakt 1 (+) +Ug,  braun
3 Versorgung Kontakt 1 (-) -Ug, blau
4 Eingang E1 schwarz

Die Belegung der M8 Buchsen ist fir alle Kontakte gleich, daher wird hier nur
die Belegung am Beispiel des Digitaleingang E1 dargestellt.

Abb. 11: M8 Buchse
3.3.1 Modbus RTU Netzwerk

Das DE43 wird Ublicherweise in einer Liniennetzstruktur als sogenannter Slave
an ein Modbus RTU Netzwerk angeschlossen. Es kdnnen bis zu 123 Busteil-
nehmer ohne Verstarker an einem Strang betrieben werden.

HINWEIS! Ein sternformiger Aufbau des Netzes ist nicht zulasig.
Adresse 1 Adresse 2 Adresse 127

MASTER Einspeisung DE43 DE43 DE43
{ Tf Tt T
Modbus 5 coe
DC

Busabschluss

AC

Abb. 12: Modbus RTU Netzwerk

Die Kommunikation erfolgt ausschlieRlich mit einem ebenfalls an das Bussys-
tem angeschlossenen Modbus-Master. Die angeschlossenen Slaves reagieren
nur auf direkte Kommandos des Masters, weshalb eine Kommunikation zwi-
schen den einzelnen Slaves nicht moglich ist.

Um eine fehlerfreie Dateniibertragung zu gewahrleisten wird empfohlen den
Endpunkt des Modbus RTU Netzwerks mit einem 120 Q Widerstand zu termi-
nieren. Diese Bus-Abschlusswiderstande sind als Zubehor erhaltlich.

Die Anbindung an ein bestehendes Modbus Netzwerk kann Uber ein handelsub-
liches T-Stlick (Passive TAP) erfolgen.

MASTER
LT TAP TAP E
TAP g
M
Slave Einspeisung DE43 Slave

7R

AC

Abb. 13: Modbus Anschluss

BA_DE_DE43 11/32
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Versorgungsstromkreis
+

BUS-D1 L']

é i\i BUS-D1
Master ~ BUS-DO Ij T ] BUS-DO  DE43 Slave
BUS-R I BUS-R
1 +U,
—O

DC

Abb. 14: Einspeisung

Bitte beachten Sie, das die M12 Stecker fur maximal 2 A zugelassen sind. Bei

einer Anzahl von mehr als 23 Busteilnehmern (ohne Digitaleingénge) kann die-
ser Wert bereits Uberschritten sein. Aus diesem Grund ist an geeigneter Stelle

eine Zwischen-Einspeisung vorzunehmen.

Adresse 23 2. Einspeisung Adresse 24

= _Modbus
DE43 2 , DE43
PL'
TR, Y, PR
o000 5 5 LN )
S
k
YIL<2A De
x=1
AC

Abb. 15: Zwischen-Einspeisung

Beachten Sie bitte, dass ein DE43 mit Digitaleingdngen eine héhere Stromauf-
nahme hat. Sind die Busteilnehmer also mit Digitaleingangen ausgestattet, so
verringert sich die Anzahl der mdglichen Busteilnehmer eines Versorgungskrei-
ses.

Die Stromaufnahme eines Gerates x mit n-Digitaleingangen berechnet sich wie
folgt: I, = 55 mA + (n*4,5 mA)

Diese Berechnung wird fir den ersten Busteilnehmer und jeden seiner Nachfol-
ger durchgeflhrt. Die Ergebnisse werden der Reihenfolge nach aufsummiert,
bis das Ergebnis den Grenzwert 2 A Uberschreitet. Die Zwischen-Einspeisung
wird dann nach dem Busteilnehmer k gesetzt bei dem der Gesamtstrom des
Versorgungskreises letztmalig unter 2 A lag.

12/32 BA_DE_DE43
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4 Inbetriebnahme

4.1

4.2

4.21

Allgemeines

Voraussetzung fur die Inbetriebnahme ist die ordnungsgemafe Installation aller
elektrischen Versorgungsleitungen und der Druckleitungen. Alle Anschlisse
mussen so ausgefuhrt sein, dass keine mechanischen Krafte auf das Geréat ein-
wirken.

Weiterhin sind Kenntnisse des Modbus-RTU Protokolls und der Busarchitektur
fur die Inbetriebnahme des Bussystems notwendig.

Konfiguration

Der DE43 Transmitter kann Uber einen 8-stelligen DIP Schalter konfiguriert wer-
den. Dazu muss der Verschlussstopfen in der Frontplatte entfernt werden. Dar-

unter befindet sich ein 8 poliger DIP-Schalter mit dessen Hilfe sowohl die Mod-

bus-Adresse als auch die Schnittstelle konfiguriert wird.

Verschlussstopfen

u.\

Dichtung

] B2 g
FEEEEEEE]
ON =——'%=
DIP-Schalter Schalterstellung

Abb. 16: Zugang zum DIP Schalter

Nachdem alle Einstellungen vorgenommen wurden, verschlieen Sie die Front-
platte mit dem Stopfen. Verwenden Sie dazu in jedem Fall die Original Dich-
tung. Der Verschlussstopfen wird handfest eingeschraubt.

Schnittstellen Konfiguration
HINWEIS! Ein X markiert eine beliebige Schalterstellung

S1 | S2 | S3 | S4 | S5

(72}
(=]

S7 | S8

Baudrate Paritat X ON

Stoppbit

Abb. 17: DIP-Schalter

Mit dem Schalter S8 wird zwischen Schnittstellenkonfiguration und Modbus
Adresseinstellung gewabhlt. Achten Sie darauf, dass fiir die Schnittstellenkonfi-
guration der Schalter S8 stets in der Stellung ON steht.

BA_DE_DE43
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4.2.2

Baudrate S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8
1200 OFF OFF OFF X ON
2400 ON OFF OFF X ON
4800 ON ON OFF X ON
9600 OFF ON OFF X ON
19200 ON OFF ON X ON
38400 OFF OFF ON X ON
57600 ON ON ON X ON
Paritat S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8
Keine OFF OFF X X ON
Gleiche Paritat ON OFF OFF X ON
Ungleiche Paritat OFF ON OFF X ON

Die Kombination von gleicher oder ungleicher Paritat mit 2 Stoppbits ist nicht
moglich.

Stoppbits S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8
1 Stoppbit OFF X ON
2 Stoppbits ON X ON

Damit die Einstellungen Gbernommen werden ist ein Neustart des Gerates er-
forderlich. Trennen Sie dazu das Gerat kurzfristig von der Versorgungsspan-
nung (Stecker 1).

Modbus Adresse

Um die Modbus Adresse einzustellen muss der Schalter S8 in die Stellung OFF
gestellt werden.

S1 S2 | S3 | S4 | S5 | S6 | S7 | S8
Modbus Adresse OFF

Abb. 18: DIP-Schalter

Die Adresse wird im Dualsystem eingegeben. Die Schalter S1 bis S7 reprasen-
tieren dabei den jeweiligen Stellenwert wie folgt:

S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7
Binar 2° 2! 22 2 2 2° 2°
Dezimal 1 2 4 8 16 32 64

Beispiel:
Es soll die Modbus Adresse 24 eingestellt werden.

S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8
Schalterstel- OFF OFF OFF ON ON OFF OFF OFF
lung
Stellenwert 0*2° 0*2' 0*22  1*2% 1*2* 0*2° (028
Summe 0 +0 +0 +8 +16 +0 +0 =24
Damit die Einstellungen Gbernommen werden ist ein Neustart des Gerates er-

forderlich. Trennen Sie dazu das Gerat kurzfristig von der Versorgungsspan-
nung (Stecker 1).

14/32
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4.3

431

4.3.2

Modbus Funktionsbeschreibung

Im Folgenden werden die Modbus Funktionen beschrieben, die der DE43
Transmitter unterstitzt. Die Beschreibungen sind zunachst allgemein gehalten
wie in der Modbus Protocol Specification erklart und werden dann um die Ei-
genarten des DE43 erganzt.

Modbus Transaktion

Eine Modbus Transaktion besteht aus zwei Teilen. Einer Anfrage (Request)
durch den Master und einer Antwort (Response) vom Slave.

Master Slave

| InitRequest |

Anweisung ausgefiihrt

Modbus Response

Abb. 19: Fehlerfreier Request/Response Zyklus

Receive Response |

Tritt wahrend einer Modbus Transaktion ein Fehler auf, so wird in der Modbus
Response Nachricht der Funktionskode durch einen speziellen Funktionskode
mit Fehlerindikator ersetzt und im Datenfeld eine nahere Beschreibung des
Fehlers gesendet.

Master Slave

| Init Request |

Fehler entdeckt
&
Modbus Response

Abb. 20: Fehlerhafter Request/Response Zyklus

| Receive Response |

Modbus Telegramm

Die maximale Grolie eines Modbus-Telegramms betragt 256Byte. Das Tele-
gramm setzt sich dabei aus 1 Byte Slave-Adresse, 1 Byte Funktionscode, den
Daten und 2 Byte CRC-Prufwert zusammen.

Frame 1 Frame 2 Frame 3
-— -—
to

I I I Sy Iy A I I I S | | |1
T T T T TrT 171 T T T T T L N I O R N R B |
f—————» — R

3,5 char 3,5 char 3,5 char

4,5 char
Modbus Nachricht

Start Adresse | Funktion Data _ End
23,5 char 8 bit 8 bit N x 8 bit 16 bits 23,5 char

Abb. 21: Modbus Message Frame

BA_DE_DE43
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Funktionscode 0x02: Read Discrete Inputs
Dieser Funktionscode wird benutzt um digitale Eingange zu lesen.
Die Anfrage enthalt die Adresse des ersten zu lesenden Bits und deren Anzahl.

| ox02 | MsB | LSB | MsB | LsB |

Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x02
2,3 Start Adresse 2 Byte  0x0000 to OXFFFF

4,5 Anzahl der Eingénge 2Byte 1to 2000 (0x7DO0)

Der DE43 kann mit bis zu vier Digitaleingédngen ausgestattet werden.

Bit Datentyp Beschreibung Zustand
0 Boolean Digitaleingang 1 0 oder 1
1 Boolean Digitaleingang 2 0 oder 1
2 Boolean Digitaleingang 3 0 oder 1
5 Boolean Digitaleingang 4 0 oder 1

In der Antwort sind die Zustande der digitalen Eingange als Bytes zusammen-
gefasst. Die Anzahl der Bytes (N) ergibt sich aus der Anzahl der Eingange ge-
teilt durch 8. Ergibt sich dabei ein Rest, so erhdht sich die Anzahl der Bytes
(N=N+1).

Da der DE43 jedoch nur maximal 4 Eingange besitzt wird auch nur 1 Byte als
Antwort Ubertragen.

Innerhalb eines Bytes werden die Zustédnde der digitalen Eingédnge vom nieder-
wertigsten Bit aus gespeichert. Ein Bitwert von 0 entspricht dem Zustand AUS,
ein Bitwert von 1 dem Zustand EIN.

loxo2 | N [Bytet| .-

Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte  0x02
2 Anzahl der Bytes 1Byte N

3... Zustand der Eingange N Bytes 8 Bit Wert

oz |

Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code (Fehler) 1 Byte  0x82
2 Fehlercode 1Byte  Code s. Tabelle Fehlercodes [ 21]

Funktionscode 0x03: Read Holding Registers

Dieser Funktions Code wird benutzt um Holding Register zu lesen. Die maximal
mogliche Anzahl der Register, die in einer Nachricht adressiert werden kénnen,
betragt 125.

Die Anfrage enthalt die Adresse des ersten zu lesenden Registers und die An-
zahl der zu lesenden Register. Die Adressierung der Register beginnt bei 0 wo-
hingegen die Nummerierung der Register bei 1 beginnt.

BA_DE_DE43
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Response

Error

BA_DE_DE43

| 0x03 | MsB | LSB | MsB | LsB |

Byte Feldname

1

Funktions Code

2,3 Start Adresse
4,5 Anzahl Register

Bit

0 N O o~ WN -~ O

Datentyp

Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer
Unsigned Integer

9 Unsigned Integer
10  Unsigned Integer
11 Unsigned Integer
12 Unsigned Integer
13 Unsigned Integer
14  Unsigned Integer
15 Unsigned Integer

GroRe
1 Byte
2 Byte
2 Byte

Beschreibung
Drucksensor 1
Drucksensor 1
Drucksensor 1
RESERVIERT
Drucksensor 2
Drucksensor 2
Drucksensor 2
RESERVIERT
Temp. Sensor
Temp. Sensor
Temp. Sensor
RESERVIERT
Allgemein

RESERVIERT
RESERVIERT
RESERVIERT

Wertebereich
0x03
0x0000 to OXFFFF

Inbetriebnahme | 4

0x0001 to 0x007D (1...125)

Der DE43 Transmitter besitzt genau 1 Holding Register mit der Adresse
0x0000.

Sensorfehler
Druck zu niedrig
Druck zu hoch

Sensorfehler
Druck zu niedrig

Druck zu hoch

Sensorfehler

Zustand
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1

Temperatur zu niedrig 0 oder 1

Temperatur zu hoch

Systemfehler

0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1
0 oder 1

Die Antwort enthalt fir jedes gelesene Register zwei Bytes, daher ist Anzahl der
Bytes das 2fache der Anzahl der Register (N).

|ox03 | 2N [ MsB | LSB | ... | msB | LsB |
Register 1 Register N
Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x03
2 Anzahl der Bytes 2 Byte 2N
3,4 Holding Register N x 2 Byte 16 Bit Wert

(o2 |

Byte Feldname
Funktions Code (Fehler) 1 Byte

1
2

Fehlercode

GroRe

1 Byte

Wertebereich
0x83

Code s. Tabelle Fehlercodes [ 21]
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4.3.5 Funktionscode 0x04: Read Input Register

Dieser Funktions Code wird benutzt um Input Register zu lesen. Die maximal
mogliche Anzahl der Register, die in einer Nachricht adressiert werden kénnen,
betragt 125.

Request Die Anfrage enthalt die Adresse des ersten zu lesenden Registers und die An-
zahl der zu lesenden Register. Die Adressierung der Register beginnt bei 0 wo-
hingegen die Nummerierung der Register bei 1 beginnt.

| ox04 | MsB | LSB | MsB | LsB |
Byte Feldname GrofRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x04
2,3 Start Adresse 2 Byte 0x0000 to OXFFFF
4,5 Anzahl Register 2 Byte 0x0001 to 0x007D (1...125)
Der DE43 Transmitter besitzt 3 Input Register.
Reg.Nr. Adresse Datentyp Beschreibung Einheit Inhalt
1 0x0000 Integer Messwert Kanal 1 Pa Messwert
2 0x0001 Integer Messwert Kanal 2 Pa Messwert
& 0x0002 Integer Messwert Temperatur  °C Messwert
Response Die Antwort enthalt fur jedes gelesene Register zwei Bytes, daher ist Anzahl der
Bytes das 2fache der Anzahl der Register.
| ox04 | 2N | msB | LSB | .. | msB | LsB |
Register 1 Register N
Byte Feldname GrofRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x04
2 Anzahl der Bytes 2 Byte 2N
3,4 Input Register N x 2 Byte 16 Bit Wert
Error
(o
Byte GroRe Wertebereich
1 Funktions Code (Fehler) 1 Byte 0x84
2 Fehlercode 1 Byte Code s. Tabelle Fehlercodes [ 21]
18/32 BA_DE_DE43



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Inbetriebnahme | 4

Request

4.3.6 Funktionscode 0x2B/0x0E: Device Identification

Dieser Funktions Code wird benutzt um bestimmte Informationen zur Identifika-
tion des Gerates zu lesen. Bei den FISCHER Geraten werden folgende Objekt-
typen unterstitzt:

Object ID Object Name Typ Kategorie
0x00 VendorName ASCII String Basic
0x01 ProductCode ASCII String Basic
0x02 MajorMinorRevision ASCII String Basic
0x03 VendorUrl ASCII String Regular
0x04 ProductName ASCII String Regular
0x05 ModelName ASCII String Regular
0x06 UserApplicationName ASCII String Regular

HINWEIS! Objekte der Kategorie Extended sind nicht vorhanden.

| 0x2B | 0x0E | DevID | ObjID |

Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x2B

2 MEI Typ" 1Byte OxOE

& Read Device ID Code  1Byte 01/02/04

4 Object ID 1 Byte  0x00 to OxFF

“ MEI = Modbus Encapsulated Interface

Read Device ID

Der Read Device ID Code (DevID) dient dazu den Zugriff zu spezifizieren. Ist
der Code nicht korrekt wird eine Fehlermeldung mit dem Code 0x03 gesendet.

01  Zugriff auf Objekte der Kategorie Basic stream access
02  Zugriff auf Objekte der Kategorie Regular stream access
04  Zugriff auf ein einzelnes Objekt individual access

Uberschreitet Lange der angefragten Informationen die maximal mégliche Lan-
ge der PDU, so missen mehrere Transaktionen (Request/Response) erfolgen.

Object ID

Der Object ID Code gibt an bei welchem Objekt der ,stream access’ starten soll.
Passt die Object ID nicht zu den vorhandenen Objekten, so startet der ,stream
access’ beim ersten Objekt der Kategorie. Im Fall eines’ individual access’ wird
eine Fehlermeldung mit dem Fehlercode 0x02 generiert.

BA_DE_DE43
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Response Die Response besteht aus mehreren Bytes mit Statusinformationen gefolgt von
einer Liste mit den angefragten Objektinformationen.
Liste
1 k, 1 Ky
| 0x2B | 0x0E | DeviD | Conf |Follow| Next | Num [objip | ten | val |...| val |...|objiD | Len | val |...| val |
Objekt 0 Objekt N
Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code 1 Byte 0x2B
2 MEI Typ 1Byte OxOE
& Read Device ID Code  1Byte 01/02/03/04
4 Conformity Level 1 Byte 0x83
5 More Follows 1 Byte  0x00 /OxFF
6 Next Object ID 1 Byte  Object ID Nummer
7 Number of Objects 1 Byte
Liste der Objektdaten
Object(N).ID 1 Byte
Object(N).Length 1 Byte
Object(N).Value k Byte

Conformity Level

Der Conformity Level spezifiziert die Kategorie der Informationen und welche
Art von Zugriff unterstutzt wird.

0x83 Extended Identification stream und individual access

More Follows

Uberschreitet die Léange der angefragten Informationen die maximal mégliche
Lange der PDU, so missen mehrere Transaktionen (Request/Response) erfol-
gen. Das Byte ,More Follows' signalisiert ob weitere Anfragen erfolgen mussen
um alle Informationen zu Gbertragen.

0x00 keine weiteren Objekte
OxFF weitere Objekte vorhanden weitere Transaktion erforderlich
Next Object ID

Ist eine weitere Transaktion erforderlich (More Follows = FF), so steht an dieser
Stelle die Object ID fur den nachfolgenden Request.

Andernfalls (More Follows = 00) ist dieser Wert nutzlos und wird auf 00 gesetzt.
Number of Objects

Mit diesem Byte wird die Anzahl N der Objekte angegeben, die in der Response
Ubertragen werden. Bei einem ,individual access’ ist die Anzahl der Objekte =

01.
Liste der Objektdaten
Object(0).ID Object ID des ersten Objektes in der Response

Object(0).Length Lange des Objektes
Object(0).Value Wert des Objektes

Object(N).ID Object ID des letzten Objektes in der Response
Object(N).Length Lange des Objektes
Object(N).Value Wert des Objektes

20/32 BA_DE_DE43
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Error

0xAB

Byte Feldname GroRe Wertebereich
1 Funktions Code (Fehler) 1 Byte O0xAB (0x2B + 0x80)
2  Fehlercode 1 Byte Code s. Tabelle Fehlercodes [ 21]

4.3.7 Fehlercodes

0x01 Die Funktion wird nicht unterstutzt

0x02  Eine unglltige Adresse wir referenziert

0x03 Die Anfrage entspricht nicht dem erwarteten Format
0x04  Ein nicht behebbarer Fehler trat auf

4.4 LED Blinkcodes

Der Betriebszustand des Gerates wird laufend tber zwei LED signalisiert. Die
grune LED signalisiert den ordnungsgemafen Betrieb und erlischt im Fehlerfall.
Die Art des Fehlers wird tUber Blinkcodes der roten LED Ubermittelt.

EIN Die LED leuchtet dauernd

Blitz Die LED blitzt regelmaRig fir 0,2 s auf

kurz Die LED leuchtet flirca. 0,5 s

lang Die LED leuchtet fiir ca. 1s

AUS Die LED leuchtet nicht

Griine LED Rote LED Beschreibung

EIN AUS Der DE43 befindet sich im Bereitschaftszustand
EIN Blitz Der DE43 sendet Uber den Modbus eine Antwort an
den Master
AUS 1 x lang Drucksensor 1:
1 x kurz Fehler beim Lesen des Sensorsignals
AUS 1 x lang Drucksensor 2:
2 x kurz Fehler beim Lesen des Sensorsignals
AUS 1 x lang Temperatursensor:
3 x kurz Fehler beim Lesen des Sensorsignals
AUS 1 x lang Fehler beim Lesen der Konfigurationsparameter
10 x kurz
AUS 1 x lang Fehler beim Schreiben der Konfigurationsparameter
11 x kurz
AUS 1 x lang Fehlerhafte Konfiguration der MODBUS-Parameter

12 xkurz ~ (Baudrate, Paritat, Stoppbits)
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5.1

5.2

5.3

5.4

Instandhaltung

Wartung

Das Gerat ist wartungsfrei. Um einen zuverlassigen Betrieb und eine lange Le-
bensdauer des Gerates sicherzustellen, empfehlen wir dennoch eine regelma-
Rige Prifung des Gerates in folgenden Punkten:

+ Uberpriifung der Funktion in Verbindung mit Folge-Komponenten.
» Kontrolle der Druckanschlussleitungen auf Dichtheit.
« Kontrolle der elektrischen Verbindungen.

Die genauen Priifzyklen sind den Betriebs- und Umgebungsbedingungen anzu-
passen. Beim Zusammenwirken mit anderen Geraten sind auch deren Betriebs-
anleitungen zu beachten.

Transport

Das Messgerat ist vor grober StoRReinwirkung zu schitzen. Der Transport ist in
der Originalverpackung oder einer geeigneten Transportverpackung durchzu-
fihren.

Service

Alle defekten oder mit Mangeln behafteten Gerate sind direkt an unsere Repa-
raturabteilung zu senden. Wir bitten darum alle Geraterlicksendungen mit unse-
rer Verkaufsabteilung abzustimmen.

/A WARNUNG

Messstoffreste

Messstoffreste in und an ausgebauten Messgeraten kénnen zur Gefahrdung
von Menschen, Umwelt und Einrichtungen fihren. Ausreichende Vorsichtsmal-
nahmen sind zu ergreifen. Gegebenenfalls sind die Gerate grindlich zu reini-
gen.

Zur Riicksendung des Gerates die Originalverpackung oder eine geeignete
Transportverpackung verwenden.

Entsorgung

Bitte helfen Sie mit, unsere Umwelt zu schiitzen und die verwendeten Werk-
stlicke und Verpackungsmaterialien entsprechend den landesspezifischen Ab-
fallbehandlungs- und Entsorgungsvorschriften umweltgerecht zu entsorgen
bzw. sie weiter zu verwenden.

22/32
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Messbereich (p)

6
6.1

6.2

Max. stat. Betriebsdruck

Berstdruck
Kennlinienabwei-
chung”

TK Spanne ™

TK Nullpunkt )

BA_DE_DE43

Max.

Typ.
Max.

Typ.
Max.

Typ.

6.3
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Technische Daten

Allgemeines

Allgemeine Angaben

Typbezeichnung DE43

Druckart Differenzdruck, Relativdruck

Messprinzip Piezoresistiv

Referenzbedingungen (nach IEC 61298-1)

Temperatur +15... +25°C

Relative Luftfeuchte 45 ...75%

Luftdruck 86 ... 106 kPa 860 ... 1060 mbar

Einbaulage beliebig

EingangsgroBen

MessgrofRe Druck, Unterdruck und Differenzdruck
bei neutralen gasférmigen Medien

Dampfung (P=10...90%) 1s

Einheit + Bereiche (0 ... +p) * Bereiche (-p ... +p)

Pa 400 600 1000 1600 2500 250 *400 %600 *1000 +1600
kPa 04 0,6 1 16 25 1025 04 06 +1 16
mbar 4 6 10 16 25 25 4 6 10 116
mbar 50 50 100 100 100 50 50 50 100 100
mbar 150 150 300 300 300 150 150 150 300 300
%FS 1,0
%FS 0,5

%FS/M1OK 10 10 03 03 03 10 05 03 03 0,3
%FS/10K 0,3

%FS/10K 10 10 04 04 04 10 05 04 04 04
%FS/10K 0,2

) Kennlinienabweichung (Nichtlinearitat und Hysterese) bei 25 °C

") Kompensationsbereich 0...60 °C

Kommunikationsparameter

Schnittstelle
Protokoll
Modbus Spezifikation

RS 485
Modbus RTU

Application Protocoll Specification
V1.1b3 (April 26, 2012)

Adresse 1...127

Baudrate 1200 ... 57600 Baud
Paritat Gerade, Ungerade, Keine
Stoppbits 1...2

Voreingestelltes Datenformat

Baudrate 9600 Baud
Paritat Keine
Stopbit 1
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6.5

6.6

6.6.1

6.6.2
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Unterstiitzte Modbus Funktionen

0x02 Read Discrete Inputs
0x03 Read Holding Registers
0x04 Read Input Registers
0x2B / Ox0E Read Device Identification

Weitere Informationen hierzu finden Sie in der Betriebsanleitung und im Internet
unter http://www.modbus.org/docs/Modbus_Application_Protocol_V1_1b3.pdf.

Hilfsenergie

Nennspannung 24V DC
Zul. Betriebsspannung 18 ...30V DC
Leistungsaufnahme Max. 2 W

Einsatzbedingungen

Umgebungstemperaturbereich -10 ... +70 °C
Lagerungstemperaturbereich -20 ... +70 °C

Mediumtemperaturbereich -10 ... +70 °C

Schutzart IP 65

EMV EN 61326-1:2013
EN 61326-2-3:2013

RoHS EN IEC 63000:2018

Konstruktiver Aufbau

Einbaulage beliebig

Max. Abmessungen (BxHxT) 116 x 103 x 76 mm
Gewicht 3759

Anschliisse

Modbus Stecker 1 M12 Rundsteckverbinder

(5 polig, mannlich, max. 2A)
Stecker1 fUr Versorgung und Bussignale

Modbus Stecker 2 M12 Rundsteckverbinder
(5 polig, weiblich, max. 2A)

Stecker2 fur die Weiterleitung der Signale zum
nachsten BUS-Teilnehmer bzw. zum Anschluss
eines BUS-Abschluss-Steckers

Digitaleingénge E1 ... E4 M8 Rundsteckverbinder (3 polig, weiblich)

Je nach Ausfiihrung kdnnen 0,2 oder 4 Nahe-
rungsschalter angeschlossen werden

Prozessanschluss Option 1 Aluminium CK Verschraubung fiir 6/4 oder 8/6
mm Schlauch

Prozessanschluss Option 2 Pneumatik Steckanschluss flir 6/4 oder 8/6 mm

Schlauch
Werkstoffe
Gehdause Polyamid PA 6.6
Medienberthrt Silizium, PVC, Aluminium, Messing

BA_DE_DE43
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6.6.3 MaRbilder

M12 Stecker 1

/
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) = Huwl
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| PE
M12 Stecker 2
76
90 70,5
76 61,5
({} l{ 78
i ©
™) ; ™
00| O)| H © =

D
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i
€]
f
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© @
CK Verschraubung
(¢ $)
13

Pneumatik Steckanschluss

Digtaleingdnge E1 ... E4

2 Eingange links 4 Eingange 2 Eingange rechts ohne Eingange
Abb. 22: Malbild
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7 Bestellkennzeichen

Kennzeichen Nr. 17 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12
DE4f3] | | | | | | |9 2mm |
e - N 8 223 8 %
© © =] c > 9 X S «
5 § & S EZgE s
X X ? 2 & 2 2 § 8
- = = s 2 £ 2 ¢ =
© L 9 c <
i) Q » T o K o
[0} [0} 7] 2 o 0 = 5
o et [0} D 0 [J]
3 3 N 8 % B 5
2 2 & 2 £ £
] ) .E:C)E
= = ‘/’u%

Messbereich Kanal 1:

[1.2] [Pa]

D7 0...400
D8 0...600
D9 0... 1000
E1 0...1600
E2 0...2500Pa

L6 -250... +250
R1 -400 ... +400
R2 -600 ... +600
R3 -1000 ... +1000
R4 -1600 ... +1600

Messbereich Kanal 2:

[1.2] [Pa]

D7 0...400
D8 0...600
D9 0..1000
E1 0...1600
E2 0...2500Pa

L6 -250...+250
R1  -400 ... +400
R2 -600 ... +600
R3 -1000 ... +1000
R4 -1600 ... +1600

Prozessanschluss:

[5.6]
40 CK Verschraubung aus Aluminium fiir 6/4 mm Schlauch
41 CK Verschraubung aus Aluminium fiir 8/6 mm Schlauch
P6 Pneumatik Steckanschluss MS vernickelt fir 6/4 mm Schlauch
P8 Pneumatik Steckanschluss MS vernickelt fiir 8/4 mm Schlauch
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Digitaleingange:
[71 M8 Rundsteckverbinder 3polig, weiblich
0 Ohne Digitaleingange
L  Zwei Digitaleingange (E3, E4) links
K  Zwei Digitaleingange (E1, E2) rechts
M  Vier Digitaleingange (E1, E2) rechts und (E3, E4) links

Betriebsspannung:

[8]

9 24V DC
Schnittstelle:

[9]

2 RS 485

Schnittstellenprotokoll:
[10] (Kennzeichen Nr.)
M  Modbus RTU Protokoll
Elektrischer Anschluss:

[11]

M  M12 Rundsteckverbinder (Modbus, Versorgung)
M8 Rundsteckverbinder (Digitale Eingange, optional—[7])

Montage:

[12]

0 Standard (ruckseitige Befestigungsbohrungen)
W  Horizontale Wandmontage

V  Vertikale Wandmontage
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8 Anhang

F"SCHER orgnay C€

MESS- UND REGELTECHNIK

EU Konformitatserklarung

Fir das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung 2-kanal Differenzdrucktransmitter
Typenbezeichnung DE43

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht,
die in den nachfolgend bezeichneten EG Richtlinien festgelegt sind:

2014/30/EU EMV Richtlinie
2011/65/EU RoHS Richtlinie
(EU) 2015/863 Delegierte Richtlinie zur Anderung von Anhang Il der Richtlinie 2011/65/EU

Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden harmonisierten Normen geprift.

Elektromagnetische Vertrdglichkeit (EMV)

DIN EN 61326-1:2013-07 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 1: Allgemei-
EN 61326-1:2013 ne Anforderungen

DIN EN 61326-2-3:2013-07 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte - EMV-Anforderungen - Teil 2-3: Beson-
EN 61326-2-3:2013 dere Anforderungen - Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir

MessgréBenumformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

RoHS Richtlinie (RoHS3)

DIN EN IEC 63000:2019-05 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
EN IEC 63000:2018 der Beschrénkung geféhrlicher Stoffe

Das Erzeugnis wurde dem Konformitatsbewertungsverfahren ,Interne Fertigungskontrolle unterzogen.

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung in Bezug auf die Erflllung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der technischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Dokumentationsbeauftragter Torsten Malischewski
Leiter Entwicklung

Die Geréte werden
gekennzeichnet mit: c €

o TN

Bad Salzuflen T. Malischewski
12.10.2022 Leiter Entwicklung
« CE DE D 1/1
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Abb. 23: CE_DE_DE43
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F’Is C H E R (Original) EE

MESS- UND REGELTECHNIK

UKCA Konformitatserklarung

Fir das nachfolgend bezeichnete Erzeugnis

Produktbezeichnung 2-kanal Differenzdrucktransmitter
Typenbezeichnung DE43

wird hiermit erklart, dass es den grundlegenden Anforderungen entspricht, die in den nachfolgend bezeichneten
britischen Bestimmungen festgelegt sind:

Gesetzliche Vorschrift Nr. Beschreibung

2016 No. 1091 Elektromagnetische Vertraglichkeitsverordnung 2016

2021 No. 422 Verordnung zur Beschrénkung der Verwendung bestimmter geféhrlicher Stoffe in Elektro-
und Elektronikgeraten (Anderung) 2021

2022 No. 1647 Die Verordnung tiber gefahrliche Stoffe und Verpackungen (Legislative Funktionen und An-

derungen) (EU-Austritt) Verordnungen 2020
Die Produkte wurden entsprechend der nachfolgenden Normen gepruft.

Elektromagnetische Vertréaglichkeit (EMV):

BS EN 61326-1:2013-02-28 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV-Anforderungen. Allgemeine An-
forderungen
BS EN 61326-2-3:2013-02-28 Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgeréte. EMV-Anforderungen. Besondere Anfor-

derungen. Priifanordnung, Betriebsbedingungen und Leistungsmerkmale fiir Messgré3e-
numformer mit integrierter oder abgesetzter Signalaufbereitung

Stoffverbote (RoHS):

BS EN IEC 63000:2018-12-10 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und Elektronikgeréten hinsichtlich
der Beschrénkung gefahrlicher Stoffe

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung in Bezug auf die Erfullung der
grundlegenden Anforderungen und die Anfertigung der technischen Unterlagen tragt der Hersteller.

Hersteller FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Die Gerate werden UK
gekennzeichnet mit: Cn
A
PP o J L/ (/
Bad Salzuflen T. Malischewski
12.10.2022 Leiter Entwicklung
758 « UKCA DE _DE43 « Rev. ST4-A « 10/22 1/1

Mt

Abb. 24: UKCA_DE_DE43
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MESS- UND REGELTECHNIK developlng solutions

I?SCH ER

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH
Bielefelder Str. 37a
D-32107 Bad Salzuflen

Tel. +49 5222 974-0
Fax +49 5222 7170
www.fischermesstechnik.de
info@fischermesstechnik.de

Technische Anderungen vorbehalten. Subject to technical changes. Sous réserve de modifications techniques.
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