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1
1.1

1.2

1.3

1.4

1.5

Indicaciones de seguridad

Generalidades

Estas instrucciones de servicio es parte integrante del producto y por esta ra-
z6n deben ser conservadas en las cercanias del dispositivo y en todo momento
al alcance del personal profesional responsable.

Los siguientes apartados, especialmente las instrucciones de montaje, puesta
en servicio y mantenimiento, contienen indicaciones importantes de seguridad
cuya inobservancia pueden provocar peligros para personas, animales, medio
ambiente y objetos.

El dispositivo descrito en estas instrucciones de servicio esta proyectado y fa-
bricado de acuerdo al estado actual de la técnica y las buenas practicas de in-
genieria de servicio seguro.

Cualificacion del personal

El dispositivo solo puede ser montado y puesto en servicio por personal profe-
sional, familiarizado con el montaje, puesta en servicio y operacion de este pro-
ducto.

Personal profesional son personas que en funcién de su formacioén profesional,
sus conocimientos y experiencias, asi como los conocimientos de las normas
correspondientes pueden evaluar las tareas que les han sido encomendadas y
puedan reconocer posibles peligros.

Cualificacion del personal

El dispositivo solo puede ser montado y puesto en servicio por personal profe-
sional, familiarizado con el montaje, la puesta en servicio y la operacion de este
producto.

Personal profesional son personas que en funcién de su formacion profesional,
sus conocimientos y experiencias, asi como los conocimientos de las normas
correspondientes pueden evaluar las tareas que les han sido encomendadas y
pueden reconocer posibles peligros.

En dispositivos en ejecucion protegida contra explosiones, las personas tienen

que poseer una formacion o instruccion o bien poseer una habilitacion para tra-
bajar en dispositivos protegidos contra explosiones en instalaciones bajo riesgo
de explosion.

Peligros en caso de inobservancia de las indicaciones de
seguridad

Una inobservancia de estas indicaciones de seguridad, de la finalidad de uso
prevista o de los valores limite para su empleo indicadas en los datos técnicos
del dispositivo puede conducir a peligros o dafios de personas, del medio am-
biente o de la instalacion.

En este caso queda descartada cualquier reclamacién de indemnizacion por
dafos y perjuicios hacia el fabricante.

Indicaciones de seguridad para el gestionador y el operador

Se deben observar las indicaciones de seguridad para el servicio reglamentario
del dispositivo. Estas deben ser puestas a disposicion de forma accesible al co-
rrespondiente personal de montaje, mantenimiento, inspeccién y operacion.

Se deben descartar peligros por energia eléctrica, energia liberada del medio,

fuga de medios o bien por conexién inapropiada del dispositivo. Detalles sobre
ello deben ser extraidos de las obras de normas nacionales o bien internacio-

nales correspondientes respectivamente.

Observe para ello también las indicaciones de las certificaciones y homologa-
ciones en el apartado de datos técnicos.

BA_ES_FT90
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1.6

1.7

1.8

1.9

Indicaciones de seguridad para el gestionador y el operador

Se deben observar las indicaciones de seguridad para el servicio reglamentario
del dispositivo. Estas deben ser puestas a disposicion de forma accesible al co-
rrespondiente personal de montaje, mantenimiento, inspeccién y operacion.

Se deben descartar peligros por energia eléctrica, energia liberada del medio,

fuga de medios o bien por conexién inapropiada del dispositivo. Detalles sobre
ello deben ser extraidos de las obras de normas nacionales o bien internacio-

nales correspondientes respectivamente.

Observe para ello también las indicaciones de las certificaciones y homologa-
ciones en el apartado de datos técnicos.

El dispositivo tiene que ser puesto fuera de servicio y ser asegurado contra
operacion involuntaria de tal manera de que ya no sea posible un servicio exen-
to de peligros. Las razones para esta suposicion pueden ser:

« danos visibles en el dispositivo
« fallo de las funciones eléctricas
» almacenamiento prolongado fuera del rango de temperaturas admisibles.
 solicitaciones de transporte pesadas
Las reparaciones solo pueden ser ejecutadas por el fabricante.

Antes de que el dispositivo sea nuevamente puesto en servicio, se debe ejecu-
tar una comprobacion profesional de la unidad segun DIN EN61010, parte 1.
Esta comprobacion debe ser realizada en el fabricante. Es una condicién fun-
damental un transporte adecuado y un almacenaje reglamentario del dispositi-
Vo.

Reformas inadmisibles

No son admisibles reformas u otras modificaciones técnicas del dispositivo por
parte del cliente. Esto vale también para el montaje de repuestos. Eventuales
reformas/modificaciones solo pueden ser ejecutadas exclusivamente por el fa-
bricante.

Modos de servicio inadmisibles

La seguridad de servicio del dispositivo solo esta garantizada con un uso con-
forme al empleo previsto. La ejecucion del dispositivo debe estar adaptada a
los medios empleados en la instalacion. Los valores limite indicados en los da-
tos técnicos no pueden ser superados.

El fabricante no se responsabiliza por dafios que se generen por una utilizacion
inadecuada o no conforme al empleo previsto.

Trabar con conciencia de seguridad en el mantenimiento y el
montaje

Se deben observar las indicaciones de seguridad indicadas en estas instruccio-
nes de servicio, normas nacionales existentes para la prevencion de accidentes
y las normas de seguridad de trabajo internas del gestionador.

El gestionador es responsable de que todos los trabajos prescritos de manteni-
miento, inspeccidn y montaje sean ejecutados por personal profesional cualifi-
cado y autorizado.

8/136
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1.10 Aclaracion de simbolos

A PELIGRO

Tipo y fuente del peligro

Esta representacion se emplea para hacer referencia a una situacion de peligro
inminente, que tendra como consecuencia la muerte o graves lesiones fisicas
(maximo nivel de peligro).

1. Evite el peligro observando las disposiciones de seguridad vigentes.

/\ ADVERTENCIA

Tipo y fuente del peligro

Esta representacion se emplea para hacer referencia a una probable, situacion
de peligro que puede tener como consecuencia la muerte o graves lesiones fi-
sicas (nivel de peligro medio).

1. Evite el peligro observando las disposiciones de seguridad vigentes.

/A PRECAUCION

Tipo y fuente del peligro

Esta representacion se emplea para hacer referencia a una inminente, situa-
cion de peligro que puede tener como consecuencia lesiones fisicas ligeras a
medias, dafios materiales o al medio ambiente (bajo nivel de peligro).

1. Evite el peligro observando las disposiciones de seguridad vigentes.

S>> P

NOTA

Nota / Sugerencia

Esta representacion se emplea para aportar indicaciones o sugerencias Utiles
para un servicio eficiente y exento de anomalias.

BA_ES_FT90
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2
2.1

2.2

2.21

2.2.2

Descripcion del producto y funcionamiento

Volumen de suministro

 Transmisor de presion diferencial FT90 PRO-LINE®
Version segun placa de caracteristicas con carril de montaje integrado. Los
tornillos de fijacién no estan incluidos en el volumen de suministro.

¢ Manual de instrucciones

Uso previsto

El FT90 es adecuado para medir la humedad y la temperatura en medios gase-
osos neutros. De manera opcional, el dispositivo se puede utilizar para medir la
presion positiva, la presion negativa o la presion diferencial de medios gaseo-
S0s neutros.

En cuanto a la compatibilidad con los medios, se deben tener en cuenta las es-
pecificaciones de los datos técnicos.

El dispositivo debe utilizarse exclusivamente para el uso previsto por el fabri-
cante. El fabricante no se responsabiliza de los danos derivados de un uso ina-
decuado o no previsto.

Clasificacion de zonas con peligro de explosion

Los dispositivos con el numero de pedido FT90 ## ## ## # 0 # 000 R1 # # son
adecuados como "Equipos eléctricos para su uso en areas con peligro de ex-
plosion" en zona 2 (gases y vapores) o zona 22 (polvo seco).

Gas, proteccion contra explosiones
Marcado segun la directiva 2014/34/UE:
&1 3G Ex ec IIC T4 Ge

Polvo, proteccion contra explosiones
Marcado segun la directiva 2014/34/UE:

& 11 3D Ex tc I1IB T125°C Dc

-20°C < T,,, S60°C

Aplicacion exterior

Si se ha previsto el uso del aparato en el exterior, recomendamos el uso de una
carcasa de proteccion adecuada con el fin de proteger a largo plazo el teclado
de membrana de la radiacion solar y como medida de proteccién contra la lluvia
permanente y las nevadas, o como minimo el uso de un tejado protector de ta-
marnio suficiente.

10/136
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23

2.4

Imagen de funciones

Pantalla Fuente de
alimentacion
A D W 24 V CA/CC
Opcion
S_gns_or 1 Canal 1 Salida de conmutacion 1
Presion diferencial
Salida de conmutacién 2
Salida de conmutacién 3
Salida de conmutacion 4
< Opciones
uc P
HSalida analdgica 1 |
HSalida analdgica 2|
Sensor 2
Temperatura Canal 2 4{53“(’8 analdgica 3|
Sensor 3 Canal 3 -
Humedad RS485 (-;0
Modbus
<> USB OTG QI10-Link

Fig. 1: Imagen de funciones

Estructura y modo de funcionamiento

Medicién de temperatura y humedad

La medicidn de temperatura y humedad se basa en un chip de sensor con in-
terfaz de bus digital 12C. Los datos de medicion analdgicos se convierten y line-
alizan digitalmente. Los datos transmitidos se evaluan mediante la electronica
integrada y se convierten en una indicacion, una salida analdgica y hasta cua-
tro salidas de conmutacion o se emiten a través de la salida Modbus opcional.

Medicién de la presion

La base de la medicién de presion es un elemento sensor piezorresistivo ade-
cuado para las mediciones de presion positiva, presion negativa y presion dife-
rencial. Las presiones a comparar actuan directamente sobre una membrana
de silicio equipada con un puente de medicion.

En caso de igualdad de la presion, la membrana de medicién se encuentra en
estado de reposo. Si se produce una diferencia de presion, la membrana se
desvia, provocando un cambio en la resistencia del puente de medicion aplica-
do. Esta cambio se evalua mediante la electrénica integrada en el dispositivo y
se convierte en una indicacion, una salida analdgica y hasta cuatro salidas de
conmutacion o se emite a través de la salida Modbus opcional.

BA_ES_FT90
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2.5 Versiones del aparato

2.51

2511

2.51.2

2.51.3

Equipamiento

Version Pd/T/HR

Entradas Canal 1
Presion diferencial X
Temperatura

Humedad

Version T/HR

Entradas Canal 1
Presion diferencial

Temperatura X
Humedad

Salidas e interfaces

dP/TIrF T/HR
3 cana- 2 cana-

Predeterminado

les les
Salida de conmutacion X X
1-4
Interfaz USB X X
Opciones

Salida analdgica 1
Salida analogica 2
Salida analdgica 3
RS 485 Modbus RTU
10-Link

Canal 2 Canal 3
X
X
Canal 2 Canal 3
X
Modbus 10-Link
(Op- (Op-
cion 1) cion 2)
X X
X X X
X X
X

12/136
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2.5.2 Conexion de proceso

Dispositivo de medicion de Dispositivo de medicion
humedad y temperatura de humedad y temperatura
con medicion de presion

8 F
» AN -
Tornillo Junta torlca\ d\
de cierre D/ 3
S Conexion enchufable

0\ neumatica
Sensor
de temperatura y humedad ‘ Unién roscada CK

Unién roscada CK
Junta térica

o

@Unién roscada de 1/8"

Y Union roscada de anillo cortante
Fig. 2: Conexiones de proceso

2.5.3 Conexion eléctrica

Conector 1

Energia auxiliar
Senial de salida

Conector 2
Salidas de conmutacién

Estandar

Conector 1

/MOdbus IN

\

Conector 2
Modbus OUT

Conexion de blindaje
Conector 1-Conector 2

Modbus

Fig. 3: Conexiones eléctricas

BA_ES_FT90 13/136
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2.5.4 Diseiio ATEX

Conexion de puesta a tierra Carcasa conductora

Conexion M12 conductora \
‘X Sensor de acero inoxidable
=

Fig. 4: Disefio ATEX

14/136 BA_ES_FT90
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2.5.5 Placa de caracteristicas

15 16
{C€ FASCHI:R
eSS UND REGE recix
2t Type FT900042P6P0000 10000 Connector 1...1...13
Power and
Channel 1 (T) Channel 2 (rH) Output
3 © -40...100 °C 0..100 %rH
4l Dn -40..100 °C 0..100 %rH
5t O 4.20mA 4.20mA
7 © 24V ACIDC +/-20%
8 P# Muster.02.001 Connestor2...}.14
9 M# Switches
10-}- 113G Ex nA IIC T4 Ge Para.#
113D Ex te I1IB T125°C De H
14.)...20°C s Tamb < 60°C i
12~ \Silicone-free Made in Germ:i:ny /
18
Fig. 5: Placa de caracteristicas, humedad/temperatura
15 16
Lce FASCHIR
WESS. UND REGE iTECHNIK
2 Type . FT90A942P6P0000:10000 Connector 1413
Channeli1 (Ap) Channei 2 (T) Power and
3 ) -10...+10 mbar -40...100 °C Output
4 g Dea -10...+10 mbar -40...100 °C
5 €3 4..20 mA 4..20 mA
6 Pmax 100 mbar
Channel 3 (tH) 17
3 Q) 0...100 %rH
4o Doy 0...100 %rH
5.l & 4..20 mA
7 i ) 24V ACIDC +/-20% Connector 214
8 i PH# Muster.01.001 Switches
9 i M#
10~ 113G Ex nA IIC T4 Go Para. #
113D Ex te I1IB T125°C De H
11 i -20°C < Tamb < 60°C . i
12+ Silicone-free Made in Germ:ny /

18

Fig. 6: Placa de caracteristicas, presion/humedad/temperatura

1 Conformidad 2 Tipo de dispositivo (codigo de
pedido)

3 Rango de medicién de base 4 Rango de medicién ajustado

5 Senal de salida 6 Capacidad de sobrecarga

7 Energia auxiliar 8 Numero de produccién

9 Numero de articulo del cliente 10 Marcado Atex

11 Caracteristicas especiales 12 NuUmero de parametro

13 Esquema de conexiones conec- 14 Esquema de conexiones conec-
tor 1 tor 2

15 Datos para canal 1 16 Datos para canal 2

17 Datos para canal 3 18 Numero de parametro

Explicacion de los simbolos

—@ Input Entrada
99 Output Salida

BA_ES_FT90

CAL Factory Setting

Pmax  Proof Pressure
P# Production No.
M# Customers Art.no.
Para. # Parameter No.

Ajuste de fabrica
Presion maxima
Numero de produccién
Num art. cliente

N.° de parametro
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3
3.1

3.2

Montaje

Generalidades

El dispositivo esta disefiado para instalarse en placas de montaje o superficies
de pared planas. Para ello, se suministra un riel de montaje de plastico de 35
mm premontado. Los tornillos de fijacién no estan incluidos en el volumen de
suministro.

Alternativamente, el dispositivo también puede montarse en un riel de sombrero
de 35 mm.

Tornillo de fijacion
3.4mmgd

\i
C\ic

Riel de sombrero de 35 mm ‘@5
Carril de montaje

El aparato esta ajustado de fabrica para la posicion de montaje vertical, aunque
la posicién deseada puede elegirse. En caso de posiciones de montaje que no
sean la vertical, la sefial de punto cero puede ajustarse mediante la correccion
de offset incorporada.

Fig. 7: Montaje

El tipo de proteccidn de la carcasa IP65 solamente esta garantizado si se em-
plea un cable de conexion adecuado.

Si se ha previsto el uso del aparato en el exterior, recomendamos el uso de una
carcasa de proteccién adecuada con el fin de proteger a largo plazo el teclado
de membrana de la radiacion solar y como medida de proteccidn contra la lluvia
permanente y las nevadas, o como minimo el uso de un tejado protector de ta-
mafio suficiente.

Montaje en atmésferas potencialmente explosivas

« Al funcionar en atmdsferas potencialmente explosivas, deben observarse
los reglamentos y directivas aplicables localmente para la instalacion y el
operador de sistemas eléctricos en atmosferas potencialmente explosivas.

» El personal profesional tiene que poseer una formacion o instruccion adicio-
nal o bien poseer una habilitacion para trabajar en dispositivos protegidos
contra explosiones en instalaciones bajo riesgo de explosion.

iPELIGRO! El operador debe asegurarse de que los objetos que puedan
caer no choquen con el dispositivo instalado in situ.

Debe evitarse que el impacto provoque chispas o que no se garantice el grado
de proteccién de la carcasa. Esto puede evitarse instalando un revestimiento
protector, una carcasa protectora o un dispositivo similar.

16/136
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3.3 Conexion de proceso

3.3.1

» Solo por personal profesional cualificado y autorizado.

» Durante la conexion del dispositivo las tuberias deben estar despresuriza-
das.

» El dispositivo tiene que ser protegido de golpes de ariete a través de medi-
das adecuadas.

» Compruebe la aptitud del dispositivo para el medio a ser medido.
» Observe las presiones maximas admisibles (ver Datos técnicos).

Las tuberias de presion deben, en lo posible, mantenerse cortas y tendidas sin
acodamientos muy agudos, para evitar la presencia de tiempos de retardo de
interferencia.

Las tuberias de presion deben colocarse en pendiente para que no se formen
bolsas de agua. Si no es posible alcanzar la pendiente necesaria, se deberan
montar separadores de agua en los lugares adecuados.

Las conexiones de proceso estan marcadas con los simbolos (+) y (-) en el dis-
positivo. Las tuberias de presion deben instalarse de acuerdo con este etique-
tado.

1. Medicion de la presion diferencial
® mayor presion
® menor presion

2. Medicion de la presién

@ presion
© abierto

Placas intercambiables

En funcioén del nimero de canales de medicion, el dispositivo esta equipado
con diferentes placas intercambiables.

Tapon ciego Tapon ciego

Presion diferencial

Humedad y temperatura Humedad y temperatura
Fig. 8: Placa intercambiable
Estas placas intercambiables se equipan en fabrica con las conexiones de pro-

ceso necesarias y los conectores abridados M12 para la conexién eléctrica. El
usuario no podra realizar modificaciones posteriores.

BA_ES_FT90
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Tipo de conexion de proceso Tamano
) Conexién neumatica enchufable Tubo flexible de 6x4x1mm
~ para tubos flexibles hidraulicos poliamida 8x6Xx1mm
, Conexion atornillada rapida CK Tubo flexible de PVC 6 x4 x 1 mm
7 para tubos flexibles blandos TYGONCAT 8x6x1mm
Racor de anillo cortante Tubo 6 mm exterior
para tubos hidraulicos (acero inoxidable) 8 mm exterior

Fig. 9: Tabla de conexiones de proceso

3.3.2 Racores de anillo cortante

> En el caso de los racores de anillo cortante, una instalacion incorrecta de
las tuberias de presion puede destruir la placa intercambiable debido a las
fuerzas que actuan sobre ella.

> El racor de anillo cortante no debe montarse en el dispositivo en una sola
operacion de trabajo.

Premonte el anillo cortante utilizando una pieza de unién de premontaje.

2. Utilice en cualquier caso una pasta de montaje convencional™ para evitar
una soldadura en frio de las piezas de acero inoxidable.

3. Realice el montaje final en el dispositivo sélo con una contrapieza. Monte
el racor de anillo cortante aplicando entre un cuarto de vuelta y media
vuelta a la tuerca de union.

. Pieza de unién
Contrapieza

‘QM

Anillo cortante
Tuerca de unién
14 6 mm tubo

17 8 mm tubo
Tubo sin soldadura

Fig. 10: Contrapieza para racores de anillo cortante

' La pasta de montaje no esta incluida en el suministro y no forma parte de los accesorios.

18/136 BA_ES_FT90
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3.4 Conexion eléctrica
» Solo por personal profesional cualificado y autorizado.

« Durante la conexion del dispositivo se deben observar las reglas electrotéc-
nicas nacionales e internacionales.

» Desconecte la instalacion antes de realizar la conexion eléctrica del disposi-
tivo.

» Conecte previamente el fusible adaptado al consumo.
* No enchufe los conectores bajo tension.

3.4.1 Servicio en areas bajo riesgo de explosion

/A ADVERTENCIA

No introducir el conector bajo tensién

Si se montan o desmontan conectores estando bajo tension, pueden producirse
chispas.

» Al operar en atmésferas potencialmente explosivas, deben observarse los
datos eléctricos del dispositivo y las normativas y directivas locales aplica-
bles para la instalacién y el operador de sistemas eléctricos en atmésferas
potencialmente explosivas (por ejemplo, DIN EN 60079).

» El personal profesional tiene que poseer una formacion o instruccion adicio-
nal o bien poseer una habilitacion para trabajar en dispositivos protegidos
contra explosiones en instalaciones bajo riesgo de explosion.

» Como fuente de alimentacion eléctrica s6lo se admite una que cumpla la
normativa CE y que disponga de un fusible de accién lenta de 200 mA en el
circuito de alimentacion.

iNOTA! La abrazadera de puesta a tierra externa debe conectarse siempre
a la conexion equipotencial de protecciéon o a una conexion equipotencial
local.

La abrazadera de puesta a tierra es adecuada para conectar conductores de hi-
lo fino de hasta 4 mm? y conductores rigidos de hasta 6 mm?.

La conexidn de tierra se emplea para descargar la electricidad estatica.

Borne de conexion a tierra

I Advertencia en inglés

WARNING - DO NOT CONNECT OR DISCONNECT EQUIPMENT UNDER VOLTAGE [:1J

Traduccion:

ADVERTENCIA - NO CONECTAR NI DESCONECTAR DISPOSITIVOS BAJO TENSION

Fig. 11: Conexion de puesta a tierra

BA_ES_FT90 19/136
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3.4.2 Dispositivos solo con salidas de conmutaciéon

3.4.2.1 Conexion

El dispositivo se conecta como se describe a continuacion. La carga admisible
se indica en los datos técnicos. La conexion se realiza con un cable de cone-
xién del sensor prefabricado (véanse los accesorios). De forma alternativa,
también se puede utilizar un acoplamiento M12 personalizable.

iNOTA! El tipo de proteccion de la carcasa solamente esta garantizado si
se emplea un conector IP65.

Version Pd/T/HR

F1 -
Ap—|>— Canal 1 v 1 +U, ()| CACC
2
— sin conexién
3 -Uy (=)
T—p—{ Canal 2 GND P
%HR ' Canal 3 ? s!n conex!c’m
— sin conexion —
ST1 Energia auxiliar
FT90

P1

|

1
EO Salida de conmutacion 1

P2

3
14 Salida de conmutacién 2

|

P3

|

5
EO Salida de conmutacién 3

sP4_~ |7
EO Salida de conmutacion 4
ST2
Fig. 12: Version de 3 canal
Version T/HR
T—»— Canal 1 1 ,_|F1 +U, (~)| CA/CC
Vin
%HR > Canal 2 2 sin conexion
3 Uy (~)
GND
4 .
— sin conexion
S sin conexion - —
ST1 Energia auxiliar
FT90
SP1 _io
EO Salida de conmutacion 1
P2 3

|

Eg Salida de conmutacion 2

P3 EO
EO Salida de conmutacion 3

|

P4 10
EO Salida de conmutacion 4

|

ST2

Fig. 13: Version de 2 canales

20/136 BA_ES_FT90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

3.4.2.2 Conector M12 1: energia auxiliar y salida analégica

1

> a b ON

Fig. 14: Conector M12 de 5 polos

3.4.2.3 Conector M12 2: salidas de conmutacion

1

Fig. 15: Conector M12 de 8 polos

> O ~NO G A WN

Pin Senal

Tensioén de servicio
No utilizado
Tension de servicio
No utilizado
No utilizado
Codificacion

Pin Senal

Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 4
Salida de conmutacion 4
Codificacion

+ U,

— SP1

\—SP1

— SP2

\— SP2

— SP3

— SP3

SP4

—_
\— sps

3.4.2.4 Conector M12 3: entrada de sensor
iNOTA! La tensién de servicio U+ es generada por el FT90.

1

> A WN

Fig. 16: Hembrilla M12 de 4 po-
los

BA_ES_FT90

Pin Senal

Tension de servicio (interna)
Tension de servicio (interna)
Bus 12C

Bus 12C

Codificacion

GND
U+
SDA
SCL

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Gris

Color del cable
blanco

marrén

Verde

Amarillo

Gris

Rosa

Azul

Rojo

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Montaje | 3
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Version Pd/T/HR

Version T/HR

3.4.3 Dispositivos con salidas de conmutacion y analégicas

3.4.3.1 Conexion

El dispositivo se conecta en un circuito de 3 hilos como se describe a continua-
cion. La carga admisible se indica en los datos técnicos. La conexidn se realiza
con un cable de conexion del sensor prefabricado (véanse los accesorios). De
forma alternativa, también se puede utilizar un acoplamiento M12 personaliza-
ble.

iNOTA! El tipo de proteccién de la carcasa solamente esta garantizado si
se emplea un conector IP65.

F1 ~[carcc
Ap—|>— Canal 1 VA 1 —— *U0)
2
+AOUT2
3 -Uy (=)
T—p—{ Canal 2 GND .
+A
%HR-Jp—{ Canal 3 +AOUT1 5
ouT3
ST1 (L Energia auxiliar
FT90 e A o
R. R R.
Salida1 Salida2 Salida3
SP1 _io
EO Salida de conmutacion 1
SP2 EO
io Salida de conmutacion 2
SP3 EO
EO Salida de conmutacion 3
SP4 _lo
EO Salida de conmutacion 4
ST2
Fig. 17: Version de 3 canal
1 1 sy, ([cacce
T—»— Canal 1 va
2
%HR—>— Canal2  +Aoun 3 U,(~)
GND
4
+AOUT1
5 .
+A ours [— sin conexién - —
ST1 Energia auxiliar
FT90 L Q+|:|
R, R,

Salida1 Salida 2
P1

|

1
EO Salida de conmutacion 1

P2

|

3
io Salida de conmutacién 2

P3

|

5
EO Salida de conmutacién 3

P4

|

7
EO Salida de conmutacién 4

ST2
Fig. 18: Version de 2 canales
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3.4.3.2 Conector M12 1: energia auxiliar y salida analégica

1

> a b ON

Fig. 19: Conector M12 de 5 polos

3.4.3.3 Conector M12 2: salidas de conmutacion

1

Fig. 20: Conector M12 de 8 polos

> O ~NO G A WN

Pin Senal

Tensioén de servicio
Salida analégica 2
Tension de servicio
Salida analdgica 1
Salida analégica 3
Codificacion

Pin Senal

Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 4
Salida de conmutacion 4
Codificacion

+ U,
AOut2
-U,
AOut1
AOut3

— SP1

\—SP1

— SP2

\— SP2

— SP3

— SP3

SP4

—_
\— sps

3.4.3.4 Conector M12 3: entrada de sensor
iNOTA! La tensién de servicio U+ es generada por el FT90.

1

> A WN

Fig. 21: Hembrilla M12 de 4 po-
los

BA_ES_FT90

Pin Senal

Tension de servicio (interna)
Tension de servicio (interna)
Bus 12C

Bus 12C

Codificacion

GND
U+
SDA
SCL

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Gris

Color del cable
blanco

marrén

Verde

Amarillo

Gris

Rosa

Azul

Rojo

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Montaje | 3
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3.4.4 Dispositivos con Modbus (sin salidas de conmutacion)

A PELIGRO

Energia auxiliar para dispositivos ATEX

Al seleccionar la alimentacion eléctrica, hay que recordar que ésta puede ser
una fuente potencial de ignicion.

Tome las medidas de proteccion adecuadas para evitar este peligro.

Modbus IN

Modbus OUT

Los dispositivos con una interfaz Modbus no disponen de salidas analdgicas ni
de conmutacioén. La placa intercambiable esta equipada con un conector abri-
dado M12 de 5 polos para la entrada Modbus y un conector abridado M12 de 5
polos para la salida Modbus.

El FT90 puede conectarse a una red Modbus RTU como esclavo. Se pueden
direccionar hasta 247 dispositivos en una red de lineas.

iNOTA! No se permite una estructura de la red en forma de estrella.

Direccion 1 Direccion 2 Direccion 247
Fig. 22: Placa intercambiable . -
Modbus MASTER Alimentacion FT90 FT90 FT90
; T3
Modbus o D
| !
0 5
THR 8%
£°
£
o
Fig. 23: Modbus RTU Red
La comunicacion se realiza exclusivamente con el maestro Modbus. Los escla-
vos conectados soélo reaccionan a las 6rdenes directas del maestro, por lo que
no es posible una comunicacién entre los distintos esclavos.
Para garantizar una transmision de datos sin errores, se recomienda terminar el
punto final de la red Modbus RTU con una resistencia de 120 Q. Esta resisten-
cia de terminacion del bus esta disponible como accesorio.
3.4.41 Conexién a una red Modbus RTU existente
La conexién a una red Modbus existente puede realizarse a través de un ra-
cor en T convencional (TAP pasivo).
MAESTRO
Alimentacion FT90
LT TAP 1 TAP LDT
TAP I
M
CA/CC
Fsclavg Esclavg
CA
Fig. 24: Conexion Modbus
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3.4.4.2 Alimentacion de la energia auxiliar

Los siguientes diagramas describen el principio de alimentacion eléctrica del
FT90 en la red Modbus. Sin embargo, los nodos de alimentaciéon no forman
parte del volumen de suministro y deben ser instalados por el operador.

+

Conexion de blindaje

Alimentacion

BUS-D1 Y ,r
BUS-DO  ,I

Master
BUS-R 5

CA

Energia auxiliar Sensor de temperatura y humedad
Fig. 25: Alimentacion principal
Tenga en cuenta que los conectores M12 estan homologados para un maximo
de 2A. Este valor puede superarse ya con mas de 12 dispositivos tipo FT90. En

este caso, debe realizarse una alimentacion intermedia de la energia auxiliar en
un punto adecuado.

Conexion de blindaje
Alimentacion

5 BUS-R

I1 +Up, (~) ::
‘ I53-Un(~) | 3
o——1 |
max. 2A @ ‘
I
CA/CC
CA
Sensor de temperatura  Energia auxiliar 2 Sensor de temperatura
y humedad y humedad

Fig. 26: Alimentacion intermedia
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3.4.4.3 Conector M12 1: Modbus IN

Pin Senal

Fig. 27: Conector M12 de 5 polos

3.4.4.4 Conector M12 2: Modbus OUT

3
v
.

Fig. 28: Hembrilla M12 de 5 po-
los

1

> a b ON

Tension de servicio
Modbus

Tension de servicio
Modbus

Modbus
Codificacioén

Pin Senal

1

> b ON

Tension de servicio
Modbus

Tension de servicio
Modbus

Modbus
Codificacion

+ U,
BUS-D1
-U,
BUS-DO
BUS-R

+ U,
BUS-D1
-U,
BUS-DO
BUS-R

3.4.4.5 Conector M12 3: entrada de sensor
iNOTA! La tensién de servicio U+ es generada por el FT90.

Fig. 29: Hembrilla M12 de 4 po-
los

Pin Senal

1

> A WN

Tension de servicio (interna)
Tension de servicio (interna)
Bus 12C

Bus 12C

Cadificacion

GND
U+

SDA
SCL

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Gris

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Gris

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

3.4.5 Dispositivos con Modbus (y 4 salidas de conmutacién)

A PELIGRO

Energia auxiliar para dispositivos ATEX

Al seleccionar la alimentacion eléctrica, hay que recordar que puede ser una
fuente potencial de ignicion.

Tome las medidas de proteccion adecuadas para evitar este peligro.

26/136
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Modbus

Salidas de
conmutacién

Fig. 30: Placa intercambiable
Modbus con salidas de conmuta-

cion

3.4.51

3.4.5.2

Esta version con interfaz Modbus tiene 4 salidas de conmutacién. La placa in-
tercambiable esta equipada con un conector abridado M12 de 5 polos para la
entrada Modbus y un conector abridado M12 de 8 polos para las salidas de
conmutacion.

El FT90 puede conectarse a una red Modbus RTU como esclavo. Se pueden
direccionar hasta 247 dispositivos en una red de lineas. La conexién puede re-
alizarse a través de un racor en T convencional (TAP pasivo).

iNOTA! No se permite una estructura de la red en forma de estrella.

Direccion 1 Direccién 2 Direccion 247

CA CA

MAESTRO FT90 FT90 (XX FT90
CAICC CA/CC

1 (2] 1 2] 2]

i _ 2

O O

T/HR T/HR
LT
D 3 3
TAP TAP TAP TAP TAP TAP

Energia auxiliar 1 Energia auxiliar n

[
N

LT

Fig. 31: Red Modbus RTU

La comunicacion se realiza exclusivamente con el maestro Modbus. Los escla-
vos conectados solo reaccionan a las 6rdenes directas del maestro, por lo que
no es posible la comunicacion entre los distintos esclavos.

Para garantizar una transmisién de datos sin errores, se recomienda terminar el
punto final de la red Modbus RTU con una resistencia de 120 Q. Esta resisten-
cia de terminacion del bus esta disponible como accesorio.

Conexion a una red Modbus RTU existente

La conexién a una red Modbus existente puede realizarse a través de un ra-
cor en T convencional (TAP pasivo).

CA

MAESTRO FT90
CA/CC

LT TAP LT

D TAP TAP 'l:l
M
Esclavg Esclavg Esclavg

Fig. 32: Conexién Modbus

Alimentacion de la energia auxiliar

Los siguientes diagramas describen el principio de alimentacion eléctrica del
FT90 en la red Modbus. Sin embargo, los nodos de alimentaciéon no forman
parte del volumen de suministro y deben ser instalados por el operador.

BA_ES_FT90
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+U, () 4 1 1 1 U (~)
BUS-D1 e e 2 _2 BUS-D1_
-Up ()3 i 5 23 U)o
BUS-DO ¢ 4 4 Z4 BUS-DO_
7 7 e 7 Lol
BUS-R i i i J5 BUS-R
g Y P /L g N /L
IEERE IEERE
& FT90 FT90
|
méx.2A®
|
CA/CC
CA

Energia auxiliar 1
Fig. 33: Alimentacion principal

Tenga en cuenta que los conectores M12 estan homologados para un maximo
de 2A. Este valor puede superarse ya con mas de 12 dispositivos tipo FT90. En
este caso, debe realizarse una alimentacion intermedia de la energia auxiliar en
un punto adecuado.

+Up () 1 1 +Upo(~) _ 1 1 U (~) o
BUS-D1 ., 2 2 ~2 BUS-D1_
Up () s i ~Usal=) 5 33 Un()
BUS-DO 4 4 4 4 BUS-DO_
BUS-R s 5 5 5 BUS-R
Tryra Tryra
FT90 5 FT90
|
max. 2 A
®
CA/CC
CA
Energia auxiliar 2
Fig. 34: Alimentacion intermedia
3.4.5.3 Conector M12 1: Modbus
Pin Senal Color del cable
1 Tension de servicio + U, Marrén
2 Modbus BUS-D1 Blanco
3 Tension de servicio - U, Azul
4 Modbus BUS-DO Negro
5 Modbus BUS-R  Gris
A Caodificacion

Fig. 35: Enchufe M12 de 5 pol.

28/136 BA_ES_FT90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

3.4.5.4 Conector M12 2: salidas de conmutacion

1

Fig. 36: Conector M12 de 8 polos

> oo N A WNDN

Pin Senal

Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 1
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 2
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 3
Salida de conmutacion 4
Salida de conmutacion 4
Codificacion

— SP1

\— SP1

— SP2

- SP2

— SP3

\spa
SP4
.

SP4

3.4.5.5 Conector M12 3: entrada de sensor
iNOTA! La tensién de servicio U+ es generada por el FT90.

Pin Senal

3 1
R
.

Fig. 37: Hembrilla M12 de 4 po-
los

> AW N

BA_ES_FT90

Tension de servicio (interna)
Tension de servicio (interna)
Bus 12C

Bus 12C

Cadificacion

GND
U+
SDA
SCL

Color del cable
Blanco

Marrén

Verde

Amarillo

Gris

Rosa

Azul

Rojo

Color del cable
Marrén

Blanco

Azul

Negro

Montaje | 3

29/136



4 | Puesta en funcionamiento FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

4 Puesta en funcionamiento

4.1 Comprobacion de la instalacion

iNOTA! En dispositivos sin conexién de presion no es necesario compro-
bar las tuberias de presion.

Antes de poner en servicio el dispositivo de medicion:
> Compruebe que las tuberias de presion estan instaladas correctamente.
1. ¢El dispositivo de medicion esta intacto?

2. ¢ El dispositivo de medicion cumple los requerimientos de la especifica-
cion del punto de medicion?

3. ¢ Estan bien instaladas las tuberias de presion?
4. ;Estan correctamente apretados los tornillos de fijacion?

5. ¢Esta el dispositivo suficientemente protegido contra las precipitaciones y
la luz solar?

> Compruebe que todos los cables de alimentacion eléctrica y de medicion
estan correctamente instalados.

¢ Los cables de conexién estan en buen estado?

¢ Los cables utilizados cumplen los requisitos?

¢ Los cables instalados estan protegidos contra la traccion?
¢ Estan correctamente montados los conectores?

ok~ owbd-

¢, Se ha realizado correctamente la conexion a tierra?

4.2 Encendido del dispositivo de medicion

> Una vez comprobada la instalacion, el dispositivo de medicion puede en-
cenderse.

1. En el indicador se muestra la pantalla principal.

Tipo de dispositivo—-=

FT'E'E‘ |__—N. de produccion

1982981 82977 |

Version del firmware—7j

12| 2 (6| = or—

Fig. 38: Pantalla principal

= Tras un arranque correcto, la pantalla principal cambia a la indicacién
de valor de medicion.
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4.2.1 Indicador del valor de mediciéon

Dependiendo de la version del dispositivo, existen diferentes variantes de vi-
sualizacion para la indicacion de valor de medicion.

4.2.1.1 Versiéon de 2 canales T/HR

Asignacion:

Canal 1: temperatura

Canal 2: humedad

La indicacion puede adaptarse a través del menu Ind. walor medicidn .
Ambos canales pueden representarse simultanea o individualmente. La indica-

cion del grafico de barras muestra siempre los dos canales de medicion.

Indicador de
cambio de color

Canal 1

Salidas de conmutacién

Canal 2

Canal 1

Canal 2

AR

Funto de medicisan 1

DHEEE=— |

FPunto de medicisn 1

240

IIIEEII=.—|- .

Punto de medicidn 1 T
el 214 -

H4.6 :r
IIIEEEII=.—.- .|

Fig. 39: Indicacién de valor de medicion (2 canales)
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4.2.1.2 Version de 3 canales P/T/HR

4213

Asignacion:
Canal 1: presion diferencial

Canal 2: temperatura
Canal 3: humedad

La indicacion puede adaptarse a través del menu Ind. walor medicidn .
Se pueden representar tres canales simultanea o individualmente. La indica-
cion del grafico de barras muestra siempre los tres canales de medicion.

Funto de medicisn 1

o 209

1=
Canal 1 DEE@E'_F .

Salidas de conmutacion

Punto de medicidn 1

Indicador de 2 1 4
cambio de color
Canal 2 IIlEEIEl y y n

Funto de medicisan 1

o 29w

Canal 3/ IIlEEIEl=

Fig. 40: Indicacion de valor de medicion (canales individuales)

Canal 1 |Pumto de medicidn 1 T

N
ador de cambio de color |1 2 ? 5 mbar Canal 3
™o _.El —7
o |C3 #RH

/‘
Canal 2 DEEE=_I—‘F ] \l

A\
02 C3 C1

-

Fig. 41: Indicacién de valor de medicion (3 canales)

Retroiluminacion

El indicador LC dispone de una retroiluminacién RGB. Esto permite crear fon-
dos de diferentes colores para la indicacion de valor de medicion.

Ademas, se pueden configurar los denominados cambios de color, para indicar
cuando se superan los valores limite.

Encontrara mas informacion al respecto en el menu Indicador o Cambio de co-
lor.
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4.2.2 Teclado

En este apartado se explican las funciones basicas del teclado. Para mas infor-
macion sobre el concepto de manejo, consulte el apartado "Primeros pasos".

F'SCHER

FPunto de medicidn 1

. 214

IHEEE— . |

Fig. 42: Teclas de control

v Menu hacia abajo Reducir valor
9 Acceder a menu Guardar valor Regreso
A Menu hacia arriba Aumentar valor

Las teclas se pulsan siempre de forma individual. Las combinaciones, como
pulsar dos teclas simultaneamente o similares, no se utilizan.

Una tecla puede pulsarse de dos maneras. Los simbolos que se muestran al la-
do indican el tipo de accionamiento.

@ 1. Una pulsacion breve de la tecla produce una respuesta inmediata.

2. Sise mantiene pulsada la tecla durante mas de 250 ms, la reaccion es la
repeticion de la pulsacion, denominada a continuacion "Repeat”. Si la tecla
@ se pulsa de forma continuada, la funcién Repeat se ejecuta secuencialmen-
é te. Pero no se produce ninguna aceleracion.

3. Parada automatica en la opcion de ment Atrias : pulsando el boton ¥ o
A de forma continuada se accede muy rapido a la opciéon de menu
Atrda= . La parada alli se realiza de forma automatica.

4. Regreso a la pantalla de operacion: pulsando la tecla © de forma conti-
nuada se accede a la opcion de ment A= a la pantalla de operacion.
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4.3 Configuracion

El dispositivo de medicion se suministra totalmente configurado. No obstante,
todos los parametros pueden ajustarse directamente in situ utilizando el tecla-
do. Opcionalmente, la configuracion de los parametros también puede realizar-
se en un PC con el software inTouch®© y transferirse al dispositivo a través de la
interfaz USB.

4.3.1 Configuracion del idioma del menu
Ajuste de fabrica: aleman o idioma nacional solicitado
> El idioma del menu puede modificarse del siguiente modo.
1. Esta autorizado a modificar la configuracion.

2. ldentifiquese en el dispositivo y dirijase al menu Configuracidn y
después al menu Indicador .

3. Abra el menu Idioma y cambie el idioma del mend.

4.3.2 Denominacion del punto de medicion

D> Para identificar el dispositivo dentro de una instalacion, puede registrarse la
denominacion del punto de medicion.

1. Esta autorizado a modificar la configuracion.

2. ldentifiquese en el dispositivo y dirijase al ment Configuracidn y
después al ment Indicador .

3. Modifique el parametro Denomin@cicn .

4.3.3 Configuracion
El dispositivo de medicién se entrega configurado segun el cédigo de pedido.
D> ¢Desea ajustar los parametros del dispositivo in situ?
1. Puede madificar la configuracion.
2. ldentifiquese en el dispositivo y acceda al menu Configuracidn .
3. Realice los cambios pertinentes.

> Para realizar modificaciones mas detalladas en la configuracién, puede utili-
zar el software para PC inTouch®.

1. Realice las modificaciones en el PC con el software inTouch.
2. Transfiera la configuracion al dispositivo a través de la interfaz USB.

4.4 Interfaz Modbus RTU

ElI FT90 también puede suministrarse con una interfaz Modbus. La configura-
cién de esta interfaz de comunicacion se realiza en el mend Modbus RTU
[ 107].

4.5 Interfaz 10-Link

El FT90 también puede suministrarse con una interfaz 10-Link. La configuracion
de esta interfaz se realiza en fabrica. Las IODD respectivas, asi como una des-
cripcion de las interfaces e se encuentra disponible en el area de descargas del
sitioweb de FISCHER (www.fischermesstechnik.de).
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5 Manejo
5.1 Primeros pasos

5.1.1 Contraseinas

NOTA

Contrasenas de libre acceso

Al publicar las contrasefas en este manual de instrucciones, cualquier persona
puede acceder a la configuracion. Por razones de seguridad, es esencial que el
operador de la instalaciéon asigne nuevas contrasefias para todos los diferentes
tipos de usuarios.

El fabricante no se hace responsable de los danos que puedan producirse co-
mo consecuencia de modificaciones en la configuracion.

En el momento de entrega del dispositivo estan asignadas las siguientes con-

trasefnas.

Usuario Contrasena
Usuario 1 000

Usuario 2 000

Usuario 3 000
Administrador 000

Los usuarios 1, 2 y 3 estan desactivados en el momento de entrega y deben
ser activados explicitamente por el usuario. El usuario administrador puede
gestionar todas las contrasefias en el menu correspondiente /Inicio de sesion »
Admin. de usuarios » Usuario # > Contras. usuario # .

Si se asignan las mismas contrasenas, se aplica la prioridad al iniciar la sesion:
Administrador > Usuario 1 > Usuario 2 > Usuario 3

A través de la funcion Inicio de sesion » Restabl. contrasefia , el usuario admi-
nistrador puede restablecer todas las contrasefas a la configuracién predeter-
minada de 000.

Véase también
Administracion de usuarios [ 55]
Restablecer contrasefas [ 58]

5.1.2 Tipos de operacion

Modo de operacion

Después de encenderlo, el dispositivo se pone en funcionamiento automatica-
mente. El dispositivo funciona segun su configuracion.

Modo de configuracion

Pulsando la tecla © se pasa del modo de operacion al modo de configuracion.
El dispositivo sigue funcionando de acuerdo con su configuracion. Todas las
modificaciones realizadas en los parametros afectan directamente al funciona-
miento del dispositivo.

Si el dispositivo se configura a través de la interfaz USB, el funcionamiento se
interrumpe cuando se inicia la transferencia. Tras la transferencia, el funciona-
miento se reanuda con la nueva configuracion de los parametros. La transfe-
rencia dura solo unos milisegundos en total.
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5.1.3 Arbol de menus

Inicio de sesidn
o Configuracidn
S Informacidn
=

Servicio técnico

Fig. 43: Menu principal

5.1.3.1 Inicio de sesion

HInicio de sesidn

Nivel 0
Nivel 1

— Tiempo de espetra
— Admin. de usuarios
= Usuario 1

- E Uzuario 1 activo

Nivel 2

s
s

Editar confia.

Nivel 4

— Usuario 2
E Uzuario 2 activo

— Usuario 3
Usuario 3 activo
E Contras. usuario 3
Fermisos usuario 3
Mostrar config.

— Administrador

- Contrasefia admin
— Restabl. contrasefia
— Configuracidan de pardmetros
— Informacidn
— Servicio técnico

Fig. 44: Submenu de inicio de sesién

5.1.3.2 Configuracién de parametros

- Inicio de sesidn

— Configuracidn de pardmetros
Entrada

Canal 1 (Temperatura)
Canal 2 (Humedad)
Salida analdgica
Salida de conmutacidn
Indicador

Modbus RTU

— Informacidn

— Servicio técnico

Nivel 0

Nivel 1

Version de 2 canales

I Iniciar sesidn/Cerrar sesidn

Contras. usuario 1
Fermisos usuario 1
Mostrar confia.

Actualiz. firmware
Admin. de usuarios

Contras. usuario 2

Fermisos usuario 2
Mostrar config.
Editar la config.
Actualiz. firmware
Admin. de usuarios

Editar la config.
Actualiz. firmware
Admin. de usuarios

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

- Inicio de sesidn

— Configuracidn de pardmetros
Entrada

Canal 1 (Presién)

Canal 2 (Temperatura)
Canal 2 (Humedad)
Salida analdgica
Salida de conmutacidn
Indicador

Modbuw=s RTU

— Informacidn

— Servicio técnico

Nivel 0

Nivel 1

Version de 3 canal

0 El mend Modbus solo esta disponible para dispositivos con interfaz Modbus. RTU. F

Fig. 45: Submenu de configuracion
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5.1.3.2.1 Configuracion de canal

Nivel 0

Manejo | 5
- Inicio de sesidn o [ Inicio de sesidn
— Configuracidn 3 — Configuracidn
= Entrada 2| =~} Entrada
2| ~bTipo de sensor 2| ~b-Tipo de sensor
| 2 2| Predeterminado | 2 2| Predeterminado
= S-FF9& = S-FF9&
- FF12 —FF12
— Canal 1 (Temperatura) — Canal 1 ( Presion)
= Medicidn C1 - Modo C1
- Unidad rango med. C1 I Lineal
— Inicio rango med. C1 — Caudal
— Fin rango med. C1 — Tabla
— Amortiguacidn C1 — Caudal volumétrico
— Offset C1 — Funcidn lineal
— Limite C1 — Medicidn C1
— Formato ndmera C1 - Unidad rango med. C1
— Cambio de color C1 — Inicio rango med. C1
— Canal 2 (Humedad) — Fin rango med. C1
I Maodo C2 — Amortiguacian C1
= Humedad relativa — Offset C1
— Humedad absoluta — Ventana punto @ C1
— Punto de rocio — Limite C1
— Entaleia Ampliacion del menti — (BN EEREEREITI MY ~--------------
— Medicidn C2 — Formato de numerao C1
= Inieio rango med. £2 L Cambio de color C1
— Fin rango m?d' cz — Canal 2 (Temperatura)
— Amortiguacidn C2 - Medicisn C2
B Egﬁﬁ Eg Unidad rango med. C2
. - e Inicio rango med. C2
Ampliacion del ment- [RE aieRne g sy a Fin rango med, C2
Formato numero C2 Amortiguacicn C2
Cambio de color C2 Offset C2
— Salida analdaica Limite C2
— Salida de conmutacidn — Formato de nimero C2
— Indicador - Cambio de color C2
— Informacidn — Canal 3 (Humedad)
— Servicio técnico - Modo C3
= Humedad relativa
L. — Humedad absoluta
Versién de 2 canales | Punto de rocio
— Entalpia
— Madicidn C3
 Inicio rango med. C3
— Fin rango med. C3
— Amortiguacidan C3
— Offset C3
— Limite C3
— Formato de numero C3
Ampliacién del ment (— [IE[g¥leWatw]aln luy S BC]
— Cambio de color C3
La ampliacion del menu — Salida analdgica
"Curva caracteristica" depende del — Salida de conmutacidn
parametro "Modo" y s6lo se muestra — Indicadaor
para determinados modos. — Informacidn

Fig. 46: Submenu de configuracién/canal

— Servicio técnico

Version de 3 canal
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Configuracién canal 1/modo = Lineal

- Inicio de sesidn

(=)
3 — Configuracidn
2| =} Entrada
S Canal 1 (Presion)
2| ~pHModoCl1
Sl o iy -y
2| S+ Caudal o
< Tabla (]
Caudal volumétrico O
Funcidn lineal i

Medicidn C1
Ampliacién del menu S— :
— Canal 2
— Canal 3
— Salida analdgica
— Salida de conmutacidn
— Indicador
— Informacidn
— Servicio técnico

Versién de 3 canal
Fig. 47: Configuracion/canal 1/ Ampliacion del menu Lineal

Configuracién canal 1/modo = caudal

- Inicio de sesidn

(=)
3 — Bonfiguracidn
= I Entrada
= Canal 1 (Presion)
2| ~pModoC1
=] 2| o} Lineal e
= 2 &y
2| Tabla O
— Caudal volumétrico O

— Funcidn lineal

Meadicidn C1 1
Curug coract, O] [P mm—.
- Indicador C1 unidad

— Indicador Cl inicio

— Indicador Cl1 fin

— Canal 2

— Canal 2

— Salida analdgica

— Salida de commutacidn

— Indicador

— Informacidn

— Servicio técnico

Ampliacion del menu

Version de 3 canal
Fig. 48: Configuracion/Canal 1/Ampliacion del menu Caudal

38/136 BA_ES_FT90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

BA_ES_FT90

Manejo | 5

Configuracién canal 1/modo = tabla

= Inicio de sesidn
— Configuracidn
- Entrada
— Canal 1 (Presion)
Modo C1
Lineal
Caudal
Tabla
Caudal volumétrico O
Funcidn lineal
Medicidn C1 H
Curug caraot, O] [P
Indicador C1 unidad
Tabla C1

Nivel 0
Nivel 1

Nivel 2
Nivel 3

iolele]

Ampliacién del ment

— Canal 2

— Canal 3

— Salida analdgica

— Salida de conmutacibn
— Indicador

— Informacidn

- Servicio técnico

Version de 3 canal
Fig. 49: Configuracion/canal 1/Ampliacién del menu Tabla

Configuracién canal 1/modo = caudal volumétrico

- Inicio de sesidn
— Configuracidn

- Entrada

— Canal 1 (Presion)
- Modo C1

Nivel 0

Nivel 1

- Lineal

— Caudal

— Tabla

el audal volumétrico
— Funcidn lineal
Ampliacién del mend |— Medicidn C1

Nivel 2
Nivel 3

CBOOO

g caract, Cl B
= Indicador C1 unidoad
— Indicador C1 fin
— Factor K C1
— Densidad del qire C1
— Fdrmula C1
— Formato de nimero C1
— Cambio de color C1
— Canal 2
— Canal 3
— Salida analdgica
— Salida de conmutacidn
— — Indicador
— Informacidn
Servicio técnico

Versién de 3 canal
Fig. 50: Configuracion/Canal 1/Ampliacion del menu Caudal volumétrico
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Configuracién Canal 1/modo = funcién lineal

- Inicio de sesidn

— Configuracidn

I Entrada

— Canal 1 (Presion)

- Modo C1

- Lineal

— Caudal

— Tabla

— Caudal volumétrico
allF LiNCidin lineal
— Medicidn C1

Nivel 0
Nivel 1

Nivel 2

Nivel 3

iolelelele!

Ampliacién del ment

— Indicador Cl inicio
— Indicador C1 fin
— Gradiente C1

— Offset C1

— Formato de numero C1
— Cambio de color C1

— Canal 2

— Canal 3

— Salida analdgica

— Salida de conmutacidn

— Indicador

— Informacidn

— Servicio técnico

Versién de 3 canal
Fig. 51: Configuracién/Canal 1/Ampliacién del menu Funcion lineal

5.1.3.2.1.1 Configuracioén canal 2/3 modo = humedad relativa

o | Inicio de sesidn o [ Inicio de sesidn
3 — Eonfiguracidn 3 — Configuracidn
2| 3 Entrada 2| I Entrada
§ — Canal 1 § — Canal 1
— Canal 2 (Humedad) — Canal 2
~ - Modo C2 — Canal 3 (Humedad)
N Hunedad relativag i ~ - Modo C3
2| S+ Humedad absoluta O RS Hirn=dod relativa R
2 Punto de rocio e 2| S} Humedod absoluta & |
Entalpia ! <L Punto de rocio a
Medicidn C2 ! Entalpia e
Ampliacion del ment- [U— — Medicidn C32 !
I: Formato de numera G2 Ampliacion del menu (— R
Cambio de color C2 — Formato de ndmero C3
— Salida analdgica — Cambio de color C3
— Salida de conmutacidn — Salida analdgica
— Indicador — Salida de conmutacidn
— Informacidn — Indicador
— Servicio técnico — Informacidn
— Servicio técnico
Version de 2 canales Version de 3 canal

Fig. 562: Configuracién\Canal 2(3)\Ampliaciéon del mend Humedad relativa
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5.1.3.2.1.2 Configuracion canal 2/3 modo = humedad absoluta

o Inicio de sesidn o [ Inicio de sesidn
3 — Eonfiguracidn de pardmetros 3 — Eonfiguracidn de pardmetros
2| P Entrada 2| 3 Entrada
§ — Canal 1 § — Canal 1
— Canal 2 (Humedad) — Canal 2
~ = Modo C2 — Canal 3 (Humedad)
2| oF Humedod relativa O ~ |- Modo C3
SIS H nedad absoluto Lo 2| «F Humedod relativa O
2 - Punto de rocio e g
Entalpia oo <+ Punto de rocio O
— Medicidn C2 : Entalpia
Ampliacién del ment- [N QA lE R G I ~-------------" — Medicidn C3
Indicador CZ2 inicio Ampliacién del ment |— [ME[gileule]glelay M ME] ~e---------------
Indicador C2 fin Indicador C2 inicio
— Formato de ndmero C2 Indicador C2 fin
— Cambio de color C2 — Formato de ndmera C3
— Salida analdgica — Cambio de color C3
— Salida de conmutacidn — Salida analdgica
— Indicador — Salida de conmutacibn
— Informacidn — Indicador
- Servicio técnico — Informacidn
— Servicio técnico
Version de 2 canales Version de 3 canal

Fig. 53: Configuracion\Canal 2(3)\Ampliacion del menu Humedad absoluta

5.1.3.2.1.3 Configuracién canal 2/3 modo = punto de rocio

o | Inicio de sesidn o | Inicio de sesidn
i Configuracidn de pardmetros I Configuracidn de pardmetros
2| 3P Entrada 2| 3 Entrada
§ — Canal 1 g — Canal 1
— Canal 2 (Humedad) — Canal 2
~ - Modo C2 — Canal 3 (Humedad)
2| oF Humedod relativa O ~ - Modo C3
<! S Humedad absoluta O 2| oF Humedod relativa O
EHNE Ao de Frocio RO < L = Humedad absoluta ]
— Entalpia i i BIEC Ao de rocio RO
— Medicidén C2 ! - Entalpia i
Ampliacion del meni- (M gKwute|slnla) SEIEY < -------------- 4 — Medicidn C3
I Indicadaor C2 unidad Ampliacion del menti— (M| ¥leinte] gvlas SEWE] ~a--------------
— Indicador C2 inicio - Indicador C2 unidad
— Indicador C2 fin — Indicador C2 inicio
— Formato de ndmero C2 — Indicador C2 fin
— Cambio de color C2 — Formato de ndmero C3
— Salida analdgica — Cambio de color C3
— Salida de conmutacidn — Salida analdgica
— Indicador — Salida de conmutacidn
— Informacidn — Indicador
— Servicio técnico — Informacidn

— Servicio técnico

Version de 2 canales Version de 3 canal

Fig. 54: Configuracion\Canal 2(3)\Ampliacion del menu Punto de rocio
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5.1.3.2.1.4 Configuracion canal 2/3 modo = entalpia

- Inicio de sesidn - Inicio de sesidn

(=) (=)
3 — Eonfiguracidn de pardmetros 3 — Eonfiguracidn de pardmetros
2| 3 Entrada 2| 3 Entrada
§ — Canal 1 § — Canal 1
— Canal 2 (Humedad) — Canal 2
~ = Modo C2 — Canal 3 (Humedad)
2| oF Humedod relativa O ~ - Modo C3
2| S+ Humedad absoluta O 2| oF Humedod relativa O
< Punto de rocio i 2| S Humedad absoluta O
& e < Punto de rocio o]
— Medicidn C2 i

Ampliacion del menu- BB

Va caract, C2 RS - — Medicidn C3
Indicador CZ2 inicio Ampliacion del meni— [ME[glileRute] sl fay i ISC]

Indicador C2 fin Indicador C2 inicio

@
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— Formato de ndmero C2
— Cambio de color C2

— Salida analdgica

— Salida de conmutacidn

— Indicador

— Informacidn

 Servicio técnico

Version de 2 canales

Indicador C2 fin
— Formato de ndmera C3
— Cambio de color C3

— Salida analdgica

— Salida de conmutacidn

— Indicador

— Informacidn

- Servicio técnico

Version de 3 canal

Fig. 565: Configuracion\Canal 2(3)\Ampliacion del menu Entalpia

5.1.3.2.2 Configuracién de salida analégica

- Inicio de sesidn

Nivel 0

— Configuracidan
~ |- Entrada
$-Canagll
<L Canal 2

— Salida analdgica

- Tipo de =alida 1

— Asignacidn salida 1
— Tipo de salida 2

— Asignacidn salida 2
— Limite I min.

— Limite I mds=.

— Sefal de error I

— Limite U min.

— Limite U md:.

— Sefal de error U

— Salida de conmutacidn
— Indicador

Informacidn

Servicio técnico

Nivel 2

Version de 2 canales

- Inicio de sesidn

o
I Configuracidn
2| — Entrada
$—-Canall
< Canal 2
— Canal 3

— Salida analdgica

- Tipo de =alida 1

— A=signacidn =alida 1
— Tipo de salida 2

— Asignacian =alida 2
— Tipo de =alida 3

— Asignacidan salida 2
— Limite I min.

— Limite I mds=.

— Sefal de error I

— Limite U min.

— Limite U md:.

— Sefal de error U

— Salida de conmutacidn
— Indicador

— Informacidn

— Servicio técnico

Nivel 2

Version de 3 canal

Fig. 56: Submenu Configuracién/Salida analdgica
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5.1.3.2.3 Configuracion de salida de conmutacién

Nivel 0

- Inicio de sesidn

— Configuracidn

I Entrada

— Canal 1

— Canal 2

— Salida analdgica

— Salida conmutacidn
I Asignacidan SP1
— 5SP1 activado

— SP1 desactivado
— Retardo SP1 act.
— Retardo SFP1 des.
— SP1 funcidn

— Asignacidn SP2
— SP2 activado

— SP2 desactivado
— Retardo SP2 act.
— Retardo SP2 des.
— SPZ2 funcidn

— Asignacidan SP32
— SP3 activado

— SP3 desactivado
— SP3 retardo act.
— SP3 retardo des.
— SP3 funcidn

— SP4 asignacidn
— SP4 activado

— SP4 desactivado
— SP4 retardo act.
— SP4 retardo des.
— SP4 funcidn

— Indicador

— Informacidn

— Servicio técnico

Nivel 1

Nivel 2

Version de 2 canales

Nivel 0

= Inicio de sesidn

— Configuracidn

I Entrda

— Canal 1

— Canal 2

— Canal 3

— Salida analdgica

— Salida conmutacidn
- Asignacidan SP1
—SP1 activado

— SP1 desactivado
— Retardo SFP1 act.
— Retardo SFP1 des.
— SP1 funcidn

— Asignacidn SP2
— SP2 activado

— SF2 desactivado
— Retardo SP2 act.
— Retardo SP2 des.
— SP2 funcidn

— Asignacidn SP3
— SP3 activado

— SP3 desactivado
— SP3 retardo act.
— 5P3 retardo des.
— SP2 funcidn

— SP4 asignacidn
— SP4 activado

— 5P4 desactivado
— SP4 retardo act.
— SP4 retardo des.
— SP4 funcidn

— Indicador

— Informacidn

— Servicio técnico

Version de 3 canal

Nivel 1

Nivel 2

Fig. 57: Submenu/Configuracion/Salida de conmutacion

5.1.3.2.4 Configuracién de indicador

Nivel 0

Fig. 58: Submenu Configuracién/Indicador

- Inicio de sesidn

— Configuracidn
Entrada
~—Canal 1
S+ Canal 2
=

Salida analdgica
Salida de conmutacidn

Indicador

~ = Idioma

L - Denominacicn
b

Ind. valor medicidn
A=ign. cambio color
Color LCE
Tumingcidn LCC
Contraste LCD

— Informacidn

— Servicio técnico

Version de 2 canales

Nivel 0

- Inicio de sesidn

— Configuracidn
Entrada
~—Canal 1
$—Canal 2
< Canal 3

Salida analdgica
Salida de conmutacidn

Indicador

~ |- Idioma

L - Denominacidn
=]

Ind. valor medicidn
Asign. cambio color
Color LCD
Tuminacidn LCD
Contraste LCD

— Informacidn

— Servicio técnico

Version de 3 canal

Manejo | 5
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5.1.3.3

Informacion

- Inicio de sesidn

- Inicio de sesidn

(=) (=)
3 — Configuracidn de pardmetros 3 — Configuracidn de pardmetros
2 - Informacidn 2 - Informacidn
= | Dizpositiva = - Dispositivo
S Yersidn S Versidn
< Canal 1 < Canal 1
Canal 2 — Canal 2
Salida analégica — Canal 2

Salida de conmutacidn

Modbws BT solo dispositivos con Modbus
I0-Link o IO-Link

— Servicio técnico

— Salida analdgica
— Salida de conmutacidn

— Modbus RTU  solo dispositivos con Modbus
L I0-Link o |O-Link
— Seruvicio técnico

Version de 2 canales
Fig. 59: Submenu de informacion

Version de 3 canal

5.1.3.4 Servicio técnico

Inicio de sesidn
Configuracidn de pardmetros
Informacidn

Servicio técnico

Cargar config.

Guardar config.

USE — config.

Config. —+ USE

Ajustes de fabrica
Actualiz. firmware

Nivel 0

Nivel 1

Fig. 60: Submenu de servicio técnico
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5.1.4 Navegacion en el arbol de menus

Pulsando la tecla © se pasa de la indicacion de valor de medicién al menu
principal.

Punto de medicidn 1 T

C1 21.4 -

2 54.6
DB = . |

Inicio de sesidn k
Configuracidn b
Informacidn b
Servicio técnico b

EEH 1 1

Fig. 61: Acceso al menu principal (nivel 0)

El menu se extiende hasta cinco niveles, en lo sucesivo "Nivel". Los Niveles es-
tan numerados del 0 al 4. El Nivel O representa el menu principal. En la visuali-
zacion no se hace distincién entre menu y parametro. No obstante, un menu
puede reconocerse por el indicador F .

Inicio de sesidn
Configuracidn
Informacidn
Servicio técnico

b e e

EEH 1 1

1

Inicio de =esidn

Configuracidn
Informacidn
Servicio técnico

- whLaw

EEH 1 1

Fig. 62: Hacia abajo en el menu (nivel 0)

Con las teclas ¥ y a puede moverse el cursor por el menu. Pulse la tecla ©
para abrir el menu y en el indicador aparecera el submenu del siguiente nivel.
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%

Inicio de =e=idn

Configuracidn
Informacidn
Servicio técnico

LBEHE=

Nivel 1

iy Ertrada b

Fig. 63: Lateralmente al submenu (nivel 1)

Configuracidn T

Canal 1
Canal 2
Canal 3

12| 2 (Bl = or—

v v L

Para salir del menu, debe desplazar el cursor a la opcion de menu Atras .
Con el botén © puede regresar al nivel inmediatamente superior.

©

hConfiguracicn T
‘

-

Canal 1
Canal 2
Canal 3

LEEE=——|

!

hConfiguracicn T

Salida analdgica
Salida conmutacidn

-

]
]
Indicador b
+

12| 2 (B = o——

Punto de medicidn 1 T

C1 21.4 -
H4.6 wen

Cz2
NEEHEE— . |

Fig. 64: Bajar hacia la salida

Por supuesto, también puede desplazarse hacia arriba en el menu hasta la op-

cion de menu Atkas .
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5.1.5 Rutas

La informacion sobre la ruta aparece en la primera linea del indicador. Por ra-
zones de espacio, no se pueden mostrar las rutas completas. El menu Nivel se
indica mediante el numero de caracteres de barra invertida "\". Cuando esto no
es posible, sélo se muestra el nombre del menu.

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Medicion C2\Unidad rango med.C2
t_Nivel 0 t_Nivel 1 L-Nivel 2 t_Nivel 3

Unidad rango med. G2 T

eco i
< 0
Atrdas *.

1 2| 2 [El

Fig. 65: Ruta

5.1.6 Entradas
Para todas las entradas de texto o valores se utilizan las siguientes softkeys:
Edicidn

Esta softkey permite acceder a la ventana de edicién para introducir texto o
valores.

.

Esta softkey permite finalizar la entrada. El texto o el valor introducido que-
da registrado.

Esta softkey permite cancelar una entrada. El texto o valor guardado origi-
nalmente se mantiene.

Una softkey se activa seleccionandola primero con las teclas v y a. La soft-
key se representa de forma invertida. El accionamiento se realiza entonces pul-
sando la tecla 9 .
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5.1.6.1 Introduccion de texto

Ruta: \Acceso rapido\Denominacion

Softkey

Yo Denominacisn T

Funto de medicidn 1

[0k [Cancelar|

LBEEEE=———"|

Fig. 66: Seleccion de acciones

: Edicidn . .
Seleccione la softkey con las teclas ¥ 0 a. La seleccion realizada

se confirma con la tecla © . Para la edicion se abre la siguiente ventana.

Cursor

Campo Select

"-...."-.Denc-minnn:inﬁln T

\E]_:ynt-:- de medicidn

'HIJHLﬁHDPuﬁa
mﬁ?. —|

Lista de caracteres
Fig. 67: Edicion de texto

En este indicador, el cursor se controla con la tecla 9 . El cursor sdlo se des-
plaza hacia la derecha. No es posible retroceder. Si el cursor se mueve mas
alla del borde, aparecera de nuevo el indicador de seleccidén de acciones (véa-

se mas arriba).

El texto se edita con el campo Select junto con la posicidn actual del cursor. La
tecla ¥ permite desplazar la lista de caracteres® hacia la izquierda y la tecla
A hacia la derecha. Si aparece el caracter correcto en el campo Select, puede
aceptarlo pulsando la tecla © en la posiciéon del cursor. El cursor se desplaza
un caracter hacia la derecha y se puede editar la posicion del caracter siguien-

te.

48/136

@ La lista de caracteres comprende los caracteres del conjunto de caracteres Windows 1252 (Latin

1y Latin 9)
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5.1.6.2 Introduccién de valores
Ejemplo: Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicién C1\Inicio rango med. C1

Inicio Fango med. C1 T

-100.000 rq
[0k [Cancelar|
LBENE=——""|

Cursor 1

Inicio\carngo med. C1 T

D
Valor limite (min.)_| —@@BB@ Fa | Valor limite (max.)
tﬁﬁma m?ﬁﬁ/

Aguja/ mEEE‘ 1 |

Barra grafica
Fig. 68: Introduccion de valores numeéricos 1er digito

Introduccién por posiciones

Se puede introducir un valor numérico por posiciones de izquierda a derecha.
Conlas teclas ¥ y a ajuste los numeros O ... 9. El signo se cambia automati-
camente al seleccionar el sentido de marcha. Los valores limite determinados a
partir de la configuracién del dispositivo no pueden sobrepasarse. Para aceptar
un numero ajustado, pulse el botén 9 y el cursor se desplazara una posicion
hacia la derecha. El sentido de marcha del cursor es fijo y no puede modificar-
se.

-5

SLIN =
>
3

Fig. 69: Ajuste de una cifra

Inicio rango med. C1 T

QG658 o
—loagbl \180.080

LBEEEE=—|

I Direccion del cursor

Inicio rango med. C1 T

020.000 ra

[Edicién] [ [Carcelar]
LBEE—rv"|

Fig. 70: Introduccion de valores numéricos 2do digito

Con el Repeat de tecla © se regresa automaticamente a la seleccién de la ac-
cion. Al pulsar de nuevo la tecla se guarda el valor.
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Rebasamiento de numero

Si se ajusta el 9 en una posicidon y se vuelve a pulsar la tecla a, se produce un
rebasamiento de numero. En el ejemplo mostrado, el valor se incrementa de 29
a 30. Manteniendo pulsada la tecla a (Repeat), el valor aumenta lentamente
como ocurre en un contador.

Con la tecla ¥ se cuenta en sentido contrario. Cuando se sobrepasa el cero,
el valor se vuelve negativo.

Inicio rango med. C1 T

028000 o

—lElEll.ElElEl IB?EBE
EEH 1 1 |

1

Inicio rango med. C1 T

030000 o

—lElEll.ElElEl IB?EBE
EEH 1 1 |

Fig. 71: Rebasamiento de nimero

El valor siempre se incrementa a partir de la posicion del cursor. Por ejemplo, si
el cursor se situa en el primer digito después del punto decimal, el valor se in-
crementa a partir de ahi:

29,0 -29,1 —> 29,2 ...

Por el contrario, si el cursor se encuentra en el ultimo digito, el recuento es del
siguiente modo.

29,000 — 29,001 — 29,002 ... hasta el rebasamiento 29,999 — 30,000 ...
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5.1.6.3 Seleccién de opciones
Ejemplo: Ruta: \Configuracion\Canal 2\Medicién C2\Rango med.C2 unidad

Unidad rango med. 22 T

ec i
oF ]
Atrdas *.

LBENE=——""|

!

Unidad rango med. 22 T
l:l|:

Atras .

LEENE=————""|

Fig. 72: Introduccion de opciones

El cursor se mueve con las teclas v y a. Sélo se puede seleccionar una de

las opciones ofrecidas. Con la tecla © se selecciona la opcion resaltada por el
cursor.

A través del menu de salida "Atras" se regresa al menu de llamada. Se acepta
la opcién seleccionada.
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5.2 Menu principal
Ruta: \
Nivel: 0

Pulsando la tecla © se pasa del modo de operacion al modo de configuracion.
Se muestra el menu principal. El indicador del grafico de barras y el indicador
de la salida de conmutacion siguen siendo visibles.

iNOTA! Durante la configuracion, el dispositivo sigue funcionando. Todas
las modificaciones realizadas en los parametros se aplican directamente.

Ruta (Nivel 0) Cursor
..'. Indicador
larcador de posicion
qTTricic de sedicn
Configuracidn E/
Informacidn ]
Serwvicio técnico ik
Zona lateral IIlEEIEl |
= 1 1

Fig. 73: Menu principal

El indicador A indica que existe un submenu en el siguiente nivel. EI menu prin-
cipal incluye los siguientes menus:

Nombre del menu Descripcion

Inicio de =esidn F  En este menu, los usuarios pueden ini-
ciar y cerrar sesion y se pueden ges-
tionar las contrasefias, entre otras co-
sas.

Configuracidn F Através de este menu se configura el
dispositivo. Los niveles del menu se
extienden hasta cuatro niveles.

Informacidn F  Este menu contiene informacion sobre
el hardware y el software del dispositi-
VO y su configuracion.

Seruicio técnico F  Este menu permite actualizar el firm-
ware del dispositivo o cargar y guardar
parametros.

Atrdas *. Esto representa la salida (Exit) del me-

nu principal. De este modo se regresa
a la indicacion de valor de medicion.

Senalizador [» pagina]
4u | « Inicio de sesion [ 53]

» Configuracion [+ 59]

* Informacion

+ Servicio técnico

BA_ES_FT90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Manejo | 5

5.3 Inicio de sesion

Ruta \Inicio de sesion
Nivel: 1

Los usuarios que no han iniciado sesion soélo tienen acceso al menu Informa-
cion. Para acceder a la configuracién, debe iniciar sesion.

YWInicio de sesidn

Iniciar sesidn

Tiempo de espera i
Administracidn de usucki
Restablecer contrasefia

NER ——— . |

Fig. 74: Inicio de sesion

El menu de inicio de sesioén incluye los siguientes parametros y submenus:

Nombre del menu Descripcion

Iniciar sesidn/Cerrar Esta opcion de menu se utiliza para

sesidn iniciar y cerrar sesion.

Tiempo de espera Con este parametro se define la fun-
cion de tiempo de espera.

Administracian de F  Este submenu permite gestionar los

LSUarios usuarios y las contrasefias.

Festablecer Esta opcion de menu restablece todas

contrasefa las contrasefias a HEA .

Atras *. Esto representa la salida (Exit) del me-

nu de inicio de sesién. De este modo
se regresa al menu principal.
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5.3.1 Iniciar sesion/Cerrar sesion
Ruta \Inicio de sesion\Iniciar sesion
Nivel: 2

El inicio de sesidn se realiza introduciendo un valor numérico. Una vez introdu-
cida la contrasefa correcta, se desbloquean los menus para los que el usuario
tiene derechos de acceso.

YWInicio de sesidn
Iniciar sesidn
Tiempo de espera i
Admin. de usuarios i
Restabl. contrasefia &
NEA " |

l

Yok Iniciar sesidn

v 128

HEEN " |
N.° de usuario
Simbolo:
usuario registrado
“nicio de sesidn 13

Cerrar sesidn

Tiempo de espera

Admin. de usuarios [
Re=stabl. contrasefa

12| 2 El ———

Fig. 75: Iniciar sesion

El cierre de sesion se efectua seleccionando la opcién de menu correspondien-
te y confirmando con la tecla £ . Una tecla en la esquina superior derecha del
indicador indica que el usuario ha iniciado sesion.

YWInicio de sesidn ¥
Cerrar sesidn
Tiempo de espera
Admin. de usuarios [

Restabl. contrasefa

LBEEEEE——|

1

YWInicio de sesidn

Iniciar sesidn
Tiempo de espera ik
Admin. de usuarios E

Restabl. contrasefa

IEEI?I

Fig. 76: Cerrar sesion
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5.3.2 Tiempo de espera

Ruta: \Inicio de sesiéon\Tiempo de espera
Nivel: 2

Si el dispositivo ha pasado al modo de configuracion y no se pulsa ninguna te-
cla, el dispositivo regresa al modo de operacion una vez transcurrido un perio-
do de tiempo definido. Con el parametro Tiempo de espetra se define es-
te periodo de tiempo.

La introduccion del valor se realiza en minutos. El intervalo de valores com-
prende de 0 ... 60 min. Si se introduce el valor 0 min, la funcién de tiempo de
espera se desactiva.

Una vez transcurrido el tiempo de espera establecido, se cierra la sesion de un
usuario registrado mientras el dispositivo pasa al modo de funcionamiento.

Sin embargo, si se desactiva la funcion de tiempo de espera, el usuario perma-
nece registrado indefinidamente. El cierre de sesion debe realizarse entonces
manualmente.

13- El simbolo de la llave tiene por objeto senalar este posible estado no deseado.

5.3.3 Administracion de usuarios
Ruta: \Inicio de sesion\Admin. de usuarios

Nivel: 2
Admin. de usuarios T
U=zuario 1 b
U=suario 2 F
U=suario 3 b
Administrador b

NER ——— . |

Fig. 77: Administracion de usuarios

El menu de inicio de sesidén incluye los siguientes parametros y submenus:

Nombre del menu Descripciéon

U=uario 1 F  Esta opcion de menu se utiliza para

Usyario 2 p  gestionar los derechos del usuario co-
. rrespondiente.

Usuario 2 J P

Administrador F  En este menu se define la contrasefia

del administrador.

Atrdas *. Representa la salida (Exit) del menu
"Administracion de usuarios". De este
modo se regresa al menu principal.

Los menus de los usuarios son idénticos, por ello se describe a modo de ejem-
plo el menu del usuario 1.
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5.3.3.1 Usuario 1

Ruta: \Inicio de sesion\Admin. de usuarios\Usuario 1
Nivel: 3

v suario 1 T
U=zuario 1 activa O
Contras. usuario 1
Fermisos usuario 1 [
Atrdas +.

12| 2 El ———

Fig. 78: Usuario 1

Nombre del menu Descripcion

U=zuario 1 activo O Este parametro permite activar el
usuario.

Contras. usuario 1 Con este parametro se define la con-
trasefa del usuario 1.

Fermisos usuario 1 F  Con este menu se definen los dere-
chos del usuario 1.

Atrdas *. Esto representa la salida (Exit) del me-

na Usuario1. De este modo se regresa
al menu Administracion de usuarios.

El parametro suario 1 activa habilita al usuario 1:

O Usuario desactivado
E Usuario activado

El parametro Contras. usuario 1 permite asignar la contrasena del
usuario. La contrasefia 000 esta asignada de fabrica. Sélo se pueden utilizar
contrasefias numéricas de 000 a 999.

56/136 BA_ES_FT90



FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH Manejo | 5

1T

BA_ES_FT90

‘T

5.3.3.1.1 Permisos del usuario 1

Ruta: \Inicio de sesion\Admin. de usuarios\Usuario 1\Permisos usuario 1
Nivel: 4

Fermisos usuario 1 T
Mostrar config. O
Editar config. O

O
O

Actualiz. firmware
Admin. de usuarios

BB/ |

Fig. 79: Permisos del usuario 1

Nombre del menu Descripcion

Mostrar confia. O Con este parametro se asigna el per-
miso de lectura.

Editar contig. O Con este parametro se asigna el per-
miso de lectura/escritura.

Actualiz firmware O Con este parametro se asigna el per-
miso para realizar una actualizacion.

Admin. de usuarios=s O Con este parametro se asigna el per-
miso para la administracion de usua-
rios.

Atras *. Representa la salida (Exit) del menu

Permisos usuario 1. De este modo se
regresa al menu Usuario 1.

El parametro Mo=strar confia. permite definir si el usuario esta autorizado
a leer la configuracién. La activacion del permiso de lectura se representa me-
diante el simbolo de un lapiz tachado. De este modo se indica que no se dispo-
ne de permiso de escritura.

El permiso de lectura/escritura se asigna con el parametro Editar config.

Este permiso permite al usuario modificar la configuraciéon. Se permite acceder
al menu Servicio técnico. Sin embargo, el permiso para administrar usuarios y

la actualizacion del firmware permanecen bloqueados.

Con el parametro Actualiz. firmware se concede el permiso para actuali-
zar el firmware.

Con el parametro Admin. de usuarios se concede el permiso para modifi-
car los derechos de los usuarios.

Un usuario con todos los permisos no puede acceder al menu de administrador
ni restablecer las contrasefas a los ajustes de fabrica.
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5.3.3.2 Administrador

534

Ruta: \Inicio de sesién\Admin. de usuarios\Administrador

Nivel: 3

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Yo wAdministrador T

Contrasefa admin.
Atras t.

12| 2 El ———

Fig. 80: Administrador

Con el parametro Contrasefa admin. se asigna la contrasefia para el ad-
ministrador. El administrador tiene acceso ilimitado a todos los menus y para-

metros.

Restablecer contrasenas

Ruta: \Inicio de sesion\Restabl. contrasefia

Nivel: 2

YWInicio de sesidn

Cerrar sesidn
Tiempo de espera
Admin. de usuarios [

Restabl. contrasefa

NERETE—, |

1

iRestablecer las
contrasefMas a
palores prradet.?

Euncel.m
NEE /" |

Fig. 81: Restablecer contrasefias

Todas las contrasefias estan configuradas por defecto con el valor 000. Esta
accion solo puede ser realizada por el administrador. Los permisos de usuario
establecidos se mantienen.
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5.4 Configuracion de parametros

BA_ES_FT90

El dispositivo también se puede configurar en un PC mediante el software in-
Touch®. A continuacion, el conjunto de parametros preparado se transfiere al
FT90 a través de la interfaz USB.

/\ ADVERTENCIA

Configuraciéon en atmésferas potencialmente explosivas

La carcasa no debe abrirse dentro de la zona ATEX. Por esta razon, la configu-
racion y las actualizaciones del firmware a través de la interfaz USB deben rea-
lizarse exclusivamente fuera de la atmaosfera potencialmente explosiva.

Ruta: \Configuracion

Nivel: 1
YWConfiguracidn T
Canal 1 b
Canal 2 [
Canal 3 [
NEA |

Fig. 82: Configuracion de parametros

Los parametros y menus se describen para un dispositivo con tres canales. Por
tanto, los indicadores representados y las descripciones pueden variar para un
dispositivo con dos canales.

Nombre del menu Descripcion

Entradag B Con este menu se puede configurar la
entrada.

Canal 1 F  Con este menu se configura el 1er ca-
nal de medicion.

Canal 2 F Con este menu se configura el 2do ca-
nal de medicion.

Canal 2 F  Con este menu se configura el 3er ca-
nal de medicion.

Salida analdaica F  Con este menu se configuran las sali-
das analdgicas.

Salida conmutacidn F  Con este menu se configuran las sali-
das de conmutacion.

Indicador F  Con este menu se configura el indica-
dor.

Modbws RTU F  Este menu solo esta disponible para

los dispositivos Modbus y se utiliza pa-
ra configurar la interfaz.

Atrdas *. Representa la salida (Exit) del menu
de configuracién. De este modo se re-
gresa al menu principal.
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5.4.1 Entrada

Con la introduccién del software 1.41, el FF90 sera sustituido por el sensor
FF12, que también se entregara como repuesto en el futuro. Para mantener la
compatibilidad de dispositivos mas antiguos durante una actualizacién de firm-
ware, ahora es posible elegir entre ambos tipos de sensores.

Ruta: \Configuracion\Entrada
Nivel: 2

Yo AEntrada T

T.i.F'l:l IjE Sensar
Atrdas ry

EEH 1 1 |

Fig. 83: Entrada

Nombre del menu Descripcion

Tipo de =ensor F  Con este menu se puede seleccionar
el tipo de sensor.

Atrdas *. Representa la salida del menu. Se

vuelve al menu de configuracion.
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5.4.1.1 Tipo de sensor

Ruta: \Configuracion\Entrada\Tipo de sensor
Nivel: 3

WohoATipo de sensor T

Predeterminado )

FF32& &
L
+

FF1z
Atrdas

EEH 1 1 |

Fig. 84: Tipo de sensor

Campo de opciones

Nombre del menut Descripcion

FPredeterminando @ Deteccion automatica del tipo de sen-
sor conectado.

FF2& 27 Seleccion manual del tipo de sensor
antiguo.

FF1z 2} Seleccion manual del tipo sucesor (a
partir del firmware 1.41).

Atras t.

Representa la salida del menu. Se

vuelve al menu de entrada.

NOTA

Deteccion automatica

Si se selecciona la opcion Predeterminado | los sensores de tipo FF90 y
FF12 se reconocen automaticamente tras la instalacién (sustitucion). Si no se
reconoce el sensor, seleccione el tipo de sensor manualmente.

D> Los sensores pueden clasificarse de la siguiente manera:
1. Todos los sensores FF12 estan etiquetados en la tapa.

2. Este etiquetado falta en los sensores FF90.

FF12
FA2132754

FF12 FF90
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5.4.2 Canal1

La parametrizacion de los canales es practicamente la misma para todas las
versiones. Sin embargo, hay que tener en cuenta lo siguiente:

Version de 2 canales Version de 3 canales
Canal1 Temperatura Canal 1 Presion diferencial

5.4.2.1 Version de 2 canales [temperatura]
Ruta: \Configuracién\Canal 1

Nivel: 2
Canal 1 I
Madicidn C1 k
Formato nimero C1 k
Cambio de color C1 b
Atras .
EEH 1 1 |
Fig. 85: Canal 1

Nombre del menu Descripcion

Medician C1 F En este menu se parametriza la entra-
da del canal de medicion.

Formato ndmero C1 F  En este menu se ajustan los decimales
para la visualizacion del valor medido
del canal de medicion.

Cambio de color C1 P En este menu se parametrizan los
cambios de color del canal de medi-
cion.

Atrdas *. Representa la salida del menu. Se

vuelve al menu de configuracion.

Senalizador [»> Page]
4D « Medicién C1 [ 66]
4

* Formato de niumero C1 [ 80]
» Cambio de color C1 [ 81]
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5.4.2.2 Version de 3 canales [presién diferencial]

Ampliacién del menu

Ruta: \Configuracién\Canal 1
Level: 2

Fig. 86: Canal 1

Nombre del menu
Modo C1

Medicidn C1

Yo hCanal

Modo C1

Medicidn C1

k
]
Curwa caract. C1 [
Formato ndmerao C1 [

12| 2 El ———

Curwa caract. C1

Formato nomera C1 [
Cambio de color C1 ]
Atras *

Senalizador [» Page]

Modo C1 [ 65]

Medicion C1 [+ 66]
Curva caracteristica C1 (ampliacién del menu) [ 73]

Formato de numero C1 [ 80]
Cambio de color C1 [+ 81]

Descripcion

Este menu permite seleccionar funcio-
nes definidas para el canal de medi-
cion.

En este menu se parametriza la entra-
da del canal de medicion.

Este menu se muestra en funcion del
modo seleccionado.

En este menu se ajustan los decima-
les para la visualizacion del valor me-
dido del canal de medicion.

En este menu se parametrizan los
cambios de color del canal de medi-
cion.

Representa la salida del menu. Se
vuelve al menu de configuracion.
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5.4.2.2.1 Modo C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Modo C1\
Nivel: 3

Yo wModo C1 T Campo de opciones
Lime=al )
Caudal e
Tabla L]
Caudal volumétrico ]

02| 3 B =o——

Fig. 87: Modo C1

En este menu se pueden seleccionar varios modos de funcionamiento para el
1er canal de medicion (C1). El modo seleccionado se muestra a través del bo-
tén de seleccion.

Valor del parametro Descripcion

Lim=al Curva caracteristica lineal de entrada

Caudal Mediciones de caudal en un orificio de
medicion

Tabla Mediciones de nivel de llenado en los
depositos

Caudal walumétrico Mediciones del caudal volumétrico en
sistemas de ventilacion

Funcidan lineal Funcion matematica
f(x)=mx +b

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Canal
1.

Cada uno de estos modos de funcionamiento requiere una configuracion dife-
rente de la curva caracteristica. Por ello, el menu de llamada tras la salida se
completa con la ampliacion del ment Curwa caracteristica C1 | que
permite configurar la curva caracteristica del modo seleccionado.

El modo de operacién Lineal constituye una excepcion. La ampliacién del menu

no es necesaria, porque la configuracién sélo se realiza en el menu
Medicidn C1 .

Véase también
Curva caracteristica C1 (ampliacién del menu) [ 73]
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5.4.2.2.2 Medicion C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\
Nivel: 3

Y aMedicidn Cl T

Unidad rango med. C1
Inicio rango med. C1
Fin rango med. C1
Amortiguacian C1

12| 3 B =a——

Fig. 88: Medicién C1

En este menu, el rango de entrada lineal se configura independientemente del
modo de operacién establecido.

Nombre del menu Descripcion

Unidad rango med. C1 F  En este menu se establece la unidad
de medida de la magnitud fisica a me-
dir.

Inicio rango med. C1 Este parametro define el inicio del ran-
go de medicion.

Fin rango med. C1 Este parametro define el final del ran-
go de medicion.

Amortiguacidn C1 El parametro Amortiguacion permite
para amortiguar el indicador.

Off=et C1 Con el parametro Offset se desplaza la
curva caracteristica.

Mentana punto @ C1 Solo en dispositivos con medicién

de presion diferencial.

El parametro Ventana de punto cero

define una zona alrededor del punto

cero para la que el valor mostrado se
pone a cero.

Limitacidn O Esta propiedad determina si los limites
de rango de medicion establecidos
afectan también a la indicacién de va-
lor de medicion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal 1

NOTA
Unidad del rango de medida

El menu anterior esta estructurado de la misma manera para los canales 2 y 3.
Sin embargo, para la variable medida "Humedad" se omite el menu de la uni-
dad, ya que la humedad se mide en la unidad [%RH] y, por lo tanto, se omite la
seleccion de una unidad.
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5.4.2.2.2.1 Rango de medicion C1 unidad
Presién diferencial
Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\Unidad rango med. C1
Nivel: 4
Unidad rango med. C1 7
EEH 1 1 |
Fig. 89: Unidad rango med. C1
Unidades de presion implementadas:
Unidad Descripcion
bar bar Unidades métricas y Sl
mbar milibares
Fa Pascal
kFa kilo Pascal
MFa Mega Pascal
F=1i Libras de fuerza por pulgada Unidades angloamericanas (unida-
cuadrada des imperiales)
inHz0 pulgada de columna de agua
mmHz0 mm de columna de agua Unidades historicas
mmH3 mm de columna de mercurio

Al cambiar la unidad de presion, todos los parametros se convierten automati-
camente.

Temperatura

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicién C1\Unidad rango med. C1
Nivel: 4

Fargo med. C1 unidad T

c ]
<F L]
Atrdas +.

LBERE———|

Fig. 90: Unidad rango med. C1

Unidades de temperatura implementadas:

Unidad Descripcion
=T Celsius Unidades métricas y Sl
“F Fahrenheit Unidades angloamericanas (unida-

des imperiales)
Humedad

La unidad de humedad esta configurada permanentemente en # HR
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5.4.2.2.2.2 Rango de mediciéon C1 inicio

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\Inicio rango med. C1
Nivel: 4

Inicio Fango med. C1 T

020.600 e

[Edicién]| [ [Cancel ]

A 2| 3 B =a——

Fig. 91: Inicio rango med. C1

Aqui se introduce el valor inicial del rango de medicion. Esta entrada afecta di-
rectamente a la sefal de salida. Esto no afecta directamente al indicador.

La unidad, el rango de valores y sus limites se muestran automaticamente.

En la configuracién de fabrica, se define para cada dispositivo el lamado rango
de medicion de base. Este rango de medicidn de base esta definido por el codi-
go de pedido y se indica en la placa de caracteristicas como "rango de medi-
cion”.

Con los parametros Inicio ramgo med. C1 y Fin rango med. C1 se
configura el rango de entrada del canal de medicion C1.

Dispersion (Turn down)

La curva caracteristica puede extenderse dentro del rango de medicion de ba-

se. La dispersion es la relaciéon entre el rango de medicidn de base y el interva-
lo de medicion ajustado, y puede ser de un maximo de 4:1. Es decir, la diferen-
cia entre los dos valores Imicio ramgo med. C1 y Fin rango med. C1

debe ser al menos el 25% del rango de medicion de base.

- Rango de medicién de base >

| : : —— : : '

[ 0 |
-1 -0,75 -0,50 -0,25 0 +0,25 +0,50 +0,75 +1

Rango de medicién ajustado
Fig. 92: Turn down

La dispersion de la curva caracteristica sélo afecta directamente a la sefial de
salida. Al activar el parametro Limite | el rango de indicacion también se limi-
ta al rango de indicacion ajustado.

Gradiente de la curva caracteristica

Cuando Imicio ramgo med. C1 < Fin Fango med. 1 esto resulta en
una curva caracteristica creciente. La sefial de salida aumenta al aumentar la
presion.

Cuando Imicio ramao med. C1 > Fin rango med. C1 esto resulta en
una curva caracteristica decreciente. La sefal de salida disminuye al aumentar
la presion.
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Rango med. C1 fin

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\Fin rango med. C1
Nivel: 4

Fin rango med. C1 T

080.600 .

[Edicién] [ [Cancel]

12| 3 B =a——

Fig. 93: Fin rango med. C1

Aqui se introduce el valor final del rango de medicion. El rango de valores y sus
limites se muestran automaticamente.

Amortiguaciéon C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicién C1\Amortiguacién C1\
Nivel: 4

Amortiguacidn C1 T

0 -

[Edicién] [l [Cancel]
EEH 1 1 |

Fig. 94: Amortiguacion C1

Si durante el funcionamiento se observa que la indicacion de valor de medicion
es muy inestable, se puede estabilizar con el parametro Amor-tiguacicn

C1.
El rango de valores comprende de 0 a 30 s.

El pardametro produce el mismo efecto que un estrangulador capilar. Tenga en
cuenta que la amortiguacion sdlo afecta a la entrada de la sefial. Esto no afecta
a la célula de medicioén en si. El valor del parametro define el periodo de tiempo
hasta que la amplitud alcanza el 90 %. Un valor de Os significa que no se pro-
duce amortiguacion.
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5.4.2.2.2.5 Offset C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\Offset C1
Nivel: 4

oL O ffset C1 T

0.000 .

[Edicién]| [ [Cancel ]
IBREE| EI.EIE'."F/G||

Valor de medicién actual

Fig. 95: Offset C1

Si la indicacion de valor de medicién muestra una desviacion en el punto cero,
puede corregirse con el parametro Dffset C1 .

El rango de valores comprende un tercio del rango de medicién de base.

Abajo a la derecha se muestra el valor de medicion actual. Durante la introduc-
cion, el parametro de Offset ajustado repercute inmediatamente en los valores
de medicion. Tenga en cuenta que la ventana del punto cero y la amortiguacion
no estan activas durante el ajuste del Offset.

A

Curva caracteristica real

Valor de medicién

Presién diferencial

Curva caracteristica ideal / i
N\

'Offset

Fig. 96: Error de offset

El parametro provoca un desplazamiento de toda la curva caracteristica en la
direccioén de la curva caracteristica ideal.
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5.4.2.2.2.6 Ventana de punto cero C1

iNOTA! Este menu soélo esta disponible para dispositivos con canal de
presion diferencial.

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicién C1\Ventana punto 0 C1
Nivel: 4

Ventana de punto B C1 T

000.000 ra

[Edicién] [l [Cancel]
EE@H 1 1 |

Fig. 97: Ventana de punto cero C1

Durante el funcionamiento normal, un indicador inestable no suele molestar,
pero si cuando esta en reposo y se espera un valor de medicion cero. Precisa-
mente para ello sirve el parametro Yentana punto @ C1 |

El rango de valores comprende un tercio del rango de medicion de base.

Valor del indicador

Presion diferencial

X X 2x

Véntana de punto ce‘ro

Fig. 98: Ventana de punto cero

El valor del parametro (x) define un rango alrededor de cero, la llamada venta-
na del punto cero. Todos los valores de medicion dentro de esta ventana se
muestran como cero. Soélo cuando la presién se encuentra fuera de la ventana
establecida, el indicador deja de mostrar el valor cero.

En el rango de hasta el doble del valor del parametro (2x) se realiza una aproxi-
macion lineal. Solo a partir del doble de presion del valor ajustado para la ven-
tana del punto cero vuelven a coincidir los valores de medicién y el indicador.
De este modo se evitan saltos en el indicador.
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Ruta: \Configuracion\Canal 1\Medicion C1\

Nivel: 3

Fig. 99: Limite C1

b Medicidn C

Amortiguacian C1
Offset C1
Ventana punto B C1

Limite C1

LBEEE=—

Con esta propiedad se puede limitar la indicacién de valor de medicién al rango
de medicion definido con el parametro Inicio rango med. C1 y Fin
rargo med.C1 | La activacion o desactivacion se realiza pulsando la tecla

.
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5.4.2.2.3 Curva caracteristica C1 (ampliacion del menu)

5.4.2.2.31

BA_ES_FT90

iNOTA! Este menu soélo esta disponible para dispositivos con canal de
presion diferencial.

El menu cambia en funcion del modo de operacién establecido para el canal de
medicion.

La ampliacion del menu no existe en los dispositivos cuyo parametro Modo se
haya ajustado al valor lineal.

Curva caracteristica C1 (caudal)

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\
Nivel: 3

Yoo Curwg caract. C1 T

Indicador C1 unidad
Indicador Cl inicio
Indicador C1 fin

Atrdas *.

EEH 1 1 |

Fig. 100: Curva caracteristica C1 (caudal)

Nombre del menu Descripcion

Indicador C1 unidad Con este parametro se define la uni-
dad del caudalimetro. Se puede utilizar
un maximo de 5 caracteres.

Indicador C1 inicio Con este parametro se define el inicio
del rango de indicacion.

Indicador Cl1 fin Con este parametro se define el final
del rango de indicacion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Canal
1.

Esta funcién permite medir el caudal mediante el método de la presién diferen-
cial en un orificio de medicion. La presion diferencial es una medida del caudal:

q =\Ap

q: Caudal
Ap: Presion diferencial

La sefial de entrada radicada se indica como una sefial de 0 ... 100 %. Con el
parametro Indicador C1 unidad se puede asignar una unidad diferente
al valor visualizado. Con los parametros Indicador C1 inicio e
Indicador C1 fin se puede escalar el area de visualizacion a esta unidad.
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5.4.2.2.3.2 Curva caracteristica C1 (Tabla)
Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\

Nivel: 3
St ACUEUg caract, C1 F
Indicador C1 unidad
Tabla C1 k
Atras .
A 2|2 [E| ==r——
Fig. 101: Curva caracteristica C1 (Tabla)
Nombre del menu Descripcion

Indicador C1 unidad

Tabla C1
Atras

Con este parametro se define cual-
quier unidad para el valor de visualiza-
cion. Se puede utilizar un maximo de 5
caracteres.

En este menu se define la tabla.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
1.

Con la funcidon de tabla se puede corregir la curva caracteristica de entrada del
sensor en cualquier punto. Los cambios afectan al valor de visualizacién y a la

sefal de salida.

5.4.2.2.3.2.1 Tabla C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\Tabla C1

Nivel: 4

Sty Tabla C1 T

uglores

Hom. par
Valor de entrada 1
Valor de wisual. 1

Valor de entrada 2

LBEHE=

Fig. 102: Tabla C1

Nombre del menu
Hom. pares valores

Valor de entrada 1
Valor de wisual. 1
Malor de entrada 2
Malor de visugl.2

Valor de entrada 368

Valor de wisual. 28
Atras

Descripcion

Con este parametro se define el nime-
ro de pares de valores.

Rango de valores: 2 ... 30
Par de valores 1

Par de valores 2

Par de valores 30

Representa la salida del menu. Se
vuelve al menu de Curva caract. C1.

BA_ES_FT90
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Ejemplo:

Cada punto de interpolacion se define a partir de un par de valores formado por
VYalor de entrada x y Yalor de wisual. x . Elindice # indica el
numero del par de valores. Deben especificarse al menos dos pares de valores.
El nimero maximo de pares de valores es 30.

El primer par de valores se asigna al inicio del rango de medicion y el ultimo par
de valores al final del rango de medicion. La curva caracteristica se interpola li-

nealmente entre dos valores. Los valores de entrada deben ser o bien constan-
temente crecientes o bien constantemente decrecientes. Esto no es obligatorio

para los valores de visualizacion prescritos.

La tabla debe constar de 7 pares de valores © . De la sefial de entrada debe
utilizarse el rango de 20 ... 80 Pa. El rango de medicion de base es de 0 ... 100
Pa. El indicador debe mostrar 20 Pa al inicio del intervalo de medicion y 80 Pa
al final del mismo.

Rango de medicién de 0...100 Pa
base

Rango de medicién 20...80 Pa
Rango de visualizacién 10 ... 70 Pa
Sefal de salida 0...20 mA

El punto de valor 5 debe desplazarse de forma que la salida entregue 12 mA.
En el mentd Tabla C1 se introducen entonces los siguientes valores:
Entrada E1 E2 E3 E4 E5 E5 E6 E7
Valor [Pa] 20 30 40 50 60 56 70 80
Indicador A1 A2 A3 Ad A5 A5 A6 A7

Valor [Pa] 10 20 30 40 50 46 60 70
Salida[mA] O 3,33 6,66 10 13,33 12 16,66 20
7
20 mA A7
6
A6 y
12mA AS 4 Par de valores 5
10 mA '
s
g B8
3 NE
0mA

E1 E2 E3 E4 E5 E6 E7
RI Entrada RF

Fig. 103: Funcién de tabla

® Los valores de entrada se abrevian con E1...E7 y los de visualizacion con A1...A7

BA_ES_FT90
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5.4.2.2.3.3 Curva caracteristica C1 (Caudal volumétrico)

Ruta: \Configuracién\Canal 1\Curva caract. C1\
Nivel: 3

Yo wCurwa caract. C1 T

Indicador C1 unidad
Indicador C1 fin
Factor K C1
Densidad del qire C1

12| 3 B =a——

Fig. 104: Curva caracteristica C1 (Caudal volumétrico)

Nombre del menu Descripcion

Indicador Cl1 unidad F  Con este parametro se puede ajustar
una unidad para el indicador.

Indicador Cl fin Con este parametro se define el final
del area de visualizacion.

Factor K C1 Con este parametro se especifica el
factor de calibracion especifico del tipo
de orificio.

Densidad del qire C1 Con este parametro se puede especifi-

car la densidad del aire a la temperatu-
ra de funcionamiento.

Férmula C1 F  En este menu se selecciona la formula
de calculo.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
1.

Esta funcion permite medir el caudal volumétrico mediante el método de la pre-
sion diferencial.

q: Caudal volumétrico

k: Factor k res
Ap: Presioén diferencial q= ke Ap

Fig. 105: Formula basica del caudal volumétrico

Para medir el caudal volumétrico, el ventilador esta provisto de un dispositivo
de medicion. Cada fabricante especifica un factor K para su ventilador. Este se
registra con el parametro Factor K C1 .

Las formulas de calculo de los fabricantes pueden diferir de la formula basica.

Por ello, se debe seleccionar el fabricante del ventilador empleado en el menu
Férmula C1 .

Como el volumen de un gas varia con la presion y la temperatura, para el cal-
culo se tiene en cuenta la presion atmosférica a la temperatura de funciona-
miento. El valor puede introducirse con el parametro Densidad del aire
Z1 . La densidad viene preajustada de serie a 1,2040 kg/m?. @

“ Este valor se corresponde con la densidad del aire a 20 °C a nivel del mar con una presion at-
mosférica de 1013,25 hPa y aire seco
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5.4.2.2.3.3.1 Indicador C1 unidad

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\Indicacion C1 Unidad

Nivel: 4
Indicador C1 unidad F
/=
cfm o
Atrds t
A 2|2 B ==———
Fig. 106: Indicador C1 unidad
Estan disponibles las siguientes unidades:
m®h Metros cubicos por hora Valor por defecto
I/s Litros por segundo
cfm Metros cubicos por minuto
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5.4.2.2.3.3.2 Férmula C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\Tabla C1
Nivel: 4

W Fdrmula C1 T

Predeterminado
Comefri

EEM Pap=st

Flakt Woods=s

(SR ] 5

12| 3 B =a——

Fig. 107: Férmula C1

La siguiente tabla recoge las formulas proporcionadas por los respectivos fabri-
cantes para calcular el caudal volumétrico.

Predeterminado

EBM Pabst — o
Ziel-Abegg q= k «VAp
SIEGLE + EPPLE
Comefri 2
Nicotra Gebhardt g= k - *Ap
p

Rosenberg
Flakt Woods 1

q= k *NAp

Fig. 108: Medicion del caudal volumétrico, féormulas de fabricantes

Medicion del caudal volumétrico en la boquilla de entrada

Camara del lado de aspiracion Boquilla de entrada
" m\ N/
q: Caudal volumétrico i -
k: Factor de calibracion \ ;'./ il
Ap: Presién diferencial — D {!f 3
p: Densidad e 1|
c: Coeficiente de caudal p —
D: Diametro
T 2
Formula basica g= C- e D?e p <Ap

Fig. 109: Medicion del caudal volumétrico

Por lo general, los ventiladores suelen estar provistos de una boquilla de entra-
da. La medicion del caudal volumétrico consta de uno o varios puntos de medi-
cion en la boquilla de entrada y un punto de medicién en la cdmara de aspira-
cion del ventilador. La presion diferencial entre los puntos de medicion se utiliza
para calcular el caudal volumétrico.

La férmula basica indicada es valida para un flujo sin fricciones ni pérdidas con
densidad constante. En la realidad se debe tener en cuenta, por tanto, un valor
de correccién por motivos de disefio y otros factores.

Los fabricantes de ventiladores han determinado el valor de correccion para ca-
da boquilla de entrada. Por lo general, estos valores se denominan factor de
calibracion o factor K'y pueden encontrarse en la hoja de datos o en el manual
de instrucciones del caudalimetro volumétrico.
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5.4.2.2.3.4 Curva caracteristica C1 (funcion lineal)

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Curva caract. C1\

Nivel: 3

Yoo wCurwq caract. C1 T

Indicador C1
Indicador C1
Indicador C1
Gradiente C1

unidad
inicio
fin

LBEHE=

Fig. 110: Curva caracteristica C1 (funcién lineal)

Nombre del menu
Indicador C1 unidad

Indicador C1 inicio
Indicador C1 fin

Gradiente C1

Off=et C1

Atras *

Con este menu se puede configurar la ¢
funcion lineal.

y=f(x)=mx+b

Descripcion
Con este parametro se define la uni-

dad del caudalimetro. Se puede utilizar
un maximo de 5 caracteres.

Con este parametro se define el inicio
del rango de indicacion.

Con este parametro se define el final
del rango de indicacion.

Con este parametro se define el gra-
diente (m) de la curva caracteristica li-
neal.

Con este parametro se define el inter-
valo del eje (b) de la curva caracteristi-
ca lineal.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
1.

urva caracteristica de salida como una

A A
100% Indicador fin
3] T Pz(leyz)
= = Y2
3 S
[0} (] i Y2- V1
he] Q
ﬁ he) Pl(xllyl) .
= £ vy Gradiente
@ X, - X
N i 2° M _ Y2V
- X =Xy
0% Indicador inicio
b
/ [ :33
6=
o
/ T T T T T T T I T T T T T T T T = X
1 Xl XZ
Presion diferencial

Fig. 111: Funcion lineal
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5.4.2.2.4 Formato de numero C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Formato namero C1
Nivel: 3

Yo wFormato nomero CF
+122456
+123456
+1234 565
+123456

12| 3 B =a——

Fig. 112: Formato de numero C1

(SR ] 5

Con este menu se puede determinar el nimero de decimales. Estan disponi-
bles todas las variantes tedricamente posibles.

Los decimales estan limitados por el rango de medicién. Con signo, punto deci-
mal y valor numérico, se dispone de 8 caracteres. La indicacion de valor de me-
dicién puede tener menos decimales que los establecidos en el formato numéri-
co.

formato de numero ajustado: *12345&

valor de medicidon actual: —-1234. 567
valor de medicién mostrado:  —1234.57

Sdlo se muestran dos decimales, ya que de lo contrario se superaria el nimero
maximo de 8 caracteres. El tltimo digito se redondea.

BA_ES_FT90
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5.4.2.2.5 Cambio de color C1

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Cambio de color C1
Nivel: 3

Cambio de color C1 T

Camb. C1 rojo-verde
Camb. C1 werde-rojo
Camb. C1 rojo-amar.

Camb. C1 amar. -wer-de

02| 3 B =o——

Fig. 113: Cambio de color C1

En este menu se establecen los umbrales de conmutacién para el cambio de
color de la retroiluminacion. Para que los umbrales de conmutacion sean efecti-
vos, la activacion del cambio de color debe realizarse en el menu Color LCD y
asignarse al canal de medicion C1 en el menu Asign. cambio color.

Nombre del menu Descripcion
Cam. Cl rojo-wverdes Umbrales de conmutacion para el
Cam. C1 verde-rojo cambio de color mencionado

Cam. C1 rojo-amar.
Cam. C1 amar. -wverde
Cam. C1 wverde-amat-.
Cam. C1 amar.—rojo

Hist. cam. color C1 Con este parametro se puede estable-
cer una histéresis para todos los um-
brales de conmutacion.

Ret. cam. col. C1 act. Con este parametro se puede estable-
cer un retardo de conexién para todos
los umbrales de conmutacion.

Fet. cam. col. C1 des. Con este parametro se puede estable-
cer un retardo de desconexion para to-
dos los umbrales de conmutacion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Canal
1.

Existen exactamente dos tipos de cambios de color que pueden ajustarse en el
mend Color LIZE . En funcion de ello, se ignoran determinados umbrales de
conmutacion. Asi por ejemplo, el umbral de conmutacion Camb. C1 amar-. -
vetr-de no es relevante para el cambio de color del tipo rojo/verde.

Los cambios de color permiten sefializar determinados estados de funciona-
miento mediante el color de la retroiluminacion.
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5.4.2.2.5.1 Cambio de color C1 tipo: rojo/verde

Para este tipo de cambio de color son relevantes los siguientes umbrales de
conmutacion:

| Rango de medicién de base |

™~ ™
Fig. 114: Cambio de color rojo- verde
RI Inicio rango med. C1 Véase el menu Medicidn C1

[ 66]
$1 Cam. Cl rojo-verde
S$2 Cam. Cl verde-rojo
RF Finramngo med. C1 Véase el menu Medicidn C1 :
[ 66]
Ejemplo: Introduccién del umbral de conmutacién rojo/verde
Ruta: \Configuracion\Canal 1\Cambio de color C1\Cam. C1 rojo—verde
Nivel: 4
Cam. C1 rojo-verde I
25000 ra
[6F] [Eane=1]
EEl—F L R |
Fig. 115: Cambio de color C1 rojo- verde
Los demas umbrales de conmutacion se introducen de la misma manera.
5.4.2.2.5.2 Cambio de color C1 tipo: rojo/amarillo/verde

Para este tipo de cambio de color son relevantes los siguientes umbrales de
conmutacion:

| Rango de medicién de base |

| |

NN AVARILo [VERDER AWARILO JNGION
Fig. 116: Cambio de color rojo/amarillo/verde
RI Inicio rango med. C1 Véase el menu Medicidn C1 ;[ 66]
S1  Cam. Cl rojo-amar.
S2 Cam. Cl amar.-uwerdes
S3 Cam. Cl verde-amar.
S4 Cam. Cl amar.-rojo
RF Finrarnao med. C1 Véase el menu Medicidn C1 ;[ 66]
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Ejemplo:

Rojo > Amairillo > Verde

Canal 1: rango de medicién de base: 0 ... 100 Pa

El rango de medicion esta ajustado a 10 ... 90 Pa. El rango verde debe ser de

0 ... 60 Pa. A continuacion, comienza el intervalo critico (amarillo) hasta 70 Pa.
Aqui comienza el rango rojo, que se extiende hasta el final del rango de medi-
cion a 90 Pa. Los cambios de color inferiores rojo-amarillo y amarillo-verde se

desactivan.

Rango de medicién de base
0 100 Pa

‘ 5 10 60 70 1) ‘

(3 (4 )
s
(52

Fig. 117: Ejemplo cambio de color rojo/amarillo/verde

RI Inicio rango med. C1 10 Pa
S1  Cam. Cl rojo-amar, 5 Pa <RI
S2 Cam. Cl amar.-wverdea 5 Pa <RI
S3  Cam. Cl verde-amar. 60 Pa
S4 Cam. Cl amar.-rojo 70 Pa
RF Fin ramgo med. C1 90 Pa

Los cambios de color inferiores S1 y S2 se "desactivan” fijando los valores um-
bral fuera del rango de medicion. Si los valores umbral estuvieran situados
exactamente al principio del rango de medicién, el indicador se iluminaria en ro-
jo en el punto cero.

La razoén reside en la prioridad de los colores. El color rojo tiene prioridad sobre
el amarillo, que a su vez tiene prioridad sobre el verde.

BA_ES_FT90
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5.4.2.2.5.3 Cambio de color C1 histéresis

Modo de accion:

Nivel de peligro

Umbrales de conmutacion

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Cambio de color C1\Hist. camb. color C1
Nivel: 4

Hist. camb. color C1 T

10.000 rq
[OK]|Cancel.|
12| =[5 =o—

Fig. 118: Camb. color C1 histéresis

Con este parametro se define una histéresis para los umbrales de conmutacién
de los cambios de color. La histéresis ajustada se aplica a todos los umbrales
de conmutacién simultaneamente. La entrada se realiza como un valor de pre-
sion en la unidad actual. El intervalo de valores admisible se especifica automa-
ticamente.

Los colores simbolizan los siguientes niveles de peligro:

Color Nivel de peligro Estado de funcionamiento

Verde 0 Normal
Amarillo 1 Advertencia
rojo 2 Peligro

A continuacién se representa a modo de ejemplo el cambio de color rojo/amari-
llo/verde. Hay un total de cuatro umbrales de conmutacion (S1...S4) en los que
se produce un cambio de color. Sin histéresis, se obtiene la siguiente figura.

| Rango de medicion |

~ >
2 1 0 1 2

S1 S2 S3 S4

Fig. 119: Cambio de color (sin histéresis)

El parametro Hi=t camb. color C1 define una distancia al umbral de con-
mutacién. El cambio de color con histéresis se produce entonces del siguiente
modo:

84/136
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(i) Umbrales de conmutacioén inferiores S1y S2

Cuando el color cambia de un nivel de peligro superior a otro inferior, la histére-
sis tiene efecto a medida que aumenta la sefal.

S1

sefial ascendente

]
sefal descendente

Fig. 120: Ejemplo: Histéresis S1
(ii) Umbrales de conmutacién superiores S3 y S4

Cuando el color cambia de un nivel de peligro inferior a otro superior, la histére-
sis tiene efecto a medida que disminuye la sefial.

sefal ascendente
[

sefal descendente

Fig. 121: Ejemplo: Histéresis S4
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5.4.2.2.5.4 Cambio de color C1 Retardo activado

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Cambio de color C1\Ret. cam. col. C1 act.
Nivel: 4

Ret. cam. col. C1 act. T

0 -
Ecicion | 28] EEEEN
02| 3 | B ———re——

Fig. 122: Cambio de color C1 Retardo activado

El retardo de conexidn tiene efecto cuando se cambia de un nivel de peligro in-
ferior a uno superior.

5.4.2.2.5.5 Cambio de color C1 Retardo desactivado

Ruta: \Configuracion\Canal 1\Cambio de color C1\ Ret. cam. col. des.
Nivel: 4

Fet. cam. col. C1 des. T

0 -
[ [ =]
EEH 1 1 |

Fig. 123: Cambio de color C1 Retardo desactivado

El retardo de desconexion tiene efecto cuando se cambia de un nivel de peligro
superior a uno inferior.

Esto resulta en la siguiente relacion entre el retardo y el cambio de color:

senal ascendente

'
Nivel de peligro AvARILLO [RVERDEN AvAriLLO [NRCICENN
2 1 0 1 2

S1 S2 S3 S4

Retardo e —— — ]

tDESACTIVADO tDESACTIVADO tACTIVADO

- i tacvano

sefial descendente

- -
2 1 0 1 2
$1 S2 S3 S4
Retardo _E—_ :—

- [ —

tACTIVADO

P T
tACTIVADO §tDESACTIVADO §tDESACTIVADO

Fig. 124: retardo del cambio de color
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5.4.3 Canal 2

La parametrizacién de los canales es practicamente la misma para todas las
versiones. Sin embargo, hay que tener en cuenta lo siguiente:

Versioén de 2 canales Version de 3 canales
Canal 1 Temperatura Canal 1 Presion diferencial
Canal2 Humedad Canal 2 Temperatura

Canal 3 Humedad

5.4.3.1 Version de 2 canales [humedad]

Ruta: \Configuracién\Canal 2
Nivel: 2

WohCanal 2 T

Medicidn C2

k
]
Curwa caract. C2 k
Formato de ntmerao T2 »

EEH 1 1 |

Fig. 125: Canal 2

Nombre del menu Descripcion

Modo C2 F  En este menu se define la variable fisi-
ca medida para el sensor de humedad.

Medicidn C2 F  En este menu se parametriza la entra-

da del canal de medicion.

Ampliacién del menu Curwg caract. C2 Este menu se muestra en funcion del

modo seleccionado.

Formato numérico C2 F  En este menu se ajustan los decimales
para la visualizacion del valor medido
del canal de medicion.

Cambio de color C2 F  En este menu se parametrizan los
cambios de color del canal de medi-
cion.

Atrdas *. Representa la salida del menu. Se

vuelve al menu de configuracion.

Senalizardor [» pagina]
4D + Modo C2 [ 88]
» Curva caracteristica C2 [ 89]
Las explicaciones posteriores de los menus son idénticas a las del canal 1.
* Medida C2 [ 66]
» Formato numérico C2 [ 80]
» Cambio de color C2 [ 81]
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5.4.3.1.1 Modo C2

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Modo C2\

Nivel: 3

FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Y Modo C2

T Campo de opciones

Humedad relativa i

Humedad absoluta |
o
o

Punto de rocio
Entalpia

LBEHE=

Fig. 126: Modo C2

Valor del parametro
Humedad relativa ()

Humedad absoluta i

Punto de rocio )

Entalpia L

Atras +

88/136

Descripcion

Con esta opcion se mide la humedad
relativa y se expresa en [% HR].

La humedad relativa depende de la
temperatura y la presioén del sistema
termodinamico.

Con esta opcion se calcula la hume-
dad absoluta a partir de la temperatura
ambiente y la humedad relativa. Se ex-
presa en [g/m?].

Si se excede la humedad absoluta, se
produce condensacion.

Con esta opcion se calcula la tempera-
tura del punto de rocio y se expresa en
[*C] o [°F].

En el punto de rocio, el contenido de
vapor de agua del aire es maximo.

Con esta opcidn se calcula la entalpia
especifica. Indica cuanta entalpia hay
por kilogramo y se expresa en [kJ/kg].

La entalpia es una medida de la ener-
gia de un sistema termodinamico.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
2.
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5.4.3.1.2 Curva caracteristica C2 (ampliacion del menu)
5.4.3.1.2.1 Curva caracteristica C2 (humedad absoluta)

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Curva caract. C2\
Nivel: 3

oL ACuPwa caract. C2 T

Indicador C2 inicio

Indicador C2 fin
Atrdas +.

LBERE=———|

Fig. 127: Curva caracteristica C2 (humedad absoluta)

Nombre del menu Descripcion

Indicador C2 inicio Con este parametro se define el inicio
del rango de indicacion.

Indicador C2 fin Con este parametro se define el final
del rango de indicacion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Canal
2.
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5.4.3.1.2.2 Curva caracteristica C2 (punto de rocio)

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Curva caract. C2\
Nivel: 3

Yo A Curwa caract. C2 T

Indicador C2 unidad

Indicador C2 inicio
Indicador C2 fin
Atrdas +.

12| 3 B =a——

Fig. 128: Curva caracteristica C2 (punto de rocio)

Nombre del menu Descripcion

Indicador C2 unidad F  Con este menu se define la unidad del
rango de visualizacion.

Indicador Cl inicio Con este parametro se define el inicio
del rango de indicacion.

Indicador C1 fin Con este parametro se define el final
del rango de indicacion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
2.

5.4.3.1.2.2.1 Indicador C2 unidad

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Curva caract. C2\Indicacion C2 Unidad
Nivel: 3

Indicador C2 unidad T

c ]
°F ]
Atrdas +

12| 3 B =a——

Fig. 129: Indicador C2 unidad

Nombre del menu Descripcion

s @  Valor predeterminado

== L

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Curva
caract. C2.
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5.4.3.1.2.3 Curva caracteristica C2 (entalpia)

Ruta: \Configuracion\Canal 2\Curva caract. C2\
Nivel: 3

Yo wCurwq caract. C2 T

Indicador C2 inicio

Indicador C2 fin
Atrdas *.

02| 3 B =o——

Fig. 130: Curva caracteristica C2 (entalpia)

Nombre del menu Descripcion

Indicador C2 inicio Con este parametro se define el inicio
del rango de indicacion.

Indicador C2 fin Con este parametro se define el final
del rango de indicacion.

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De

este modo se regresa al menu Canal
2.
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5.4.3.2 Version de 3 canales [temperatura]

Ruta: \Configuracién\Canal 2
Nivel: 2

WohCanal 2

Medicidn C2
Formato de numero C2
Cambio de color C2 [

Atrdas

t.

LBEHE=

Fig. 131: Canal 2

Nombre del menu

Medida K2 )
Formato numérico K2 ]
Cambio de color K2 ]
Atras *

Senalizardor [» pagina]

Descripcion

En este menu se parametriza la entra-
da del canal de medicion.

En este menu se ajustan los decimales
para la visualizacion del valor medido
del canal de medicion.

En este menu se parametrizan los
cambios de color del canal de medi-
cion.

Representa la salida del menu. Se
vuelve al menu de configuracion.

4D Las explicaciones de los menus son idénticas a las del canal 1.

* Medida K2 [ 66]
* Formato numérico K2 [ 80]
« Cambio de color K2 [ 81]
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C3: Humedad

Ampliacién del menu

5.4.4 Canal 3

La configuracion de los canales es practicamente la misma en todas las versio-
nes. Sin embargo, se debe tener en cuenta lo siguiente:

Versioén de 2 canales
Canal 1 Temperatura
Canal 2 Humedad
Canal 3 se omite

Version de 3 canal

Ruta: \Configuracion\Canal 3
Nivel: 2

Nombre del menu
Modo C3

Medicidn C3

Formato de nomerao C3

Cambio de color C3

Atras

Seializador [» pagina]

e Modo C3
e Curva caracteristica C3

* Medicion C3
¢ Formato de numero C3
e Cambio de color C3

Version de 3 canal

Canal 1 Presion diferencial
Canal 2 Temperatura
Canal 3 Humedad

Descripcion
En este menu se define la magnitud fi-

sica de medicion para el sensor de hu-
medad.

En este menu se configura la entrada
del canal de medicién.

En este menu se ajustan los decimales
para la indicacién de valor de medicion
del canal de medicion.

En este menu se configuran los cam-
bios de color del canal de medicion.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu de confi-
guracion.

Las explicaciones sobre los menus son idénticas a las del canal 1.

BA_ES_FT90
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5.4.4.1 Version de 3 canales [Humedad]

Ampliaciéon del menu

Ruta: \Configuracion C3\Canal 3

Nivel: 2
b Canal 3 7
Moda C32 b
Medicidn C3 b
Curwg caract, C3 b
Formato ndmero C3 b

12| 2 El ———

Fig. 132: Canal 3

Nombre del menu Descripcion

Modo C3 En este menu se define la variable fisi-
ca medida para el sensor de humedad.

Medicidan C3 F  En este menu se parametriza la entrada

del canal de medicion.

Curuag caract, 02 Este menu se muestra en funcion del

modo seleccionado.

Formato ndmera C32 F En este menu se ajustan los decimales
para la visualizacion del valor medido
del canal de medicion.

Cambio de color C3 P  En este menu se parametrizan los cam-
bios de color del canal de medicion.
2k, *. Representa la salida del menu. Se

vuelve al menu de parametrizacion.

Senalizador [» pagina]
* Modo C3 [ 95]
* Curva caracteristica C3 [ 95]
Las explicaciones de los menus son idénticas a las del canal 1.
* Medicion C3 [ 66]
* Formato de numero C3 [ 80]
» Cambio de color C3 [ 81]
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5.4.41.1 Modo C3

Ruta: \Configuracion\Canal 3\Modo C3

Nivel: 3

Y Modo C3

Humedad relativa
Humedad ab=oluta
Punto de rocio
Entalpia

LBEEE=—

Manejo | 5

Campo de opciones

BA_ES_FT90

Fig. 133: Modo C3

Valor del parametro
Humedad relativa

Humedad ab=soluta

Punto de rocio

Entalpia

Atras

Descripcion

Con esta opcion se mide la humedad
relativa y se expresa en [% HR].

La humedad relativa depende de la
temperatura y la presién del sistema
termodinamico.

Con esta opcidn se calcula la hume-
dad absoluta a partir de la temperatura
ambiente y la humedad relativa. Se ex-
presa en [g/m?].

Si se excede la humedad absoluta, se
produce condensacion.

Con esta opcion se calcula la tempera-
tura del punto de rocio y se expresa en
[°C].

En el punto de rocio, el contenido de
vapor de agua del aire es maximo.

Con esta opcién se calcula la entalpia
especifica. Indica cuanta entalpia hay
por kilogramo y se expresa en [kJ/kg].

La entalpia es una medida de la ener-
gia de un sistema termodinamico.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu Canal
&

5.4.4.1.2 Curva caracteristica C3 ampliacion del menu

La ampliacién del menu para la curva caracteristica C3 depende del modo C3
seleccionado. Al igual que en el canal 2, aqui se definen los rangos de visuali-
zacion para las distintas magnitudes fisicas de humedad medidas.

Véase también

Curva caracteristica C2 (ampliacién del menu) [ 89]
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Version de 2 canales

Versioén de 3 canal
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5.4.5 Salida analégica
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El niUmero de salidas analdgicas depende de la version:

Version de 2 canales
Version de 3 canal

Ruta: \Configuracion\Salida analégica
Nivel: 2

2 salidas analégicas
3 salidas analdgicas

hhSalida analdgica T

Tipo de =alida 1

A=signacidn de =alida 1 »
Tipo de salida 2 [
A=signacidn de =alida 2 »

LBEHE=

Fig. 134: Salida analdgica

Nombre del menu
Tipo de =alida 1 ]

A=signacian de salida 1 ]
Tipo de =alida 2 ]

Asignacidn de salida 2 ]

Tipo de =alida 3 k

Asignacidn de salida 2 ]

Limite I min.
Limite I max.
Sefal de error I
Limite U min.
Limite L md.
Sefal de error U

Atrdas +

Descripcion
Con este menu se puede definir la se-
nal de salida para la salida 1.

En este menu se define el canal de
medicion al que se asigna la salida 1.

Con este menu se puede definir la se-
nal de salida para la salida 2.

En este menu se define el canal de
medicion al que se asigna la salida 2.

Con este menu se puede definir la se-
nal de salida para la salida 3.

En este menu se define el canal de
medicion al que se asigna la salida 3.

Parametro para el limite inferior de la
salida de corriente.

Parametro para el limite superior de la
salida de corriente.

Parametro para la sefial de error de la
salida de corriente.

Parametro para el limite inferior de la
salida de tension.

Parametro para el limite superior de la
salida de tension.

Parametro para la sefal de error de la
salida de tension.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu de con-
figuracion.

Los parametros de tipo y asignacion funcionan de forma idéntica para todos los
canales. Por ello, a continuacién se explican, a modo de ejemplo, los parame-

tros para el canal 1.

Lo mismo ocurre con los parametros de limitacién que se explican para la seal
de corriente. Si se cambia el tipo de sefal, se conservan los parametros intro-

ducidos para la sefal anterior.

BA_ES_FT90
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5.4.5.1

5.4.5.2

BA_ES_FT90
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Tipo de salida 1

Ruta: \...\...\Salida 1 Tipo
Nivel: 3

WohaTipo de Salidal T

Corriente A28 mA

Corriente 4..28 mA
Tensidn @..18 Y L]
Tensidn 2..18 ¥ ]

02| 3 B =o——

Fig. 135: Tipo de salida 1
Para la salida 1 pueden ajustarse las siguientes sefales:

Senales de corriente Senales de tension

0...20mA 0..10V
4...20 mA 2...10V
1..5V

Asignacion salida 1

Ruta: \Configuracion\Salida analégica\Salida 1 asignacion.
Nivel: 3

Asignacidn salida 1 T

Canal 1
Canal 2
Canal 3
Atrdas

EEH 1 1 |

R N ] iE)

Fig. 136: Asignacion salida 1

La asignacion de las salidas analdgicas a los canales se puede seleccionar li-
bremente. En un dispositivo con dos canales, el tercer canal esta oculto.
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Rango de seiial

5.4.5.3 Limites de las senales

iNOTA! Los parametros de limitacion se aplican a ambas sefiales de sali-
da.

La sefal de salida puede limitarse con los parametros de limitacion. Esto sirve
basicamente para prevenir mensajes de error en instalaciones conectadas a
continuacion mediante superaciones breves del rango de medicion. Como los
parametros de limitacién funcionan de la misma manera para ambos tipos de
sefal, solo se explican aqui para la sefal de corriente.

Los parametros Limite I min., Limite I max. y Sefial de error I
definen los limites de la sefal de medicién que no se pueden rebasar, indepen-
dientemente de la variable medida. Estos valores limite tienen prioridad sobre

el rango establecido en Inicio ramgo med. C1 y Fin rango med. C1 .
(5)

20 mA
Limite I mex.
Sefial de salida
Limite T min.
4 mA
Inicio Fango med. C1 Fin rango med. C1

- Rango de medicion de base »

Fig. 137: Limitacion de la sefial de salida

El valor fijado con el parametro Sefial de error I se emitira cuando el
dispositivo detecte un error interno y ya no pueda seguir trabajando correcta-
mente. A este respecto, debe tenerse en cuenta que no se pueden detectar to-
dos los posibles errores y averias del aparato.

Corriente 0..21,5mA
Tensioén 0...10,5V

® Para el segundo canal cambia el nimero de canal a C2.
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5.4.6 Salida de conmutacion

Manejo | 5

Ruta: \Configuracion\Salida conmutacion

Nivel: 2

Salida conmutacicdn T

Azignacidn SFP1
S5P1 qctivado
SP1 desactivado
Retardo SF1 act.

LBEHE=

Fig. 138: Salida de conmutacion

iNOTA! Como la configuracién es la misma para cada salida de conmuta-
cion, aqui soélo se representan los parametros de la primera salida de con-

mutacion.

Nombre del menu

A=signacidn SF1 k

S5FP1 activado

5FP1 desactivado

Fetardo SF1 act.

Fetardo SP1 des=s.

SFP1 funcidan

Atras

BA_ES_FT90

Descripcion

Con este menu se asigna la salida de
conmutacion 1 a un canal o se desacti-
va.

Con este parametro se ajusta el punto
de conexion.

Con este parametro se define el punto
de desconexion.

Con este parametro se define el retar-
do de conexion.

Con este parametro se define el retar-
do de desconexion.

Con este menu se define el tipo de
contacto.

Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu de con-
figuracion.
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5.4.6.1

5.4.6.2
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Asignacion SP1

Ruta: \Configuracion\Salida de conmutacién\Asignacion SP1
Nivel: 3

Yoo wAsignacian SP1 T

Imactivo
Canal 1
Canal 2
Canal 3

(SR ] 5

12| 3 B =a——

Fig. 139: Asignacion SP1

En este menu se puede asignar el punto de conmutacién a un canal o desacti-
varlo.

SP1 funcién
Ruta: \Configuracion\Salida de conmutacion\SP1 Funcién

Nivel: 3
oAGWSPY funcidn T
Contacto de cierre )
Contacto apertura 0
Atras +

EEH 1 1 |

Fig. 140: SP1 funcién
Con este parametro se define la funcion del contacto.
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5.4.6.3 Funcion de conmutacién
La funcion de cada uno de los parametros se explicara tomando como ejemplo
los parametros del punto de conmutacién 1 para todos los puntos de conmuta-
cion.
SF1 activado establece el punto de conexion, SF1 desactivado es-
tablece el punto de desconexién de la salida de conmutacion 1. Los valores se
visualizan y ajustan en la unidad valida. Ambos parametros se pueden ajustar
mediante el rango de valores completo de forma independiente.

Si el parametro SF1 activado = S5P1 desactivado , el contacto se ac-
—> sefial de entrada ascendente  tjyg cuando el valor de medicion supera el valor del parametro. El contacto se
<— sefial de entrada descendente  yegactiva cuando el valor de medicion cae por debajo del valor del parametro.

SP1 activado
| )
| —— |

Rl 5P1 desactivado RF

—_| | |

- | |

Si el parametro SP1 activado > SP1 desactivado | el contacto se ac-
tiva cuando el valor de medicion supera SP1 activado. El contacto sélo se des-
conecta de nuevo cuando el valor cae por debajo de SP1 desactivado.

SP1 activado

Rl 5P1 desactivado RF

- [

] [ |

Si el parametro SF1 activagdo < SP1 desactivado | el contacto se ac-
tiva cuando el valor de medicion se encuentra entre los valores de parametros:
SP1 activado < valor de medicién < SP1 desactivado. De lo contrario, el con-
tacto se desactiva.

SP1 activado

RI SP1 desactivado RF

- | |

- | |

Fig. 141: Ajuste del punto de conmutacion

Retardo

Con los dos parametros Retardo SP1 act. y Retardo SP1 des. se
puede retardar el comportamiento de conmutacién del contacto.

A

Activado

SP1

Desactivado
Tiempo
A

Activado

SP1 retardado

Tiempo

Desactivado

Retardo SP1 act. Fetardo SFP1 des.

Fig. 142: Retardo
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5.4.7 Indicador
Ruta: \Configuracién\Indicador

Nivel: 2
S Indicador T
Idioma k
Denominacidan
Ind. valor medicidn [
A=ign. cambio color [
2| 2 B ——re——

Fig. 143: Indicador

Nombre del menu Descripcion

Idioma F Con este menu se puede seleccionar
el idioma de los menus.

Denominacidn Con este parametro se puede definir
una denominacion para el dispositivo.

Ind. valor medicidn F  Con este menu se puede definir el ca-
nal de valores medidos a visualizar.

A=ign. cambio color F  Con este menu se puede determinar el
canal de medicién que regula el cam-
bio de color.

Color LCD F  En este menu se determina el color de
la retroiluminacion o su cambio de co-
lor.

Tluminacicn LCE Con este parametro se puede apagar
la iluminacién de forma temporizada.

Contraste LCD Con este parametro se ajusta el con-
traste del indicador LC.

Atras *. Esto representa la salida del menu. De
este modo se regresa al menu de con-
figuracion.
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5.4.7.1 Idioma
Ruta: \Configuracion\Indicador\ldioma

Nivel: 3
S Idioma T
Deutsch )
Ernali=sh o
E=pafial L]
Franzais L]
| 2| = Bl —e—
Fig. 144: |dioma
Nombre del parametro Idioma
Alemdan DE Idioma aleman
Inglés EN Idioma inglés
E=pafiol ES Idioma espaiiol
Francés FR Idioma francés
Italiano IT Idioma italiano
Maguar HU Idioma hungaro
5.4.7.2 Denominacion
Ruta: \Configuracién\Indicador\Denominacion
Nivel: 3
S Denominacicn T

Punto de medicidn 2

T [ et
EEH 1 1 |

Fig. 145: Denominacion

Aqui puede asignarse una denominacion al transmisor de presion diferencial.
Existen 20 caracteres disponibles. La denominacién aparece en la indicacion
de valor de medicion.

5.4.7.3 Indicador del valor de medicion

Ruta: \Configuracion\indicador\ind. valor medicion
Nivel: 3

Ind. valor medicidan T

Canal 1
Canal 2
Canal 2
Todos los canales

EEH 1 1 |

Fig. 146: Indicador del valor de medicion

]
(]

En este menu se define el canal cuyo valor de mediciéon se muestra. Esta op-
cién de menu no se muestra en los dispositivos de 1 canal.
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5.4.7.4 Asignacién del cambio de color

Ruta: \Configuracion\Indicador\ Asign. cambio color
Nivel: 3

A=sig. cambio color

Canal 2 O
Canal 2 O
Atrdas +.

12| 3 B =a——

Fig. 147: Asignacion del cambio de color

En este menu se define el canal que controla el cambio de color. Si se seleccio-
nan varios canales, el cambio de color se produce en cuanto uno de los cana-
les provoca un cambio de color. El canal "activador" se marca con un punto.
Cuando se regresa a la zona verde, se borran las marcas.

Ejemplo En la pantalla de operacién se muestran dos canales. Primero, el canal 2 pro-
voca un cambio de color verde-rojo. Poco después, el mismo cambio de color
es provocado por el canal 1.

Evento 1Cambio de color verde-rojo en el canal 2

A

canal de activacion

Evento 2Cambio de color verde-rojo en el canal 1

canal de activacion

Fig. 148: Indicacion de valor de medicién (cambio de color)
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5.4.7.5 ColorLCD
Ruta: \Configuracién\Indicador\Color LCD

Nivel: 3
v Color LCD T
Desgactivado )
Rodo o
Verde L]
Amarillo ]

02| 3 B =o——

Fig. 149: Color LCD
Se pueden seleccionar los siguientes colores para la retroiluminacion.

Desactivado

Foio

Verde

Amarillo

Azul

Magenta

Turquesg

Blanco

Fojof/uerdea Activacion del cambio de color rojo/verde
Fojo/amarillof Activacion del cambio de color rojo/amarillo/verde
verde

El ajuste de los umbrales de conmutacion del cambio de color correspondiente
se describe en la opcion de menu Cambio de color del menu de configuracion
de los canales.

5.4.7.6 Illuminacién LCD

Ruta: \Configuracién\Indicador\lluminacién LCD
Nivel: 3

Yoo Iluminacidn LCD T

0 -
[T [ et
EEH 1 1 |

Fig. 150: lluminacion LCD

Con este parametro se determina un periodo de tiempo tras el cual se apaga la
retroiluminacion si no se realiza ninguna otra entrada a través del teclado. La
iluminacion puede volver a activarse pulsando cualquier tecla.

iNOTA! El parametro también afecta de la misma manera a los cambios de
color. Cuando la iluminacion esta apagada, s6lo se muestra un cambio de
color al pulsar una tecla.

Se pueden introducir valores de 0 a 600 s. Con el valor de parametro 0 s, la ilu-
minacion se enciende de forma permanente.
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5.4.7.7 Contraste LCD

Ruta: \Configuracién\Indicador\Contraste LCD
Nivel: 3

Yo wContraste LCE

T

0

Ecicion | 28| EEEEN

LBEEE=—

Fig. 151: Contraste LCD

Con este parametro se puede ajustar el contraste del indicador LC.
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5.4.8 Modbus RTU
iNOTA! Este menu so6lo esta disponible para dispositivos con interfaz

Modbus.

Ruta: \Configuracion\Modbus RTU

Nivel: 2

SwModbus RTU T

Vel en baudios
Formato de datos=s b
Direccian de Modbus
Orden de byte= [

EEH 1 1

Fig. 152: Modbus RTU

Nombre del menu Descripcion

Vel en baudios F  Con este menu se ajusta la velocidad
en baudios.

Formato de datos F Con este menu se define el formato de

los datos (datos, paridad, bit de para-
da) para la transmision.

Direccidn de Modbus Con este parametro se introduce la di-
reccion del dispositivo.
Orden de butes F  Con este menu se define la secuencia

de bytes para los numeros en coma
flotante (float).

Atrdas *. Esto representa la salida del menu. De
este modo se ‘regresa’ al menu de
configuracion.
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5.4.8.1 Velocidad en baudios
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Ruta: \Configuracion\Modbus RTU\Velocidad en baudios

Nivel: 3

YohwWel en baudios

T

2463 baudios

426068 baudio=
Q588 baudios
14488 baudio=s

(SR ] 5

LBEHE=

Fig. 153: Velocidad en baudios

Velocidad en baudios
246868 baudios
426868 baudios
Q56E baudio=s
14488 baudios
1926868 baudios
288688 baudios
28488 baudios
SEEEE baudios
S7EEE baudios
11526868 baudio=s

Atras

Descripcion
Opciones para la transmision de datos.

*. Esto representa la salida del menu. De
este modo se ‘regresa’ al menu Mod-
bus RTU.

5.4.8.2 Formato de datos
Ruta: \Configuracion\Modbus RTU\Formato de datos

Nivel: 3

Formato de datos T

2-M-1

O
o

LBEHE=

Fig. 154: Formato de datos

Formato de datos

Descripcion

8 bit de datos — No Parity — 1 bit de parada
8 bit de datos — No Parity — 2 bit de parada

8 bit de datos — Odd Parity — 1 bit de parada
8 bit de datos — Odd Parity — 2 bit de parada
8 bit de datos — Even Parity — 1 bit de parada
8 bit de datos — Even Parity — 2 bit de parada

*. Esto representa la salida del menu. De este
modo se ‘regresa’ al menu Modbus RTU.

BA_ES_FT90
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5.4.8.3 Direccién de Modbus
Ruta: \Configuracion\Modbus RTU\Direccién de Modbus

5.4.8.4

Nivel: 3

Manejo | 5

Direccidn de Modbus T

l

Ecicion | 28| EEEEN

LBEMHE=

Fig. 155: Direccién de Modbus

Se pueden utilizar direcciones de 1 a 247.

Orden de bytes
Ruta: \Configuracion\Modbus RTU\Secuencia de bytes
Nivel: 3
Or-den de butes I
Big—endian )
Little—endian o
Atras *

LBEE—

Fig. 156: Orden de bytes

Nombre del menu
Big—endian

Little—endian

Atras *

Descripcion

El byte mas significativo primero (MSB-
LSB).

El byte menos significativo primero
(LSB-MSB).

Esto representa la salida del menu. De
este modo se ‘regresa’ al menu Mod-
bus RTU.

En este menu se define el orden en que se transfieren los bytes de los nimeros

en coma flotante (float).

109/136



5 | Manejo FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH
5.5 Informacioén

Ruta: \Informacién
Nivel: 1

SWImformacisan T
Dis pPO= itivo

Versidn
Canal 1
Canal 2

12| 2 B = o——

Fig. 157: Informacién

En este menu se proporciona diversa informacion sobre la configuracion y el
equipamiento del dispositivo.

Nombre del menu Descripcion

Dizpositivo Tipo de dispositivo, Nimero de serie
Versian Version del firmware

Canal 1 Rango basico de medicion, dispersién
Canal 2 Rango basico de medicion, dispersion

Solo version de 3 canales  Canal 3 Rango basico de medicion, dispersién

Salida analdaica Sefial de salida
Salida de conmutacisan Asignacién, tipo de contacto

Solo versién Modbus  Plodbu=s RTL Vel. en baudios, formato de datos, di-

reccion
Solo versién 10-Link
I0-Link. Version, ID del proveedor, ID del dispo-
sitivo
Atras *. Representa la salida (Exit) del menu In-
formacién. Con ello se ‘regresa’ al me-
na principal.

En este menu se proporciona informacion sobre el dispositivo y su configura-
cion.
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5.6 Servicio técnico

Ruta: \ Servicio técnico
Nivel: 1

YWSeruicio técnico T

Cargar config.
Guardar config.
LUSE — Config.
Config. =+ USE

12| 2 B = ——

Fig. 158: Servicio técnico

Nombre del menu Descripcion

Cargar config. Se carga la configuracion guardada en
la memoria flash del dispositivo.

Guardar config. La configuracion se guarda en la me-
moria flash del dispositivo.

USE — Confia. Se carga una configuracién guardada
en una memoria USB.

Config. —+ USE La configuracion se guarda en una me-
moria USB.

Ajustes de fabrica La configuracion de los parametros se
restablece a los ajustes de fabrica.

Actualiz. firmware Se ejecuta una actualizacion del firm-
ware almacenado en una memoria
USB.

Atras *. Esto representa la salida (exit) del me-

nu de servicio. De este modo se regre-
sa al menu principal.
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5.6.1 Actualizacion de firmware

Para realizar una actualizacion, necesitara una memoria USB con conexién
USB o, en su defecto, un adaptador adecuado. Tras abrir la carcasa se puede
acceder a la toma USB interna.

A PELIGRO

Apertura de la carcasa para dispositivos ATEX

Los dispositivos ATEX no deben abrirse bajo ninguna circunstancia dentro de
entornos potencialmente explosivos.

Tornillo de tapa

I €3 PH1 05 Nm\i

Fig. 159: Conexién USB (fig. similar)

Si ha recibido el firmware en una memoria USB de FISCHER, puede iniciar la
actualizacion inmediatamente. Si tiene la actualizacién en formato ZIP, des-
comprima el archivo en el directorio raiz de la memoria USB. Esto creara la es-
tructura de directorios adecuada y podra iniciar la actualizacion. Si no es posi-
ble realizar la actualizacion, compruebe si existe el directorio "fw" y si el firmwa-
re (*.bin) esta almacenado en él. Los demas archivos de la memoria USB no
suelen interferir y no es necesario borrarlos.

fw Version

0 DE90_Application_v .bin
D DE90_Bootloader_v [ ].bin

Fig. 160: Ejemplo de estructura de carpetas
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Realizacion

> Realice la actualizacion del siguiente modo:

1.
2.
3.

6.

Abra la carcasa.
Inserte la memoria USB con el nuevo firmware en el puerto USB.

Inicie sesidn como usuario con permiso para realizar actualizaciones del
firmware.

Dirijase al menu Servicio técnico.

Seleccione la opcion de menu Actualizacion del firmware e inicie la actua-
lizacion. La actualizacion se realiza automaticamente.

iNOTA! A veces, la memoria USB no se reconoce correctamente. En
este caso, retire la memoria y vuelva a introducirla mientras se ejecu-
ta la actualizacion.

= El nuevo software ya estd instalado. Una vez instalado el nuevo firmwa-
re, el dispositivo se reinicia.

Extraiga la memoria USB y cierre la carcasa.

» La actualizacion se ha completado.

5.6.2 Sustitucion de los sensores de humedad y temperatura

Con la version de firmware 1.41, el FT90 se entrega con el sensor FF12. Todos
los dispositivos que tienen una version de firmware anterior todavia estan equi-
pados con un sensor FF90. El sensor FF12 solo funciona con el nuevo softwa-

re.

La version actual del firmware de un dispositivo se puede consultar a través del
menu de informacién. Con el nuevo software (a partir de 1.41) se puede confi-
gurar y consultar el tipo de sensor [ 62] conectado.

En caso de sensor defectuoso, se entrega el FF12 como repuesto.

iNOTA! Ya no es posible entregar un sensor FF90.

D> Para la sustitucion, proceda de la siguiente manera:

1.

w

Voo~Noo

Tiene derecho a realizar una actualizacién del firmware y modificar los pa-
rametros.

Realice una actualizacion al firmware actual si la version del firmware es
<1.41.

A continuacién, desconecte el dispositivo.

Retire el sensor antiguo e instale el sensor de repuesto FF12 suministra-
do.

Vuelva a conectar la tension de alimentacion.

Vuelva a iniciar sesién en el dispositivo.

Siga la ruta: ZConfiguracidni\Entrada’\Tipo de sensor .
Seleccione el tipo de sensor FF12. ©

Finalice la configuracion y vuelva a acceder a la pantalla de operacion.

Con ello se habra completado la sustitucién del sensor.

© A partir del software 1.43, el tipo de sensor (FF90 o FF12) se reconoce automaticamente si el pa-
rametro de tipo de sensor esta ajustado en Estandar.

BA_ES_FT90
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A

PAP

6.1

6.2

6.3

6.4

Conservacion

Mantenimiento

El aparato no precisa mantenimiento. No obstante, a fin de garantizar un fun-
cionamiento eficaz y una vida util larga del aparato, recomendamos una com-
probacion regular del aparato en los puntos siguientes:

» Comprobacion de la funcion en combinacion con los componentes siguien-
tes.

» Control de la estanqueidad de las lineas de conexion de la presion.
» Control de las conexiones eléctricas.

Los ciclos de comprobacion exactos deben adaptarse a las condiciones de fun-
cionamiento y del entorno. En caso de funcionar con otros aparatos, también
deben tenerse en cuenta los manuales de funcionamiento respectivos.

Transporte

El dispositivo de medicion debe ser protegido de golpes fuertes. El transporte
debe ser realizado en el embalaje original o en un embalaje de transporte ade-
cuado.

Servicio técnico

Todos los dispositivos defectuosos o con averias deben ser enviados directa-
mente a nuestro departamento de reparaciones. Pedimos por ello coordinar to-
das las devoluciones de dispositivos con nuestro departamento de ventas.

/N ADVERTENCIA

Restos de producto de medicién

Los restos de producto de medicién en y junto a dispositivos de medicion des-
montados, pueden constituir un peligro para personas, medio ambiente e insta-
laciones. Se deben tomar medidas de precaucion suficientes. En caso dado,
los dispositivos deben ser limpiados profundamente.

Para el envio de devolucion del dispositivo emplear el embalaje original o un
embalaje de transporte apropiado.

Eliminacion
WEEE-Reg.-No. DE 31751293

Ayude a proteger nuestro medio ambiente y elimine las piezas de trabajo y los
materiales de embalaje utilizados de forma respetuosa con el medio ambiente.
Respete las normas de tratamiento y eliminacion de residuos especificas de ca-
da pais.

El afio de fabricacion figura en el numero de fabricacion (nimero de serie):

P# [23/03618.03.123
Afio de produccion 2023 J

Encontrara mas informacioén sobre la eliminacion en nuestro sitio web
[www.fischermesstechnik.de]
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7 Datos técnicos

7.1 Generalidades

Designacién del modelo
Magnitud de medicion

Principio de medicion Temperatura
Humedad
Presién

7.2 Magnitudes de entrada

7.2.1 Temperatura y humedad

Montaje del sensor

Rango posible en el dispositivo

remoto

Rango posible

FT90
Temperatura
Humedad

Presion diferencial
Intervalo prohibido
Capacitivo
Piezorresistiva

Rango de medicion de temperatura
-20 ... +70 °C
-40 ... +100 °C

Rango de medicion de humedad
0...+100 % HR

BA_ES_FT90
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7.2.2 Presion diferencial
Rangos de medicién asimétricos:

Rango de medicion

0
0
0
0
0
0
0.
0...
0
0
0
0
0
0
0
0

... 1 mbar
... 1,6 mbar
.. 2,5 mbar
.. 4 mbar

.. 4 mbar

.. 6 mbar

.. 6 mbar
10 mbar
... 10 mbar
... 16 mbar
... 25 mbar
... 40 mbar
... 60 mbar
... 100 mbar
... 160 mbar
.. 250 mbar

-20 ..
.. 25 Pa
.. 40 Pa
.. 60 Pa
.. 100 Pa
.. 160 Pa
.. 250 Pa
.. 400 Pa
.. 400 Pa
.. 600 Pa
.. 600 Pa
.. 1 kPa
.. 1kPa
.. 1,6 kPa
.. 2,5kPa
.. 4 kPa
.. 6 kPa
.. 10 kPa
.. 16 kPa
.. 25 kPa

(@) @ (=) © (=3 @ =] © (@ © (=) @ (@ © (e (©) (o) (©)

o

. +80 Pa

Sobrecar-
ga

750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
400 mbar
400 mbar
400 mbar
1 bar

1 bar

2,5 bar
2,5 bar

Presiéon de Tipo

estallido

1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
200 mbar
1 bar
200 mbar
1 bar
200 mbar
1 bar
800 mbar
800 mbar
800 mbar
2 bar
2 bar
5 bar
5 bar

de
sensor

W WwwWwwww?>>®@>»>0>T>>>> > > >

vy)

" Rango de medicién con mayor capacidad de sobrecarga y presion de rotura
(ver cédigo de pedido/caracteristicas especiales).
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Rangos de medicion simétricos:

Rango de medicién

-60 ..
-100 ... +100 mbar
-160 ... +160 mbar
-250 ... +250 mbar

. +1 mbar

... +1,6 mbar
... ¥2,5 mbar
... 2,5 mbar
.. ¥4 mbar

.. +4 mbar

.. +6 mbar

. +6 mbar

.. #+10 mbar
.. +10 mbar
.. +16 mbar
.. +25 mbar
.. +40 mbar

. +60 mbar

-12,5 ... +12,5 Pa
-25 ..
-40 ..
-60 ..
-100 ...
-160 ...
-250 ...
-250 ...
-400 ...
-400 ...
-600 ...
-600 ...
-1...
-1...
-1,6 ..
-2,5 ..
-4 ...
-6 ...
-10 ..
-16 ..
-25 ..

. +25 Pa

. +40 Pa

. +60 Pa
+100 Pa
+160 Pa
+250 Pa
+250 Pa
+400 Pa
+400 Pa

. +600 Pa

. +600 Pa

+1 kPa

+1 kPa

. +1,6 kPa

. +2,5 kPa

+4 kPa

+6 kPa

. +10 kPa

. +16 kPa

. +25 kPa

Sobrecar-
ga

750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
100 mbar
750 mbar
400 mbar
400 mbar
400 mbar
1 bar

1 bar

2,5 bar
2,5 bar

Presion de
estallido

1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
1 bar
200 mbar
1 bar
200 mbar
1 bar
200 mbar
1 bar
200 mbar
1 bar
800 mbar
800 mbar
800 mbar
2 bar
2 bar
5 bar
5 bar

W wWWwWw?>»>EO>E>T>>>> > > g
. 2

o

=

vy]

) Rango de medicién con mayor capacidad de sobrecarga y presion de rotura
(ver cédigo de pedido/caracteristicas especiales).
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7.3 Valores de salida

Salidas analégicas
El numero de salidas analdgicas depende de la version del dispositivo.

Diseno del dispositivo Temperatura Temperatura
Humedad Humedad
Presion diferencial
Numero de salidas analdgicas 2 3

La senal de salida se puede ajustar mediante configuraciéon. En el momento de
la entrega, todas las salidas analdgicas estan configuradas para la misma sefal
(véase la placa de caracteristicas).

Senal de salida 0...20mA 0..10V
4...20 mA 2..10V
1..5V
Rango de senal 0,0 ... 21,5 mA 0,0...10,5V
Carga R, <600 Q =2 kQ
Turn down 4:1 4:1

Salidas de conmutacion

La asignacion de las salidas de conmutacion a los canales se puede configurar
libremente.

Numero de salidas de conmuta- 4

cion

Tipo interruptor semiconductor sin potencial
(MOSFET)

Funciéon conmutacion progr. Contacto unipolar normalmente abierto
(NO)
Contacto unipolar normalmente cerrado
(NC)

Tension de conmutacién max. 3...32 V CA/CC

Corriente de conmutacion max. 0,25 A

Potencia de ruptura max. 8W/8 VA
Ron$4 Q

118/136
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7.4 Precision de medicion

7.4.1 Humedad

AHR [% HR]
+6

--------- Error de medicién maximo
Error de medicion tipico

10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 [% HR]
Fig. 161: Error de medicién en todo el rango de temperaturas

Error de medicion véase diagrama
Histéresis +1,0% HR
Repetibilidad tipica + 0,21 % HR
Estabilidad a largo plazo < 0,25 % HR/afo

Si el sensor se utiliza continuamente a una humedad relativa superior al
80 % RH, el error de medicion aun podria exceder durante un tiempo el valor
maximo especificado tras una rapida reduccién de la humedad.

7.4.2 Temperatura

Los valores limite se aplican al plastico y a todos los sensores montados de for-
ma remota.

Para que los sensores de acero inoxidable montados directamente en el dispo-
sitivo mantengan la precision de medicion especificada, se debe garantizar un
flujo de aire de al menos 0,1 m/s.

AT [°C]
+1.5
N LTI Error de medicion maximo
B Error de medicioén tipico
+1.0 |
+05 |-
+0.0

-40 -20 0 20 40 60 80 100 [°C]

Fig. 162: Error de medicion de temperatura tipico

Error de medicion tipico ver diagrama
Repetibilidad tipica +0,15°C
Desviacion a largo plazo < 0,3 °C/ano
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Sensor tipo A

Rango de medi-
cién

.. 1 mbar
.. 1,6 mbar
.. 2,5 mbar
.. 4 mbar
.. 6 mbar
... 10 mbar

O O O © o o

-1 ... +1 mbar
-1,6 ... +1,6 mbar
-2,5 ... +2,5 mbar

-4 ... +4 mbar
-6 ... +6 mbar
-10 ... +10 mbar

120/136
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» Las especificaciones del error de medicion incluyen la linealidad y la histé-

resis.

« Todos los datos se refieren al rango de medicion de base (véase la placa
de caracteristicas) y a un rango de compensacion de -20 ... +70 °C.

.. 25 Pa

.. 40 Pa

.. 60 Pa

.. 100 Pa

.. 160 Pa

.. 250 Pa

.. 400 Pa

.. 600 Pa

.. 1 kPa

-20 ... +80 Pa
-12,5 ... +12,5 Pa
-25 ... +25 Pa
-40 ... +40 Pa
-60 ... +60 Pa

.. +100 Pa
.. +160 Pa
.. +250 Pa
... +400 Pa
-600 .... +600 Pa
-1 ... +1 kPa

O O O O O O O o o

Error de medicion
[%]

Tip. Max.
1,5 2,5
1,0 2,0
0,75 1,5
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 0,75
0,25 0,5
0,5 1,0
1,5 2,5
1,0 2,0
0,75 1,5
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 1,0
0,5 0,75
0,25 0,5

TK punto cero

[%/10K]
Tip.
0,5
0,5
0,3
0,3
0,3
0,3
0,15
0,15
0,1
0,3
0,5
0,4
0,3
0,3
0,3
0,3
0,15
0,1
0,1
0,05

Max.

1,0
1,0
0,6
0,6
0,6
0,6
0,3
0,25
0,2
0,6
1,0
0,8
0,6
0,6
0,6
0,6
0,3
0,2
0,15
0,1

TK alcance
[%/10K]
Tip. Max.
0,3 0,6
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,2 0,4
0,3 0,6
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,2 0,4
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
BA_ES_FT90
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Sensor tipo B

Rango de medi-

cién

0 ...4 mbar

0 ... 6 mbar

0 ... 10 mbar
0...16 mbar

0 ... 25 mbar

0 ... 40 mbar

0 ... 60 mbar

0 ... 100 mbar
0 ... 160 mbar
0 ... 250 mbar
-2,5 ... +2,5 mbar
-4 ... +4 mbar
-6 ... +6 mbar
-10 ... +10 mbar
-16 ... +16 mbar
-25 ... +25 mbar
-40 ... +40 mbar
-60 ... +60 mbar

-100 ... +100 mbar
-160 ... +160 mbar
-250 ... +250 mbar

BA_ES_FT90

0 ...400 Pa

0 ...600 Pa
0...1kPa
0...1,6kPa
0...2,5kPa
0...4kPa
0...6kPa
0...10 kPa
0...16 kPa
0...25kPa
-250 ... +250 Pa
-400 ... +400 Pa
-600 .... +600 Pa
-1 ... +1 kPa
-1,6 ... +1,6 kPa
-2,5 ... +2,5 kPa
-4 ... +4 kPa

-6 ... +6 kPa
-10 ... +10 kPa
-16 ... +16 kPa
-25 ... +25 kPa

Error de medicion

[%]

Tip.
0,5

0,5

0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,5

0,5

0,5

0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25
0,25

Max.

1,0
0,75
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
1,0
1,0
0,75
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5
0,5

TK punto cero

[%/10K]
Tip.
0,15
0,15
0,1
0,15
0,15
0,1
0,1
0,1
0,05
0,05
0,15
0,1
0,1
0,05
0,1
0,1
0,05
0,05
0,05
0,05
0,05

Max.

0,3
0,25
0,2
0,3
0,25
0,2
0,2
0,15
0,1
0,1
0,3
0,2
0,15
0,1
0,2
0,15
0,1
0,1
0,1
0,1
0,1

Datos técnicos | 7

TK alcance
[%/10K]

Tip. Max.
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
0,05 0,1
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7.5 Interfaces digitales

7.6

7.7

Interfaz USB
USB On The Go 2.0
Velocidad de transmision de datos 12 Mbit/s (Full Speed)
Conexion Micro-USB tipo B
Comunicacion Modo Host/Dispositivo
Interfaz Modbus RTU
Interfaz RS485
Protocolo Modbus RTU
Especificaciones de Modbus Especificaciones del protocolo de aplica-

cion

V1.1b3 (26 de abril de 2012)
Direccion 1...247
Velocidad en baudios 2400 ... 115 200 Bd
Paridad Par, Impar, Ninguna
Bits de parada 1...2
Interfaz 10-Link
Conexion M12-4 clase A
Especificaciones de 10-Link V1.1
Asignacion de conexiones segun IEC 60974-5-2
Alimentacion del dispositivo max. 200 mA
Velocidades de transmision de COM 2 = 38,4 kBd

datos

Energia auxiliar

iNOTA! En los dispositivos ATEX sélo se admite una fuente de alimenta-
ciéon que cumpla la normativa CE y que disponga de un fusible de acciéon
lenta de 200 mA en el circuito de alimentacion.

Tension nominal 24V CA/ICC
Tensién de servicio admisible U, 19,2 ... 28,8 V CA/CC
Consumo de corriente Tip. 2W (VA)

Max. 3W (VA)

Condiciones de uso
Predeterminado ATEX

Rango de temperatura ambiente  -20 ... +70 °C -20 ... +60 °C
Rango de temperatura del medio -20 ... +70 °C -20 ... +60 °C
Rango de temperatura de almace- -20 ... +70 °C -20 ... +70 °C
namiento
Clase de proteccion IP65 IP65
CEM EN 61326-1:2013

EN 61326-2-3:2013
ATEX EN IEC 60079-0:2018

EN IEC 60079-7:2015/A1:2018
EN 60079-31:2014

RoHS EN IEC 63000:2018

iPRECAUCION! Cuando utilice el sensor de temperatura y humedad, evite
el contacto con los siguientes productos quimicos y sustancias:

BA_ES_FT90
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Aire contaminado o con aceite (p. €j., rafagas de aire de una pistola de aire
comprimido).

Productos quimicos volatiles, como disolventes o compuestos organicos
(que contienen carbono).

Se sabe que las cetenas, la acetona, el etanol, el alcohol isopropilico, el to-
lueno, etc. provocan una desviacion en la lectura de la humedad, que en la
mayoria de los casos es irreversible. Tenga en cuenta que estos productos
quimicos son una parte integral de los epoxis, pegamentos, adhesivos, etc.
y que desprenden gases durante el horneado y el curado.

Los acidos y las bases como el HCI, el H,SO,, el HNO,, el NH;, etc. pueden
tener un efecto irreversible en el sensor, por lo que deben evitarse. El 0zo-
no en altas concentraciones o el H,0, también tienen el mismo efecto y, por

lo tanto, deben evitarse.

» El sensor no debe entrar en contacto con productos de limpieza (p. €j., al-
cohol o detergente). La aplicacion de productos de limpieza al sensor pue-
de provocar una desviacion en la lectura o un fallo total del sensor.

Indicador

Pantalla Indicador grafico LC completo
Resolucién 128 x 64 pixeles
Retroiluminacion RGB

Indicador del valor de medicion 6 digitos

Estructura constructiva

Conexion de proceso @ exterior @ interior
Uniones roscadas CK Tubo flexi- 6 mm 4 mm
de aluminio ble
Tubo flexi- 8 mm 6 mm
ble
Conexiéon neumatica enchufable Tubo flexi- 6 mm 4 mm
de laton niquelado ble
Tubo flexi- 8 mm 6 mm
ble
Racor de anillo cortante Tubo 6 mm
de acero inoxidable Tubo 8 mm
Conexion eléctrica
Dispositivos con salidas analogicas y de conmutacion
Conector 1: energia auxiliar, salida 5 polos macho
Conector 2: salidas de conmutacion 8 polos macho
Conector 3: sensor de temperatura’/hume- 4 polos hembra
dad
Dispositivos con Modbus
Conector 1: Modbus IN 5 polos macho
Conector 2: Modbus OUT 5 polos hembra
Conector 3: sensor de temperatura’/hume- 4 polos hembra
dad
Posicion de montaje cualquiera
Dimensiones (sin conexiones) 120 x 81,5 x 95 mm
Peso max. 380 g
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7.9.1 Materiales

Materiales de las partes en contacto con el medio

Sensor de presion Silicio, PVC, FKM, aluminio, laton, ace-
ro inoxidable
FF12FK PBT (con 20 % de fibra de vidrio), ace-

ro inoxidable, FR4, mascara de solda-
dura, silicio, estafio, cobre, niquel, pla-
ta, ceramica

FF12FE PBT (con 20 % de fibra de vidrio), ace-
ro inoxidable, PTFE, FR4, mascara de
soldadura, silicio, estano, cobre, ni-
quel, plata, ceramica

FF12FV Acero inoxidable, FR4, mascara de

soldadura, silicio, estafo, cobre, ni-
quel, plata, ceramica

FF12FP Acero inoxidable, PTFE, FR4, mascara
de soldadura, silicio, estafio, cobre, ni-
quel, plata, ceramica

Materiales de las piezas en contacto con el medio ambiente

Todas las versiones Poliéster, PET, poliamida 6.6, alumi-
nio, latén niquelado, acero inoxidable
Conexion de sensor ATEX Aleacion de zinc, niquelada

7.9.2 Dibujos acotados
Todas las medidas en mm, al menos que se indique lo contrario.

120 | 81,5

|
Carril de montaje

“\\\

94

39

Conexién
eléctrica

92
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(a) Versiéon con conexion de presion
Carril de montaje

E= T\ )

i .

Conexioén de proceso Tapon ciego

26

49

(b) Version sin conexion de presion

L < > Placa intercambiable
L

I\

Sensor FF12 T/HR
Tapén ciego
Fig. 163: Dibujo acotado
Carril de montaje
11 98 L1 9
L
’I 1\ J1 1\ J1 |
@
(1 Yo
0 ‘ )
g el =— O \ :
Yo}
Y ] if \I if \l i {
U ; ' U
5 | 45 |
\ |

Fig. 164: Carril de montaje
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Conexidén de proceso

Unién atornillada Unioén atornillada Unién atornillada
placa intercambiable placa intercambiable placa intercambiable
G% GY% G%
|
SWA1 SW1 _ SwW1
~ TE ~
Y | N\
G
D Rosca interior G
SW3 'Fr

=
L

Anillo cortante G
-
= __
Tuerca de union Tuerca de union - -
W 2 o
/
Sw2 SW2
D
— D —
Unién roscada Unién roscada CK Conexién enchufable
de anillo cortante neumatica

Fig. 165: Opciones para la conexion de proceso

Conexion de proceso D d L Sw1 Sw2 SW3
Unién roscada de anillo cortan- Tubo 6 - 235 14 14 14
te 8 -— 245 14 17 14
Unién roscada CK Tubo flexible 6 4 21 14 12 -
8 6 21 14 14 -
Conexion enchufable neumati- Tubo flexible 6 4 18 14 11 -
ca neumatico 8 6 205 14 13 -

D: diametro exterior; d: diametro interior
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15

Teclado de membrana —

[1.2]

D9
E1
E2
E3
E4
1P
2P
3P

16

Configuracionde __

parametros

O O O O O o o o

N.° de identificacion 17 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14
FTTH | T H T H T F@FMOWDD
85 28 S o 7 23 2 83
EZ BE o S . &% S 68
gs Eg T & 3§ &g § 38
86 53 2 » 5 8% -
§9 83 g -
Rango de medicién de presion diferencial:
[1,2] [1.2]
00 Sin medicion de presion diferencial
D1 0...25Pa
D2 0...40Pa
D3 0...60Pa
51 0...1 mbar D4 0...100Pa
97 0...1,6 mbar D5 0...160 Pa
98 0...2,5mbar D6 0...250Pa
52 0...4 mbar D7 0...400 Pa
53 0...6 mbar D8 0...600Pa
54 0...10 mbar N1 O0...1kPa
55 0...16 mbar N2 0...1,6kPa
56 O0...25 mbar N3 0...25kPa
57 0...40 mbar N4 O0...4kPa
58 0...60 mbar N5 O0...6kPa
59 0... 100 mbar E5 O0...10kPa
60 O0... 160 mbar E6 O0...16kPa
82 0...250 mbar E7 0...25kPa
LO -20...+80Pa
L4 -12,5...+12,5Pa
L5 -25...+25Pa
R6 -40 ... +40 Pa
2L -60... +60 Pa
A4 -1 ... +1 mbar L7 -100... +100 Pa
A5 -1,6... +16 mbar R7 -160... +160 Pa
A6 -2,5...+2,5 mbar L6 -250... +250 Pa
A7 -4 ... +4 mbar R1 -400 ... +400 Pa
A8 -6 ... +6 mbar R2 -600 .... +600 Pa
A9 -10 ... +10 mbar L8 -1...+1kPa
B1 -16... +16 mbar L9 -1,6...+1,6kPa
B2 -25... +25 mbar M6 -2,5...+2,5kPa
C5 -40 ... +40 mbar M7 -4 .. +4kPa
B3 -60 ... +60 mbar M8 -6...+6 kPa
B4 -100 ... +100 mbar R8 -10... +10 kPa
R5 -160 ... +160 mbar R9 -16... +16 kPa
B6 -250 ... +250 mbar T1 -25...+25kPa

.. 1000 Pa
.. 1600 Pa
.. 2500 Pa
.. 4000 Pa
.. 6000 Pa
.. 10000 Pa
.. 16000 Pa
.. 25000 Pa
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Rango de medicion de humedad y temperatura:

[3,4] Rango de medicion Material del sensor

10 HumedadO ... 100 % HR Plastico con filtro de acero inoxida-
Temperatura -40 ... 100 °C ble

20 HumedadO ... 100 % HR Acero inoxidable con filtro de ace-
Temperatura -40 ... 100 °C ro inoxidable

30 Humedad O ... 100 % HR Acero inoxidable con filtro de PT-
Temperatura -40 ... 100 °C EE

40 HumedadO ... 100 % HR Plastico con filtro de PTFE

Temperatura -40 ... 100 °C
Conexién de proceso:

[5,6]
00 sin
18 Rosca interior G (aluminio)
40 Union roscada CK de aluminio para tubo flexible de 6/4 mm
41  Union atornillada CK de aluminio para tubo flexible de 8/6 mm

P6 Conexién enchufable neumatica MS niquelado para tubo flexible de
6/4 mm

P8 Conexion enchufable neumatica MS niquelado para tubo flexible de
8/6 mm

24 Union roscada de anillo cortante de acero inoxidable para tubo de 6
mm

25 Union roscada de anillo cortante de acero inoxidable para tubo de 8
mm

Senal de salida:

[71
0 sin

Conmutable, preajustado de fabrica:
C 0..10V

A 0..20mA
P 4..20mA
Interfaz digital:
M RS485 Modbus RTU (sin conmutacién de salidas)
M RS485 Modbus RTU (con 4 salidas de conmutacion)
N  IO-Link (con 4 salidas de conmutacion)

Funciones especiales:

[8]
0 Ninguna
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Caracteristicas especiales:

[9]
0 Ninguna
1 Sensor con mayor resistencia a la sobrecarga y a la presion de rotura
1 bar
s6lo para los rangos de presion:
52 0...4 mbar D7 0...400 Pa
53 0...6 mbar D8 0...600 Pa
54 0...10 mbar N1 0...1kPa
A6 -2,5...+2,5 mbar L6 -250 ... +250 Pa
A7 -4 ...+4 mbar R1 -400 ... +400 Pa
A8 -6 ... +6 mbar R2 -600 .... +600 Pa
A9 -10... +10 mbar L8 -1...+1kPa

Homologacion y color de la carcasaltapa:

[13,14] Homologacidén Color de la carcasa Color de la tapa
00 Ninguna Antracita Verde
R1 ATEXZonaZ2y 22 Negro Negro

(carcasa conductora)

Teclado de membrana:

[15]
0 FISCHER
1 Neutro

Configuracion de parametros:

[16] Preajustado en fabrica”
0 Configuracion "Estandar”
Z  Configuracion "Especifica del cliente"
" La configuracion se puede modificar en el dispositivo en cualquier momento.

El estado en el momento la entrega esta definido por el cédigo de pedido. En-
contrara mas informacion en el manual de instrucciones.

129/136



8 | Identificacion del pedido FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

8.1 Accesorios

Cable de conexion M12

Denominaciéon Num. de Longi- N.°ref.
polos tud

Cable de conexion PUR con acoplamiento 4 polos 2m 06401993

M12, codificacion A 5m 06401994

7m 06401563
10m 06401572
5polos 2m 06401995
5m 06401996
7m 06401564
10m 06401573
8 polos 2m 09001844
5m 09011146
10m 09011016

Cable de conexidén para sensor de humedad y temperatura

Denominaciéon Num. de Longi- N.°ref.
polos tud

Acoplamiento M12 / conector recto M12, 4 polos 2m 09011363
codificacion A 5m 09011364
10m 09011365
15m 09011366

Brida de fijaciéon para conductos de ventilacién

Brida universal para tubos cuadrados y redondos 06411826

€ M3x 10

Brida de 16 mm @

Anillo adaptador de 12 mm & Sensor

|

Fig. 166: Brida de fijacion universal para sensor de humedad y temperatura

Junta de sellado de gom:

Piezas de repuesto

Sensor de humedad y temperatura FF12 N.° ref.
Sensor liso de plastico con filtro de acero inoxidable FF12 FK
Sensor liso de acero inoxidable con filtro de acero inoxidable FF12 FV
Sensor liso de acero inoxidable con filtro de PTFE FF12 FP
Sensor liso de plastico con filtro de PTFE FF12 [FIE
Interfaz USB

Denominacién N.° ref.
Cable de conexion, conector USB-A a USB Micro-B 2m 09007340
Memoria USB 2.0, conector USB-A/Micro-B 16 GB 09007316
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Modbus

Denominacién N.° ref.

Resistencia de terminacion Modbus 120 ohmios conec- 06411280
tor hembra
120 ohmios conec- 06411279
tor macho

Software

El software de configuracion de parametros inTouch puede descargarse en fis-
chermesstechnik.de.

Accesorios para aplicaciéon exterior

Denominacion Material N.° ref.

Marquesina Acero inoxi- 02006130
dable

Software

El software de configuracion inTouch puede descargarse en nuestra pagi-
na web (fischermesstechnik.de).

BA_ES_FT90
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9 Anexo

9.1 Declaracion de conformidad de la UE

FJSCHER oty CE

MESS- UND REGELTECHNIK

EU Declaration of Conformity
For the product described as follows

Product designation Humidity and temperature measuring device
Type designation FT90 00##

it is hereby declared that it corresponds with the basic requirements
specified in the following designated directives:

2014/30/EU EMC Directive
2011/65/EU RoHS Directive
(EU) 2015/863 Delegated Directive amending Annex Il to Directive 2011/65/EU

The products were tested in compliance with the following standards.

Electromagnetic compatibility (EMC)

DIN EN 61326-1:2013-07 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use - EMC requirements - Part
EN 61326-1:2013 1: General requirements

DIN EN 61326-2-3:2013-07 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use - EMC requirements - Part
EN 61326-2-3:2013 2-3: Particular requirements - Test configuration, operational conditions and performance

criteria for transducers with integrated or remote signal conditioning

RoHS Directive (RoHS3)
DIN EN IEC 63000:2019-05 Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with re-
EN IEC 63000:2018 spect to the restriction of hazardous substances

Also they were subjected to the conformity assessment procedure ,Internal production control“.

Sole responsibility for the issue of this declaration of conformity in relation to fulfiment of the fundamental re-
quirements and the production of the technical documents is with the manufacturer.

Manufacturer FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Documentation representative  Torsten Malischewski
General Manager R&D

The devices bear the
following marking: c €

(P(pn ] (j\/ </

Bad Salzuflen T. Malischewski
25 Okt 2022 General manager R&D

22« CE_EN FT9

TATTTT —

Fig. 167: CE_DE_FT90
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F’ISCH E R (rranstation) C €

EU Declaration of Conformity
For the product described as follows

Product designation Humidity and temperature measuring device
Type designation FT90 ... R1#¢#

it is hereby declared that it corresponds with the basic requirements
specified in the following designated directives:

2014/30/EU EMC Directive

2014/34/EU ATEX Directive

2011/65/EU RoHS Directive

(EU) 2015/863 Delegated Directive amending Annex Il to Directive 2011/65/EU

The products were tested in compliance with the following standards.

Electromagnetic compatibility (EMC)

DIN EN 61326-1:2013-07 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use - EMC requirements - Part
EN 61326-1:2013 1: General requirements

DIN EN 61326-2-3:2013-07 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use - EMC requirements - Part
EN 61326-2-3:2013 2-3: Particular requirements - Test configuration, operational conditions and performance

criteria for transducers with integrated or remote signal conditioning

Explosive atmospheres (ATEX)

DIN EN IEC 60079-0:2019-09 Explosive atmospheres - Part 0: Equipment - General requirements
EN IEC 60079-0:2018
DIN EN IEC 60079-7/A1:2018-07 Explosive atmospheres - Part 7: Equipment protection by increased safety "e" (IEC
EN IEC 60079-7:2015/A1:2018 60079-7:2015/A1:2017)
DIN EN 60079-31:2014-12 Explosive atmospheres - Part 31: Equipment dust ignition protection by enclosure "t"
EN 60079-31:2014
RoHS Directive (RoHS 3)
DIN EN IEC 63000:2019-05 Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with re-
EN IEC 63000:2018 spect to the restriction of hazardous substances

Also they were subjected to the conformity assessment procedure ,Internal production control“.

Sole responsibility for the issue of this declaration of conformity in relation to fulfilment of the fundamental re-
quirements and the production of the technical documents is with the manufacturer.

Manufacturer FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH
Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

Documentation representative  Torsten Malischewski
General Manager R&D
The devices bear the
following marking: c €
Zone2 &I 3G ExecllC T4 Ge
Zone 22 &l 3D Extc llIB T125°C Dc

o TAU

Bad Salzuflen T. Malischewski
25 Okt 2022 General manager R&D
0424 « CE_EN FT90 ATEX + Rev. ST4-B « 10/22 171

DR

Fig. 168: CE_DE_FT90_ATEX
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9.2 Declaracion de conformidad UKCA

F A s CH E R (Translation) EE

AMESS- UND REGELTECHNIK

UKCA Declaration of Conformity
For the product described as follows

Product designation Humidity and temperature measuring device
Type designation FT90 00##

is hereby declared to comply with the essential requirements, specified in the following UK regulations:

Statutory regulation No. Description

2016 No. 1091 The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

2021 No. 422 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment (Amendment) Regulations 2021

2022 No. 1647 The Hazardous Substances and Packaging (Legislative Functions and Amendment) (EU

EXxit) Regulations 2020
The products have been tested according to the following standards.

Electromagnetic compatibility (EMC):

BS EN 61326-1:2013-02-28 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements. Gen-
eral requirements
BS EN 61326-2-3:2013-02-28 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements. Par-

ticular requirements. Test configuration, operational conditions and performance criteria for
transducers with integrated or remote signal conditioning.

Restriction of Hazardous Substances (RoHS):

BS EN IEC 63000:2018-12-10 Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with re-
spect to the restriction of hazardous substances

The sole responsibility for drawing up this declaration of conformity in relation to the fulfilment of the essential
requirements and the preparation of the technical documentation lies with the manufacturer.

Manufacturer FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

The devices bear the UK
following marking: cAa

e V-

Bad Salzuflen T. Malischewski
25 Okt 2022 General manager R&D
AT — :

Fig. 169: UKCA_DE_FT90
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I?S C H E R (Translation) EE

UKCA Declaration of Conformity

For the product described as follows

Product designation Humidity and temperature measuring device

Type designation FT90 R1##

is hereby declared to comply with the essential requirements, specified in the following UK regulations:

Statutory regulation No. Description

2016 No. 1107 The Equipment and Protective Systems Intended for Use in Potentially Explosive Atmo-
spheres Regulations 2016

2016 No. 1091 The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

2021 No. 422 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic
Equipment (Amendment) Regulations 2021

2022 No. 1647 The Hazardous Substances and Packaging (Legislative Functions and Amendment) (EU

Exit) Regulations 2020
The products have been tested according to the following standards.

Explosive atmospheres (ATEX):

BS EN IEC 60079-0:2018-07-09 Explosive atmospheres. Equipment. General requirements
BS EN IEC 60079-15:2019-05-03 Explosive atmospheres. Equipment protection by type of protection "n"
BS EN 60079-31:2014-07-31 Explosive atmospheres. Equipment dust ignition protection by enclosure "t"

Electromagnetic compatibility (EMC):
BS EN 61326-1:2013-02-28 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements. Gen-

eral requirements
BS EN 61326-2-3:2013-02-28 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC requirements. Par-

ticular requirements. Test configuration, operational conditions and performance criteria for
transducers with integrated or remote signal conditioning.

Restriction of Hazardous Substances (RoHS):

BS EN IEC 63000:2018-12-10 Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with re-
spect to the restriction of hazardous substances

The sole responsibility for drawing up this declaration of conformity in relation to the fulfilment of the essential
requirements and the preparation of the technical documentation lies with the manufacturer.

Manufacturer FISCHER Mess- und Regeltechnik GmbH

Bielefelder Str. 37a
32107 Bad Salzuflen, Germany

Tel. +49 (0)5222 974 0

The devices bear the UK
following marking: cA

Zone2 &1l 3G ExecllC T4 Ge
Zone 22 &l 3D Extc llIB T125°C Dc

e T AU

Bad Salzuflen T. Malischewski
25 Okt 2022 General manager R&D
TUTTTIT — .

Fig. 170: UKCA_DE_FT90_ATEX
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Tel.: +49 5222 974-0
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Sujeto a modificaciones técnicas. Subject to technical changes. Sous réserve de modifications techniques.
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